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Dear customer,
We are delighted that you have chosen a high-quality product
from our company.

1 About These Instructions

These instructions are original operating instructions as
outlined in the EC Directive 2006/42/EC. Read through all of
the instructions carefully, as they contain important
information about the product. Pay attention to and follow the
instructions provided, particularly the safety instructions and
warnings.

Please keep these instructions in a safe place and make sure
that they are available to all users at all times.

1.1 Further applicable documents

The following documents for safe handling and maintenance
of the gate system must be placed at the disposal of the end
user:

® These instructions

e The enclosed test log book

e The gate instructions

1.2 Warnings used

The general warning symbol indicates a danger
that can lead to injury or death. In the text, the general
warning symbol will be used in connection with the caution
levels described below. In the illustrated section, an
additional instruction refers back to the explanation in the
text.

Indicates a danger that leads directly to death or serious
injuries.

A WARNING
Indicates a danger that can lead to death or serious injuries.

A CAUTION

Indicates a danger that can lead to minor or moderate
injuries.

ATTENTION

Indicates a danger that can lead to damage or destruction
of the product.

1.3 Definitions used

Hold-open phase

Waiting phase at the OPEN end-of-travel position before the
gate closes when using the automatic timer.

Automatic timed closing

Automatic timed closing of the gate following elapse of a set
phase after reaching the OPEN end-of-travel position.

DIL switches

Switches on the control circuit board for setting the control.

Through-traffic photocell

When the gate is passed through, the photocell stops the
hold-open phase and sets it to a preset value.

TR10A079 RE/07.2010

Leaf A/traffic leaf

The traffic leaf in double-leaf systems that is opened for
pedestrian traffic.

Leaf B/fixed leaf

In double-leaf systems, the leaf that is opened and closed
along with the traffic leaf to open or close a passage.

Leaf offset

The leaf offset ensures the correct closing order if the fittings
overlap.

Impulse control/impulse operation

With each push of the button, the gate is started against the
previous direction of travel, or the motion of the gate is
stopped.

Force learning run

The forces necessary for gate travel are taught in during this
learning run.

Normal cycle

Gate movement with the taught-in travel distances and
forces.

Reference run

Gate travel towards the CLOSE end-of-travel position in order
to reset the home position (e.g. after a power failure).

Reversing cycle/safety reversal

Gate travel in the opposite direction when the safety device or
force limit is activated.

Reversal limit

If a safety device is activated, gate travel is triggered in the
opposite direction (reverse cycle) up to the reversal limit
(max. 50 mm) shortly before the CLOSE end-of-travel
position. If this limit is passed, no reversal occurs to ensure
that the gate reaches the end-of-travel position without
disrupting travel.

Distance learning cycle

Gate travel with which the operator is taught the path of
travel.

Press-and-hold travel

The gate travels only as long as the respective buttons are
pressed.

Pre-warning time

The time between the travel command (impulse)/end of the
hold-open phase and the start of travel.

Factory reset

Resetting the taught-in values to the delivery status/ex factory
setting

1.4 Symbols and abbreviations used

The illustrated section shows how to fit an operator on a
single-leaf or double-leaf hinged gate.

NOTE:

All dimensions in the illustrated section are in [mm].

Some figures include this symbol with a reference to a section

of the text. There you will find important information on the
fitting and operation of the hinged gate operator.
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In the example, 2.2 means:

=

See text section 2.2

In addition, in both the text section and the illustrated section
at the points where the operator menus are explained, the
following symbol is shown that indicates the factory settings:

~
-

Factory setting

1.5 Abbreviations used

2.3 Fitter qualification

Only correct fitting and maintenance in compliance with the
instructions by a competent/specialist company or a
competent/qualified person ensures safe and flawless
operation of the system. According to EN 12635, a specialist
is a person with suitable training, specialist knowledge and
practical experience sufficient to correctly and safely fit, test,
and maintain a gate system.

24 Safety instructions for fitting, maintenance,
repairs and disassembly of the gate system

/A\ WARNING

Danger of injury due to unexpected gate travel
»  See warning in section 10

Colour code for cables, single conductors and
components

The abbreviations of the colours for identifying the cables,
conductors and components comply with the international
colour code according to IEC 757:

BK Black RD Red
BN Brown WH White
GN Green YE Yellow
Article designations
EL 31 One-way photocell with
monitoring
EL 301 Dynamic two-wire photocell
HE 2 2-channel receiver
HNA Qutdoor Emergency battery
HSM 4 4-button mini hand
transmitter
UAP 1 Universal adapter print
2 A Safety Instructions
21 Intended use

The hinged gate is designed and intended exclusively for the
operation of smooth-running hinged gates in the domestic,
non-commercial sector. The maximum permissible gate size
and maximum weight must not be exceeded. The gate must
be easy to open and close by hand.

The fitting set for lifting hinges (accessories) must always be
used on gates with a gradient or slope (max 6°) (see also
section 3.2.5).

Regional wind loads must be taken into account if using gate
infills (EN 13241-1).

Note the manufacturer's specifications regarding the gate and
operator combination. Potential hazards as outlined in

DIN EN 13241-1 are avoided by construction and fitting
according to our guidelines.

Gate systems that are located in a public area and only have
one protective device, such as a force limit, may only be
operated under supervision.

2.2 Inappropriate use

Use in the commercial sector is prohibited. The operator is
not designed for use with sluggish gates.

Fitting, maintenance, repairs, and disassembly of the gate

system and gate operator must be performed by a specialist.

» In the event of a failure of the gate system or the
operator, a specialist must be commissioned immediately
for the inspection or repair work.

2.5 Safety instructions for fitting

The specialist carrying out the work must ensure that
installation is conducted in compliance with the prevailing
national job safety rules and regulations and those governing
the operation of electrical equipment. The relevant national
directives must be observed. Potential hazards as outlined in
DIN EN 13241-1 are avoided by construction and fitting
according to our guidelines.

After fitting has been completed, the installer of the gate
system must declare conformity with DIN EN 13241-1 in
accordance with the scope of application.

/\ DANGER

Mains voltage

»  See warning in section 3.4

/A\ WARNING

Danger of injury due to damaged components
»  See warning in section 3.1

Unsuitable fixing material
»  See warning in section 3.2

Danger of injury due to unwanted gate travel
»  See warning in section 3.3
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2.6 Safety instructions for initial start-up and for
operation

/\ WARNING

Danger of injury during gate travel
»  See warning in section 4

Danger of injuries due to faulty safety equipment
»  See warning in section 4.1.6 / 4.2.10/5.1.6 and
section 5.2.8

Danger of injury due to too-high force limit
» See warning in section 7.1.1

2.7 Safety instructions for using the hand
transmitter

/\ WARNING

Danger of injury during gate travel
»  See warning in section 8.1

A cauTioN

Danger of injuries due to unintended gate travel
» See warning in section 8.1

2.8 Safety instructions for inspection and
maintenance

/\ WARNING

Danger of injury due to unexpected gate travel
»  See warning in section 10

2.9 Approved safety equipment

Safety relevant functions or components of the control, such
as the power limit, external photocells, when installed, have

been designed and approved in accordance with category 2,
PL "c" of EN ISO 13849-1:2008.

/\ WARNING

Danger of injuries due to faulty safety equipment
» See warning in section 4.1.6 / 4.2.10/5.1.6 and
section 5.2.8
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3 Fitting

3.1 Preparation for fitting

A WARNING

Danger of injury due to damaged components

A fault in the gate system or an incorrectly aligned gate may

lead to serious injuries!

» Do not use the gate system if repair or adjustment
work must be conducted!

» In addition, check the entire gate system (gate pivots,
bearings, springs and fastenings) for wear and possible
damage.

»  Check for the presence of rust, corrosion, and cracks.

»  For your own safety, only have a specialist conduct
maintenance and repair work!

Before installing the operator and in the interests of personal
safety, make sure that any necessary repairs to the gate
system are carried out by a qualified specialist.

Only correct fitting and maintenance in compliance with the

instructions by a specialist company or qualified person

ensures safe and flawless operation of the system.

The specialist carrying out the work must ensure that

installation is conducted in compliance with the prevailing

national job safety rules and regulations and those governing
the operation of electrical equipment. The relevant national
directives must be observed. Potential hazards are avoided
by construction and fitting according to our guidelines.

»  Prior to fitting, deactivate or completely disassemble any
mechanical locks not needed for power operation of the
gate. This includes in particular any locking mechanisms
connected with the gate lock.

» In addition, check that the gate is in a flawless
mechanical condition, so that it can be easily operated
manually and opens and closes properly (EN 12604).

» Change to the illustrated section for the fitting and
initial operation. Observe the respective text section
when you are prompted to by the symbol for the text
reference.

3.2 Fitting the gate operator

/\ WARNING

Unsuitable fixing material

Use of unsuitable fixing material may mean that the

operator is insecurely attached and could come loose.

» The fitter must check that the fitting materials supplied
are suitable for the purpose and the intended fitting
location.

»  Only use the provided fixing materials (plugs) in
concrete > B15 (see figures 2.2/3.1).

NOTE:

Contrary to the illustrated section, use the appropriate
connectors with different hole depths for other gate types
(e.g. for timber gates use woodscrews).

Contrary to the illustrated section, the required core hole
diameter may vary depending on material thickness or
strength. The required diameter may be & 5.0 - 5.5 mm for
aluminium and @ 5.7 - 5.8 mm for steel.
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3.2.1 Establishing the fitting dimensions
1. Determine dimension e, see figure 1.
2. Determine dimension B in the table in figure 1:
a. In column e, select the row that is closest to
dimension e.
b. Select the required minimum opening angle in this
row.
c. Find dimension B at the top.

3.2.2 Fitting principles for complying with the

operating forces

In accordance with DIN EN 12453/12445, the operating forces

are complied with if you observe the following points:

e In the table in figure 1, select a combination of
dimensions A and B from the section shaded in grey
(preferred section).

e The centre of gravity for the gate must be in the centre of
the gate (maximum permissible deviation + 20%).

e A sound-absorbing seal DP 2 * (article no. 436 304) with
the relevant C-profile is fitted to the closing edge(s).

e  The operator is programmed for slow travel speed (see
section 7.4.7).

e The reversal limit at max. 50 mm opening width is
checked and maintained over the entire length of the
main closing edge (see section 7.4.4).

e These fitting instructions have been observed.

3.2.3 Fitting principles for a long service life

The operator will have a long service life if the following

conditions are met:

e  Gate travel is smooth.

e The preferred section (see figure 1) has been selected.

e  For uniform gate travel speed, dimensions A and B
should be as close as possible; do not exceed a
max. difference of 40 mm.

e The gate travel speed has a direct influence on the
resulting forces. They should be kept as low as possible
at the gate closing edge(s).

— If possible, use the entire spindle stroke

— Alarger dimension A reduces the speed at the gate
closing edge in the CLOSE direction

— Alarger dimension B reduces the speed at the gate
closing edge in the OPEN direction

— Always select a large dimension B if you want a large
gate opening angle. The operator must be
programmed for slow speed (see section 7.4.7).

e  The max. gate opening angle decreases with a larger

dimension A.

— For a large gate opening angle and small
dimension A, the operator must be programmed for
slow speed.

e To reduce the overall forces on the spindle, dimension A
and the distance between the pivot point of the gate and
the spindle attachment to the gate must be as large as

possible.

NOTES:

e  Selecting an unnecessarily large opening angle will impair
gate travel.

e |f you cannot find a suitable dimension A(e), use a
different hole pattern on the post fitting or backfill the
post fitting.

*  The values indicated in the table in figure 1 are only
guidelines.

* Accessory, not included as standard equipment!

3.24 Attaching the fittings

The fittings provided are galvanized and prepared for
after-treatment. Special fittings are available as accessories.

Stone or concrete posts

Observe the recommendations for plug hole edge distances.
For the plugs included in the delivery, the minimum distance
is one plug length.

Turn the plugs so that the direction the plug spreads is
parallel to the edge.

Adhesive bond anchors, which allow a grub screw to be glued
into the brickwork free of tension, offer an even better hold.

For masonry posts, the post bracket should be fitted or
welded to a large steel plate that is screwed onto and covers
multiple bricks.

An angle plate that goes around the edge of the post is also
good for fitting.
Steel posts

Check whether the available support is stable enough. If this
is not the case, it must be reinforced.

Using rivet nuts may also be expedient.
The fittings can also be welded on directly.

Wooden posts

The gate hardware must be tightened using through-holes.
Use large steel washers or, even better, a steel plate on the
rear of the post to ensure that it cannot come loose.

3.2.5 Fitting the operator

ATTENTION

Dirt

Drilling dust and chippings from drilling work can lead to
malfunctions.

»  Cover the operator during drilling work.

»  Pay attention that fitting is horizontal, stable and secure
at both the post and gate leaf.

» If necessary, use other suitable connectors. Unsuitable
connectors may not hold up to the forces resulting during
opening and closing.

» The accessory set * (see figure 2.1b), which can be
ordered separately, must be used in hinged gates with
lifting hinges. Figure 2.2 shows how to fit this set.

NOTE:

If using lifting hinges, the gate must be secured against falling
closed (e.g. with a single direction brake cylinder, tension
spring, etc.).

To fit the hinged gate operator:

1. Fit the post fitting in accordance with the determined
dimensions, grease the appropriate bolts and fix the
operator (see figure 2.2).

2. Unscrew the linking bar out to the maximum length.

To create a reserve, screw the linking bar back in by

1 rotation (not if dimension e is 150 mm and the operator

is 720 =» 1120 mm or dimension e is 210 mm and the

operator is 820 =» 1320 mm, see figure 2.3).

4. Grease the appropriate bolts, fit the linking bar fitting and
temporarily attach to the gate with a screw clamp
(see figure 2.3).

®
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5. Check the final dimension by manually moving the gate
into the end-of-travel positions while the operator is
disengaged (see figure 2.4).

6. Draw in the drill holes, remove the screw clamp, drill both
holes and fix the linking bar fitting (see figure 2.5).

3.3 Fitting the operator control

/\ WARNING

Danger of injury due to unwanted

gate travel

Incorrect assembly or handling of the

operator may trigger unwanted gate

travel that may result in persons or
objects being trapped

» Follow all the instructions provided
in this manual.

Incorrectly attached control devices

(e.g. buttons) may trigger unwanted gate

travel. Persons or objects may be

trapped as a result.

» Install control devices at a height of
at least 1.5 m (out of the reach of
children).

»  Fit permanently installed control
devices (such as buttons) so that
the entire area of travel of the gate
is visible, but they are still away
from moving parts.

Persons or objects may be trapped if the

installed safety equipment fails.

» In accordance with BGR 232, install
at least one clearly visible and easily
accessible emergency command
unit (emergency OFF) near the gate
so the gate can be brought to a
standstill in the case of danger
(see section 7.3.3)

To fit the operator control:

1. Loosen the four screws to remove the cover on the
operator control.

2. Fit the four feet on the operator control (see figure 3.1).

3. Fit the operator control as shown in figure 3.1.

3.3.1 Fixing the warning sign

Fix the sign warning about getting trapped in a noticeable
place or near the permanently installed operator buttons.
» See figure 4

3.4 Mains voltage

/\ DANGER

Mains voltage

Contact with the mains voltage presents the danger of a

deadly electric shock.

For that reason, observe the following warnings under all

circumstances:

»  Electrical connections may only be made by a qualified
electrician.

» The on-site electrical installation must conform to the
applicable protective regulations (230/240 V AC,
50/60 Hz)!

»  Ensure that the national regulations governing the
operation of electrical equipment are complied with.

» Before undertaking any electrical work, disconnect the
system from the mains supply and ensure that it
cannot be inadvertently turned on.

ATTENTION

External voltage on the connecting terminals

External voltage on the connecting terminals of the control

will destroy the electronics.

» Do not apply any mains voltage (230/240 V AC) to the
connecting terminals of the control.

/\ WARNING

Danger of injury due to unexpected gate travel

Unexpected gate travel can result when the emergency

battery is still connected despite the mains plug being

pulled out.

»  Pull out the mains plug and the plug of the emergency
battery when performing all work on the gate system.

ATTENTION

Moisture

Penetrating moisture may damage the control.

»  Protect the control from moisture when you open the
control housing.

» The operator control must be fit vertically and with the
cable fixings towards the bottom.

»  To retrofit cable fixings, punch through the pre-stamped
break points, making sure that the cover is closed first.

» The length of the connection cable between the operator
and control may be max. 40 m.
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To prevent malfunctions:

» The connection cables of the operator (24 V DC) must be
laid in a separate installation system from the other
supply cables (230 V AC).

» If laying cables in the ground, use an underground cable
(NYY) for all cables (see figure 3).

» If laying cables in the ground as an extension, the
connection to the control cables must be in a spray-
water protected junction box (IP 65, to be provided on
site).

»  All the cables must be inserted into the control unit from
below and free from distortion.

3.5 Connecting the operators
3.5.1 Operator connection with a single-leaf gate
system

Fit the operator cables to the leaf A plug as shown in
figure 5.2.

3.5.2 Operator connection with a double-leaf gate
system without threshold

» See figure 5.3a

Connect the leaf that opens first or the traffic leaf to the leaf A
plug. The operator cable for the other leaf is connected to the
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leaf B plug. If the leaf sizes vary, the smaller leaf is the traffic
leaf or leaf A.

3.5.3 Operator connection with a double-leaf gate
system with threshold

» See figure 5.3b

For gates with a threshold, the first leaf that opens is the
traffic leaf or leaf A and is connected to the leaf A plug. The
operator cable for the other leaf is connected to the leaf B
plug in accordance with figure 5.3.

4 Initial Start-Up of Basic Equipment,
Gate System Recording the CLOSE
End-of-Travel Position via the Limit
Switch (Factory Setting)

/\ WARNING

Danger of injury during gate travel
If people or objects are in the area
around the gate while the gate is in
motion, this can lead to injuries or
damage.

»  Children are not allowed to play

"‘T"WW near the gate system.
>

Make sure that no persons or
objects are in the gate's travel
range.

Make sure that no persons or

objects are located between the

gate and the operator mechanics.

»  If the gate has only one safety
feature, only operate the gate
operator if you are within sight of
the gate's area of travel.

»  Monitor the gate travel until the gate
has reached the end-of-travel
position.

»  Only drive or pass through remote

control gate systems if the gate is in

the OPEN end-of-travel position!

4.1 Single-leaf gate system

4.1.1 Activating the integrated limit switch

Before teaching in the end-of-travel positions, check that the
limit switch is activated. Make sure that the BN/WH wires of
the limit switch are connected at plug 5/6 (see Figure 5.5a).

4.1.2 Signal aids for the limit switch setting

The option relay has the same function as the red LED RT
during set-up, i.e. the limit switch is not actuated if the LED is
illuminated. If a lamp is connected to the option relay, the limit
switch setting can be seen from afar (lamp/LED RT off = limit
switch actuated, see Figures 7a.2).

4.1.3 Preparations
» See Figures 7a/7a.1

1. Uncouple leaf A and open approx. 1 m.
2. Set all DIL switches to OFF.

3. Connect the power supply.

4. DIL switch 1 to ON = single-leaf system
5. DIL switch 4 to ON = set-up mode.

10

a. Green LED GN flashes = set-up mode
b. Red LED RT illuminated = limit switch not actuated

4.1.4 Mechanically pre-setting the CLOSE end-of-

travel position:

1. Slowly close leaf A by hand. If the limit switch is
actuated, the LED RT (or lamp connected to the option
relay) goes out.

2. If the position of the limit switch does not correspond to
the desired position, it can be changed at the adjusting
screw using a 3 mm Allen key (see Figure 7a.2):

a. CLOSE end-of-travel position further in the CLOSE
direction: Turn the adjusting screw in increments
towards +.

b. CLOSE end-of-travel position further in the OPEN
direction: Turn the adjusting screw in increments
towards -.

c. At the same time, carefully move the limit switch
cable in the appropriate direction to support it.

d. Open and close the leaf by hand after every
adjustment to gradually reach the desired end-of-
travel position.

NOTE:

Do not use a cordless screwdriver to readjust. One rotation of
the adjusting screw equals 1 mm on the spindle.

4.1.5 Teaching in the CLOSE end-of-travel position:

1. Open leaf A halfway and couple.

2. Press and hold circuit board button T.

3. In press-and-hold operation, leaf A moves at slow speed
in the CLOSE direction. The gate stops once it reaches
the limit switch and the LED RT goes out.

NOTE:

If the gate moves in the OPEN direction, check the motor
connection (see Figures 5.2), if necessary, connect the motor
correctly, perform a factory reset (see section 9.8) and repeat
the steps described in this section.

4. The gate is now in the CLOSE end-of travel position. If
the position of the closed gate does not correspond to
the desired CLOSE position, a re-adjustment can be
made:

Either manually (uncoupled) in accordance with
steps 1 and 2 or section 4.1.4
or electrically as below:
a. Press circuit board button T until the gate is open a
bit.
b. Adjust as described in section 4.1.4, steps 2a/2b.
c. Press circuit board button T until the LED RT goes
out. The gate will move to the re-adjusted
end-of-travel position and stop.
d. If necessary, repeat steps a to ¢ until the desired
end-of-travel position has been reached.

4.1.6 Teaching in the OPEN end-of-travel position:

» See figure 7a.4

1. Once the CLOSE position has been set, press and hold
circuit board button T and move leaf A into the desired
OPEN position. Then release circuit board button T.

2. If the system overshoots the desired position, press
circuit board button T again to move the leaf back a bit.
The leaf can also be moved forward a bit by pressing
circuit board button T again.

TR10A079 RE/07.2010
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3. Once the desired end-of-travel position is reached, briefly
press circuit board button P; the OPEN end-of-travel
position has now been taught in. The LED GN briefly
flashes quickly and then slowly.

4. DIL switch 4 to OFF
a. The connected safety equipment is activated.

b. Operation via radio is possible

5. Use circuit board button T in press-and-release operation
to trigger three complete gate cycles to teach in the
forces (see section 7.1 and Figure 7a.5).

/\ WARNING

Danger of injuries due to faulty safety equipment

In the event of a malfunction, there is a danger of injuries

due to faulty safety equipment.

»  After the learning runs, the person commissioning the
gate must check the function(s) of the safety
equipment as well as the settings (see section 7.2).

The system is ready for operation only after this.

4.2 Double-leaf gate system

4.21 Activating the integrated limit switches

Before teaching in the end-of-travel positions, make sure that
the limit switches are activated. Make sure that the BN/WH
wires of the limit switch are connected at plug 5/6

(see Figure 5.5a).

4.2.2 Signal aids for the limit switch setting

The option relay has the same function as the red LED RT
during set-up, i.e. the limit switch is not actuated if the LED is
illuminated. If a lamp is connected to the option relay, the limit
switch setting can be seen from afar (lamp/LED RT off = limit
switch actuated, see Figure 7b.2).

4.2.3 Preparations (leaf A):

» See Figures 7b.1

1. Uncouple leaf A and open approx. 1 m.

2. Leaf B must be closed, otherwise uncouple leaf B, move
it into the CLOSE position, and re-couple the leaf.

3. Set all DIL switches to OFF.

Connect the power supply

5. DIL switch 4 to ON = set-up mode.
a. Green LED GN flashes = set-up mode
b. Red LED RT illuminated = limit switch not actuated

>

4.2.4 Mechanically pre-setting the CLOSE end-of-
travel position (leaf A):

1. Slowly close leaf A by hand. If the limit switch is
actuated, the LED RT (or lamp connected to the option
relay) goes out.

2. If the position of the limit switch does not correspond to
the desired position, it can be changed at the adjusting
screw using a 3 mm Allen key (see Figure 7b.2):

a. CLOSE end-of-travel position further in the CLOSE
direction: Turn the adjusting screw in increments
towards +.

b. CLOSE end-of-travel position further in the OPEN
direction: Turn the adjusting screw in increments
towards -.

c. At the same time, carefully move the limit switch
cable in the appropriate direction to support it.
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d. Open and close the leaf by hand after every
adjustment to gradually reach the desired end-of-
travel position.

NOTE:

Do not use a cordless screwdriver to readjust. One rotation of
the adjusting screw equals 1 mm on the spindle.

4.2.5 Teaching in the CLOSE end-of-travel position
(leaf A):

See figure 7b.3

Open leaf A halfway and couple.

Press and hold circuit board button T.

In press-and-hold operation, leaf A moves at slow speed

in the CLOSE direction. The gate stops once it reaches

the limit switch and the LED RT goes out.

Lol 4

NOTE:

If the gate moves in the OPEN direction, check the motor
connection (see Figures 5.3), if necessary, connect the motor
correctly, perform a factory reset (see section 9.8) and repeat
the steps described in this section.

4. The gate is now in the CLOSE end-of travel position.
If the position of the closed gate does not correspond to
the desired CLOSE position, a re-adjustment can be
made:
Either manually (uncoupled) in accordance with
steps 1 and 2 or section 4.2.4
or electrically as below:
a. Press circuit board button T until the gate is open a
bit.
b. Adjust as described in section 4.2.4, steps 2a/2b.
c. Press circuit board button T until the LED RT goes
out. The gate will move to the re-adjusted
end-of-travel position and stop.
d. If necessary, repeat steps a to ¢ until the desired
end-of-travel position has been reached.

4.2.6 Teaching in the OPEN end-of-travel position
(leaf A):

» See figure 7b.4

1. Once the CLOSE position has been set, press and hold
circuit board button T and move leaf A into the desired
OPEN position. Then release circuit board button T.

2. If the system overshoots the desired position, press
circuit board button T again to move the leaf back a bit.
The leaf can also be moved forward a bit by pressing
circuit board button T again.

3. Once the desired end-of-travel position is reached, briefly
press circuit board button P; the OPEN end-of-travel
position has now been taught in. The LED GN briefly
flashes quickly and then slowly.

4.2.7 Preparations (leaf B):
» See Figures 7b.5
1. Uncouple leaf B and open approx. 1 m.

2. DIL switch 3 to ON = Teach-in double leaf operation for
leaf B.
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4.2.8 Mechanically pre-setting the CLOSE
end-of-travel position (leaf B):

1. Slowly close leaf B by hand. If the limit switch is
actuated, the LED RT (or lamp connected to the option
relay) goes out.

2. If the position of the limit switch does not correspond to
the desired position, it can be changed at the adjusting
screw using a 3 mm Allen key (see Figure 7b.6):

a. CLOSE end-of-travel position further in the CLOSE
direction: Turn the adjusting screw in increments
towards +.

b. CLOSE end-of-travel position further in the OPEN
direction: Turn the adjusting screw in increments
towards -.

c. At the same time, carefully move the limit switch
cable in the appropriate direction to support it.

d. Open and close the leaf by hand after every
adjustment to gradually reach the desired
end-of-travel position.

NOTE:

Do not use a cordless screwdriver to readjust. One rotation of
the adjusting screw equals 1 mm on the spindle.

4.2.9 Teaching in the CLOSE end-of-travel position
(leaf B):

See figure 7b.7

Open leaf B halfway and couple.

Press and hold circuit board button T.

In press-and-hold operation, leaf B moves at slow speed

in the CLOSE direction. The gate stops once it reaches

the limit switch and the LED RT goes out.

KN =Y

NOTE:

If the gate moves in the OPEN direction, check the motor
connection (see Figures 5.3), if necessary, connect the motor
correctly, perform a factory reset (see section 9.8) and repeat
the steps described in this section.

4. The gate is now in the CLOSE end-of travel position.
If the position of the closed gate does not correspond to
the desired CLOSE position, a re-adjustment can be
made:
Either manually (uncoupled) in accordance with
steps 1 and 2 or section 4.2.8
or electrically as below:

a. Press circuit board button T until the gate is open a
bit.

b. Adjust as described in section 4.2.8, steps 2a/2b.

c. Press circuit board button T until the LED RT goes
out. The gate will move to the re-adjusted end-of-
travel position and stop.

d. If necessary, repeat steps a to ¢ until the desired
end-of-travel position has been reached.

4.2.10 Teaching in the OPEN end-of-travel position

(leaf B):

» See figure 7b.8

1. Once the CLOSE position has been set, press and hold
circuit board button T and move leaf B into the desired
OPEN position. Then release circuit board button T.

2. If the system overshoots the desired position, press
circuit board button T again to move the leaf back a bit.
The leaf can also be moved forward a bit by pressing
circuit board button T again.
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3. Once the desired end-of-travel position is reached, briefly
press circuit board button P; the OPEN end-of-travel
position has now been taught in. The LED GN briefly
flashes quickly and then slowly.

Set DIL switch 3 to OFF.

5. Set DIL switch 4 to OFF.

a. The connected safety equipment is activated.
b. Operation via radio is possible.

6. Use circuit board button T in press-and-release operation
to trigger three complete gate cycles to teach in the
forces (see section 7.1 and Figure 7b.9).

a. The forces have been taught in if LED GN is
illuminated.

7. If necessary, set the leaf offset function
(see section 4.2.11).

»

/A WARNING

Danger of injuries due to faulty safety equipment

In the event of a malfunction, there is a danger of injuries

due to faulty safety equipment.

»  After the learning runs, the person commissioning the
gate must check the function(s) of the safety
equipment as well as the settings (see section 7.2).

The system is ready for operation only after this.

4.2.11 With/without leaf offset and size of leaf offset
» See Figures 9.1/9.2

In double-leaf gate systems with a threshold, the leaves may
collide during travel. This is why the leaf offset must be
activated after the teach-in process!

To ensure that the leaves do not collide during travel in a
double-leaf gate system, a large leaf offset is expedient in
asymmetrical gates with a threshold whereas a small leaf
offset suffices for symmetrical gates with a threshold.

Setting the leaf offset function:
1. Set the leaf offset function with DIL switch 2:
20N Without leaf offset:

Leaf A and B open and close
simultaneously.

2 OFF With leaf offset:
Leaf A opens before leaf B; leaf B closes
E before leaf A.

2. Set the size of the leaf offset with DIL switch 3:
30N Teach in leaf B/small leaf offset
3 OFF

Teach in leaf A/large leaf offset

ke

TR10A079 RE/07.2010



ENGLISH

5 Initial Start-Up of Basic Equipment,
Gate System Recording the CLOSE
End-of-Travel Position via
Mechanical End Stops or an Electric
Lock

/\ WARNING

Danger of injury during gate travel
LIS If people or objects are in the area
Jﬁw around the gate while the gate is in
~| | motion, this can lead to injuries or
damage.

»  Children are not allowed to play
_ "Tll ”.W" near the gate system.
>
|

Make sure that no persons or
objects are in the gate's travel
range.

Make sure that no persons or

objects are located between the

gate and the operator mechanics.

» If the gate has only one safety
feature, only operate the gate
operator if you are within sight of
the gate's area of travel.

»  Monitor the gate travel until the gate
has reached the end-of-travel
position.

»  Only drive or pass through remote

control gate systems if the gate is in

the OPEN end-of-travel position!

NOTE:

We recommend fitting a mechanical end stop for the CLOSE
end-of-travel position. This has the following advantages:

e The leaves are positioned tightly against the end stop
and cannot be moved by the wind.

e An electric lock provides the system with additional
protection against vandalism.

¢ In double-leaf systems, the two leaves are exactly flush
with each other in the CLOSE end-of-travel position.

5.1 Single-leaf gate system
5.1.1 Fitting the end stops

5.1.2 Deactivating the integrated limit switch

The integrated limit switch must be deactivated before
teaching in the end-of-travel positions via the mechanical end
stops. Make sure that a wire jumper (to be provided on site) is
connected at plug 5/6 instead of the BN/WH wires of the limit
switch (see Figure 5.5b).

5.1.3 Fitting and connecting the electric lock *
» See Figure 6

The polarity does not have to be taken into account if
connecting electric locks from the accessory list.

5.1.4 Preparations

» See Figures 8a/8a.1

1. Uncouple leaf A and open approx. 1 m, re-couple leaf.
2. Set all DIL switches to OFF.

3. Connect the power supply.

* Accessory, not included as standard equipment!
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4. DIL switch 1 to ON = single-leaf system
5. DIL switch 4 to ON = set-up mode
a. Green LED GN flashes = set-up mode
b. Red LED RT is illuminated

5.1.5 Teaching in the CLOSE end-of-travel position

» See Figure 8a.2

1. Press and hold circuit board button T. Leaf A moves in
the CLOSE direction, comes to a standstill at the end
stop, and the motor switches off.

2. Release circuit board button T.
The gate is now in the CLOSE end-of-travel position.
The LED RT remains on after the end-of-travel position
has been recorded.

NOTE:

If the gate moves in the OPEN direction, check the motor
connection (see Figure 5.2), if necessary, connect the motor
correctly, perform a factory reset (see section 9.8) and repeat
the steps described in this section.

5.1.6 Teaching in the OPEN end-of-travel position

» See Figure 8a.2

1. Press and hold circuit board button T and move leaf A
into the desired OPEN position. Release circuit board
button T.

2. If the system overshoots the desired position, press
circuit board button T again to move the leaf back a bit.
The leaf can also be moved forward a bit by pressing
circuit board button T again.

3. Once the desired end-of-travel position is reached, briefly
press circuit board button P; the OPEN end-of-travel
position has now been taught in. The LED GN briefly
flashes quickly and then slowly.

4. DIL switch 4 to OFF
a. The connected safety equipment is activated.

b. Operation via radio is possible.

5. Use circuit board button T in press-and-release operation
to trigger three complete gate cycles to teach in the
forces (see section 7.1 and Figure 8a.3).

a. The forces have been taught in if LED GN is
illuminated.

/\ WARNING

Danger of injuries due to faulty safety equipment

In the event of a malfunction, there is a danger of injuries

due to faulty safety equipment.

»  After the learning runs, the person commissioning the
gate must check the function(s) of the safety
equipment as well as the settings (see section 7.2).

The system is ready for operation only after this.

5.2 Double-leaf gate system
5.2.1 Fitting the end stops

5.2.2 Deactivating the integrated limit switches

The integrated limit switches must be deactivated before
teaching in the end-of-travel positions via the mechanical end
stops. Make sure that a wire jumper (to be provided on site) is
connected at plug 5/6 instead of the BN/WH wires of the limit
switch (see Figure 5.5b).
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5.2.3 Fitting and connecting electric locks *
» See Figure 6

The polarity does not have to be taken into account if
connecting electric locks from the accessory list.

5.2.4 Preparations
» See Figures 8b/8b.1
1. Uncouple leaf A and open approx. 1 m, re-couple leaf.
2. Leaf B must be closed, otherwise uncouple leaf B, move
it into the CLOSE position, and re-couple leaf.
3. Set all DIL switches to OFF.
Connect the power supply.
5. DIL switch 4 to ON = set-up mode
a. Green LED GN flashes = set-up mode
b. Red LED RT is illuminated

»

5.2.5 Teaching in the CLOSE end-of-travel position
(leaf A):

» See Figure 8b.2

1. Press and hold circuit board button T. Leaf A moves in
the CLOSE direction, comes to a standstill at the end
stop, and the motor switches off.

2. Release circuit board button T.
The gate is now in the CLOSE end-of-travel position.
The LED RT remains on after the end-of-travel position
has been recorded.

NOTE:

If the gate moves in the OPEN direction, check the motor
connection (see Figure 5.3), if necessary, connect the motor
correctly, perform a factory reset (see section 9.8) and repeat
the steps described in this section.

5.2.6 Teaching in the OPEN end-of-travel position
(leaf A)

» See Figure 8b.2

1. Press and hold circuit board button T and move leaf A
into the desired OPEN position. Release circuit board
button T.

2. If the system overshoots the desired position, press
circuit board button T again to move the leaf back a bit.
The leaf can also be moved forward a bit by pressing
circuit board button T again.

3. Once the desired end-of-travel position is reached, briefly
press circuit board button P; the OPEN end-of-travel
position has now been taught in. The LED GN briefly
flashes quickly and then slowly.

5.2.7 Teaching in the CLOSE end-of-travel position
(leaf B):

» See Figures 8b.3/8b.4

1. Uncouple leaf B and open approx. 1 m, re-couple leaf.
DIL switch 3 to ON = Teach-in double leaf operation for
leaf B.

3. Press and hold circuit board button T. Leaf B moves in
the CLOSE direction, comes to a standstill at the end
stop, and the motor switches off.

4. Release circuit board button T.

The gate is now in the CLOSE end-of-travel position.
The LED RT remains on after the end-of-travel position
has been recorded.

* Accessory, not included as standard equipment!

14

NOTE:

If the gate moves in the OPEN direction, check the motor
connection (see Figure 5.3), if necessary, connect the motor
correctly, perform a factory reset (see section 9.8) and repeat
the steps described in this section.

5.2.8 Teaching in the OPEN end-of-travel position
(leaf B)

» See Figure 8b.4

1. Press and hold circuit board button T and move leaf B
into the desired OPEN position. Release circuit board
button T.

2. If the system overshoots the desired position, press
circuit board button T again to move the leaf back a bit.
The leaf can also be moved forward a bit by pressing
circuit board button T again.

3. Once the desired end-of-travel position is reached, briefly
press circuit board button P; the OPEN end-of-travel
position has now been taught in. The LED GN briefly
flashes quickly and then slowly.

4. Set DIL switch 3 to OFF.

5. Set DIL switch 4 to OFF.

a. The connected safety equipment is activated.
b. Operation via radio is possible.

6. Use circuit board button T in press-and-release operation
to trigger three complete gate cycles to teach in the
forces (see section 7.1 and Figure 8b.5).

a. The forces have been taught in if LED GN is
illuminated.

7. If necessary, set the leaf offset function
(see section 5.2.9).

/\ WARNING

Danger of injuries due to faulty safety equipment

In the event of a malfunction, there is a danger of injuries

due to faulty safety equipment.

»  After the learning runs, the person commissioning the
gate must check the function(s) of the safety
equipment as well as the settings (see section 7.2).

The system is ready for operation only after this.

5.2.9 With/without leaf offset and size of leaf offset
» See Figures 9.1/9.2

In double-leaf gate systems with a threshold, the leaves may
collide during travel. This is why the leaf offset must be
activated after the teach-in process!

To ensure that the leaves do not collide during travel in a
double-leaf gate system, a large leaf offset is expedient in
asymmetrical gates with a threshold whereas a small leaf
offset suffices for symmetrical gates with a threshold.

Setting the leaf offset function:
1. Set the leaf offset function with DIL switch 2:02-en
20N Without leaf offset:

Leaf A and B open and close
simultaneously.

2 OFF With leaf offset:
Leaf A opens before leaf B; leaf B closes
E before leaf A.

TR10A079 RE/07.2010
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2. Set the size of the leaf offset with DIL switch 3:

3 ON Teach in leaf B/small leaf offset

3 OFF Teach in leaf A/large leaf offset

6 Gate systems that open outwards
» See figure 16

6.1 Connecting the operators
» See figures 16.2/16.3a/b

Fit the operator cables to the leaf A/leaf B plug as shown in
figure 16.2/16.3.

6.2 Using end stops

We recommend using end stops, as the limit switch cannot
be set over the entire spindle stroke. The integrated limit
switch must be deactivated for this (see section 5.1.2).

6.3 Using limit switches
» See figure 16.1

With gates that open outwards, the limit switch must be set in
the direction of the operator motor, as the spindle has to
retract in this case for the gate to move to the CLOSE end-of-
travel position. Using a 3 mm Allen key, move the limit switch
in the indicated direction as shown in figure 16.1.

NOTE:

Do not use a cordless screwdriver to adjust. One rotation of
the adjusting screw equals 1 mm on the spindle. The limit
switch is not adjustable over the entire spindle stroke!

6.4 Teaching in the end-of-travel positions and
forces

The end-of-travel positions are taught in as described in

sections 5.1 /5.2 and the forces as described in section 7.1.

7 Further Work

71 Force learning runs

Once the end-of-travel positions have been taught in or after
specific changes, the forces must be taught in again. The
gate must be closed and two uninterrupted gate cycles must
take place, throughout which none of the safety equipment
may be activated. Recording the forces takes place
automatically by press-and-release operation in both
directions, i.e. once an impulse has been given, the operator
causes the gate to travel to the end-of-travel position. The
LED GN flashes throughout. This LED is steadily illuminated
once the force learning cycles have been completed (see
figure 7a.5/7b.9/8a.3/8b.5).

» Both of the following procedures must be conducted
two times.

Learning the forces to the OPEN end-of-travel position:

»  Press circuit board button T once.
The operator automatically moves into the OPEN
end-of-travel position.

Learning the forces to the CLOSE end-of-travel position:

»  Press circuit board button T once.
The operator automatically moves into the CLOSE
end-of-travel position.
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711 Setting the force limit

Due to special fitting situations, it can, however, happen that
the previously taught-in forces are not high enough which can
then lead to undesired reversing. In such cases, the force limit
can be readjusted with a potentiometer, which is located on
the circuit board and labelled with Kraft F.

A WARNING

Force limit too high

If the force limit has been set too high, the gate will not stop
on time when closing and may trap persons or objects.

» Do not set a force limit that is too high.

The increase in the force limit is a percentage increase in
relation to the taught-in values; in the process, the setting of
the potentiometer denotes the following force increase

(see figure 10):

Full left + 0% force
Centred i

+15% force E
Full right +75% force

To adjust the force limit:

1. Adjust the potentiometer Kraft F in the desired direction.

2. The taught-in force setting must be checked using a
suitable force measuring device to make sure that the
values are permissible within the application scope of the
European Standards EN 12453 and EN 12445 or the
corresponding national regulations.

3. If the measured force is too high when the potentiometer
setting for the force limit is 0%, it can be reduced via a
lower travel speed for normal and slow speed
(see section 7.4.7).

7.2 Connecting safety equipment *

» See figures 11.1/11.2

A 2-wire photocell or monitored or unmonitored photocell can
be connected to both the SE1 and SE2 safety circuits.

A photocell expander * is required to connect two photocells
to one safety circuit.

NOTE:

All safety devices should be connected step-by-step and
tested.

7.21 SE1 safety device in the OPEN direction

SE1 safety device in the OPEN direction. If triggered, brief,
delayed reversing in the CLOSE direction (see figure 11.1)

Electrical connection

Terminal 20 0V (power supply)
Terminal 18 Test signal output
Terminal 73 SE1 switch signal input
Terminal 5 +24 V (power supply)

* Accessory, not included as standard equipment!
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Function selection via the DIL switches

50N 6 ON 2-wire photocell
50N 6 OFF Monitored photocell
5 OFF 6 OFF e Unmonitored photocell

e No safety device: wire
jumper between terminals

bt s

20/73, = delivery condition

7.2.2 SE2 safety device in the CLOSE direction

SE2 safety device in the CLOSE direction. If triggered,
delayed, long reversing up to the OPEN end-of-travel position
(see figure 11.2)

Electrical connection

Terminal 20 0V (power supply)
Terminal 18 Test signal output
Terminal 72 SE2 switch signal input
Terminal 5 +24 \V (power supply)

Function selection via the DIL switches

7 ON 8 ON 2-wire photocell
7 ON 8 OFF Monitored photocell
7 OFF 8 OFF e Unmonitored photocell

* No safety device: wire
jumper between terminals

ks lae

20/72, = delivery condition

7.2.3 SE2 safety device in the CLOSE direction as a
through-traffic photocell

Additional function for the SE2 safety device in the CLOSE

direction as a safety/through-traffic photocell (only with a

monitored photocell, see figure 11.2c/11.2e)

Function selection via the DIL switches

9 ON e Monitored photocell or 2-wire
photocell as a safety device in the
CLOSE direction.

e  Additional through-traffic photocell
function: If the photocell is tripped, the
hold-open phase will be restarted after
it has elapsed and will be shortened
after passage

9 OFF Photocell as a safety device in the CLOSE
direction. If the photocell is tripped, the
Dy hold-open phase will be restarted after it
has elapsed and the set hold-open phase
will start to elapse after passage.
NOTE:

Automatic timed closing can only be activated if at least one
safety device has been activated.
7.3 Connecting additional components/accessories

NOTE:

Loading of the 24 volt supply for the operator by all
accessories: max. 100 mA.
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7.3.1 Connecting a warning lamp *

» See figure 11.3a

A warning lamp (e.g. for warnings before and during gate
travel) or CLOSE limit switch reporting can be connected to
the volt-free contacts on the Option terminal. The voltage to
operate the 24 V lamp (max. 7 W) can be tapped from the
control (terminal 24 V =).

NOTE:

A 230 V warning lamp must have an external supply
(see figure 11.3b).

7.3.2 Connecting external buttons *

» See figure 11.4

One or more buttons with normally open contacts (volt-free or
switching to 0 V), e.g. key switches, can be connected in
parallel, max. cable length 40 m (in a cable system separated
from the 230 V cables).

Single-leaf gate system

Impulse control:

»  First contact to terminal 21

» Second contact to terminal 20

Double-leaf gate system

Impulse control travel command for traffic leaf (A):
»  First contact to terminal 23

» Second contact to terminal 20

Impulse control travel command for traffic leaf (A) and fixed
leaf (B):

»  First contact to terminal 21

» Second contact to terminal 20

NOTE:

If auxiliary voltage is needed for external command units, then
a voltage of +24 V DC is available for this at terminal 5
(against terminal 20 = 0 V).

7.3.3 Connecting a cut-out to stop and/or switch off
the operator (STOP or emergency-OFF circuit) *

» See figure 11.5

This switch immediately stops gate travel and prevents further

gate travel.

A cut-out with normally closed contacts (switching to 0 V or

volt-free) is connected as follows:

1. Remove the wire jumper inserted at the factory between
terminal 12 (STOP or emergency-OFF input) and
terminal 13 (0 V).

2. Connect switching output or first contact at terminal 12
(STOP or emergency-OFF input).

3. Connect 0V (ground) or second contact with terminal 13

V).

7.3.4 Connecting a universal adapter print UAP 1 *
» See figure 11.6
The universal adapter print UAP 1 can be used:

e  For choosing a direction (Open/Close) and a second
opening height via external command units

e For OPEN and CLOSE limit switch reporting

e For the option relay

* Accessory, not included as standard equipment!
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7.3.5 Connecting the emergency battery *
» See figure 11.7

An emergency battery can be connected to this terminal to
temporarily supply the operator during a power failure.

/\ WARNING

Danger of injury due to unexpected gate travel
Unexpected gate travel can result when the emergency
battery is still connected despite the mains plug being
pulled out.

»  Pull out the mains plug and the plug of the emergency

battery when performing all work on the gate system.

7.4 Setting additional functions via the DIL
switches

The control is programmed via the DIL switches.

Before initial start-up, the DIL switches are in factory settings,

i.e. the switches are in the OFF position (see figure 5.1).

Changes to the DIL switch settings are only permissible under

the following conditions:

e  The operator is at rest.

e The warning or hold-open phase is not active.

e The LED GN does not flash.

Set the DIL switches as described below in accordance with

the national regulations, the desired safety equipment and the
on-site conditions.

The following DIL switches must be set:
7.4.1 DIL switch 10/11: automatic timed closing/

pre-warning time/option relay
The functions of the operator (automatic timed closing/5 s
pre-warning time) and the function of the option relay are set
with DIL switch 10 in combination with DIL switch 11.
NOTE:
Automatic timed closing can only be activated if at least one
safety device has been activated.

» See figure 12.1

10 OFF 11 OFF Operator

No special function

E E Option relay

Relay picks up in the CLOSE
end-of-travel position

» See figure 12.2

10 ON 11 OFF Operator
Warning phase for every gate
travel without automatic timed

closing

Option relay
Relay clocks rapidly during the
pre-warning time and normally

during the travel phase

* Accessory, not included as standard equipment!
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» See figure 12.3
10 OFF 11 ON

Operator

Automatic timed closing, pre-
warning time only for
automatic timed closing

Option relay

Relay clocks rapidly during the
pre-warning time, normally
during the travel phase and is
OFF during the hold-open
phase.

» See figure 12.4

10 ON 11 ON Operator
Automatic timed closing, pre-
warning time for each gate

movement

Option relay

Relay clocks rapidly during the
pre-warning time, normally
during the travel phase and is
OFF during the hold-open
phase.

NOTE:

Automatic timed closing is only possible from the OPEN
end-of-travel position. If the force limit is tripped during
closing, the gate briefly reverses in the OPEN direction and
stops. If the photocell is tripped during closing, the gate
reverses into the OPEN end-of-travel position and automatic
timed closing is started again.

74.2 Hold-open phase setting

» See figure 12.5

The OPEN hold-open phase until the gate automatically
closes can be set in 5 stages.

Setting the hold-open phase:

1. Set DIL switch 12 to ON.

12 ON
12 OFF

Setting the hold-open phase
Without function

ks
2. Briefly press circuit board button P to decrease the
hold-open phase.
or
Briefly press circuit board button T to increase the hold-
open phase.

When setting the hold-open phase, the LED RT displays
the following settings:

LED RT Hold-open phase in seconds
1x flashing/ ~
break 30

2x flashing/ | 60
break

3x flashing/ | 90
break

4x flashing/ | 120
break

5x flashing/ | 180
break
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3. Set DIL switch 12 back to OFF to save the set hold-open

phase. LED GN Reversal limit
1x flashing/ | Mini |
743 Impulse during the hold-open phase b)r(eaT(s ng nimum value
> Seefigure 12.6 2x -3x Intermediate value
Here you can set how the system should respond if a control flashing/
impulse occurs during the hold-open phase. break
13 ON * Impulse cancels the hold-open 4x flashing/ ~C
phase break Average value
e Impulse during gate travel stops the Bx -7x Intermediate value
gate flashing/
13 OFF Impulse extends the hold-open phase break
~ 8x flashing/ | Maximum value
E break
4. Only select leaf B with DIL switch 3 in double-leaf gate
7.4.4 Reversal limit systems and repeat step 3 for the other leaf.

» See figure 12.7

If a safety device is activated, gate travel is triggered in the
opposite direction (reverse cycle) up to the reversal limit (max.
50 mm) shortly before the CLOSE end-of-travel position.

If this limit is passed, no reversal occurs to ensure that the
gate reaches the end-of-travel position without disrupting
travel.

During operation in the CLOSE direction with a mechanical
end stop, the system must distinguish between two
possibilities: whether the gate contacts the end stop

(leaf stops) or an obstruction (leaf reverses direction).

When setting for a double-leaf system, make sure that the
selected leaf can travel freely, depending on the threshold.

The limit range can be adjusted in 8 steps.

Setting the reversal limit:
1. Set DIL switch 14 to ON.

14 ON Set reversal limit

14 OFF Without function

e

2. Only select the leaf with DIL switch 3 in double-leaf gate

systems:
3 ON Leaf B/small leaf offset
3 OFF Leaf A/large leaf offset

ks

3. Briefly press circuit board button P to reduce the reversal
limit.
or
Briefly press circuit board button T to increase the
reversal limit.
During the procedure to set the reversal limit, the LED GN
indicates the following:
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5. Set DIL switch 14 back to OFF to store the set reversal
limit(s).

6. Reset DIL switch 3 in accordance with the previously
selected leaf offset (see section 4.2.11/5.2.9).

7.4.5 Changing the starting points for slow speed
(soft stop) when opening and closing

The following prerequisites must be fulfilled before changing
the starting points for slow speed when opening and closing:

e The end-of-travel positions must be set.
e The gate must be in the CLOSE end-of-travel position.
e DIL switch 4 Set-up mode must be OFF.

Without leaf offset:
DIL switch 2 to ON = leaf A and leaf B open and close
simultaneously

Setting the starting points for single-leaf systems:
» See figure 12.8

1. Set DIL switch 15 to ON.

150N
15 OFF

Set the desired starting points

Without function

b

2. Press circuit board button T.
The gate leaf will travel normally in press-and-release
operation in the OPEN direction.

3. When the gate passes the required position for the start
of slow speed, briefly press circuit board button P.
The gate leaf will move at slow speed for the remaining
distance until in the OPEN end-of-travel position.

4. Press circuit board button T.
The gate leaf will travel normally in press-and-release
operation in the CLOSE direction.

5. When the gate passes the required position for the start
of slow speed, briefly press circuit board button P.
The gate leaf will move at slow speed for the remaining
distance until in the CLOSE end-of-travel position.

6. Set DIL switch 15 to OFF.

7. The LED GN flashes to indicate that you must perform
two consecutive force learning runs (see section 7.1).
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Setting the starting points for double-leaf systems:
» See figure 12.8
1. Set DIL switch 15 to ON.

15 ON Set the desired starting points

15 OFF Without function

ke

2. Press circuit board button T.
First gate leaf A (traffic leaf) and then gate leaf B move
normally in press-and-release operation in the OPEN
direction.

3. When gate leaf A passes the required position for the
start of slow speed, briefly press circuit board button P.

4. When gate leaf B passes the required position for the
start of slow speed, briefly press circuit board button P.
Both gate leaves move at slow speed for the remaining
distance until in the OPEN end-of-travel position.

5. Press circuit board button T.
First gate leaf B and then gate leaf A move normally in
press-and-release operation in the CLOSE direction.

6. When gate leaf B passes the required position for the
start of slow speed, briefly press circuit board button P.

7. When gate leaf A passes the required position for the
start of slow speed, briefly press circuit board button P.
Both gate leaves move at slow speed for the remaining
distance until in the CLOSE end-of-travel position.

8. Set DIL switch 15 to OFF.

9. The LED GN flashes to indicate that you must perform
two consecutive force learning runs (see section 7.1).

NOTE:

Changing the starting points for slow speed deletes the
already taught-in forces. After the changes have been made,
the LED GN flashes to signal that the forces must be taught in
again.

Resetting the starting points for slow speed (soft stop) to
the factory setting:
» Set DIL switch 16 to ON and then to OFF.

16 ON Slow travel speed for all runs/delete slow
speed starting points
16 OFF Without function

2%

7.4.6 Setting the slow speed:

The Speed V potentiometer can be used to set the slow
speed in a range of 30-60% of the normal speed.

Setting the slow speed:
» See figure 12.8a
1. Set DIL switch 4 to ON.

4 ON Set-up mode
4 OFF Normal mode in press-and-release
operation
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2. Change the Speed V potentiometer as needed.
Full left 30% speed

Centred i
45% speed

60% speed

Full right

3. Set DIL switch 4 to OFF.
The set value will be taken over.

7.4.7 Slow travel speed

If the measured force is too high when the potentiometer
setting for the force limit is 0%, it can be reduced via a lower
travel speed for normal and slow speed.

To reduce the travel speed:
1. Set DIL switch 16 to ON.

16 ON Slow travel speed for all runs/delete slow
speed starting points
16 OFF Normal travel speed for all runs

2. Perform three successive force learning runs

(see section 7.1).
3. Check the force again with a force measuring device.

8 Radio
8.1 Hand transmitter HSM 4
i /\ WARNING
—I ) Danger of injury during gate travel

|
‘I. Persons may be injured by gate travel if
!k the hand transmitter is actuated.

“||» Make sure that the hand
transmitters are kept away from
children and can only be used by
people who have been instructed
on how the remote-control gate
functions!

»  If the gate has only one safety
feature, only operate the hand
transmitter if you are within sight of
the gate!

»  Only drive or pass through remote
control gate systems if the gate is in
the OPEN end-of-travel position!

» Please note that unwanted gate
cycles may occur if a hand
transmitter button is accidentally
pressed (e.g. if stored in a pocket/
handbag).

A\ cauTioN

Danger of injuries due to unintended gate travel

Unintended gate travel may occur while teaching in the

radio system.

» Pay attention that no persons or objects are in the
gate's travel range when teaching in the radio system.
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ATTENTION

Functional disturbances caused by environmental
conditions

These conditions can impair function!

Protect the hand transmitter from the following conditions:
e Direct sunlight (perm. ambient temperature: -20°C to

+60°C)
e Moisture
e Dust
NOTES:

e  Perform a functional check after programming or
extending the remote control system.

e  Only use original components for the initial start-up or for
extending the remote control system.

* Local conditions may affect the range of the radio
system. Moreover, when used at the same time,
GSM 900 mobile phones can affect the range.

8.1.1 Description of the hand transmitter HSM 4
» See figure 13

1 LED

2 Hand transmitter buttons

3 Battery compartment cover

4 Battery

5 Reset button

6 Hand transmitter holder

8.1.2 Inserting/changing the battery

» See figure 13
» Use only the battery type 23A.

8.1.3 Restoring the factory coding

» See figure 13

A radio code is stored for each hand transmitter button.
The original factory code can be restored by performing the
following steps.

NOTE:

The following steps are only required in the case of
inadvertent extension or teach-in processes.

1.  Open the battery compartment cover.
The reset button (5) is accessible on the circuit board.

ATTENTION

Destruction of the reset button

» Do not use any pointed objects or excessive force when
pressing the reset button.

2. Carefully press the reset button with a blunt object and
keep it pressed.

3. Press the hand transmitter button to be coded and keep
it pressed.

The transmitter LED will flash slowly.

4. If you keep the reset button pressed until the slow
flashing stops, the hand transmitter button will be
assigned with the original factory coding and the LED will
start to flash faster.

5. Close the battery compartment cover.

The factory code is now restored.
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8.1.4 Excerpt from the declaration of conformity for
the hand transmitter

Conformity of the above-mentioned product with the

requirements of the directives according to article 3 of the

R&TTE directives 1999/5/EC was verified by compliance with

the following standards:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN 300 220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

The original declaration of conformity can be requested from
the manufacturer.

8.2 Integral radio module

With an integral radio module, the functions Impulse (OPEN/
STOP/CLOSE/STOP) and traffic leaf can be taught in to a
maximum of 12 hand transmitters. If more than 12 hand
transmitters are taught in, the functions on the one taught in
first are deleted.

For programming the radio module or to delete its data, the
following conditions must be fulfilled:

e No set-up mode is activated (DIL switch 4 to OFF).

e The leaves are not moving.

e The pre-warning or hold-open phase is not active.

NOTES:

*  One of the hand transmitter buttons must be
programmed for an integral radio module to actuate the
operator via radio.

e  There must be a distance of at least 1 m between the
hand transmitter and the operator.

e When used at the same time, GSM 900 mobile phones
can affect the range of the radio remote control.

8.2.1 Teaching in the hand transmitter buttons for an
integral radio module

Single-leaf operation:

Channel 1/2 = Leaf A
Double-leaf operation:

Channel 1 = Leaf A+B
Channel 2 = Leaf A

1. Briefly press circuit board button P 1x for channel 1 or 2x
for channel 2. Pressing circuit board button P again will
immediately end radio programming.

Depending on the channel being programmed, the LED
RT will flash 1x (for channel 1) or 2x (for channel 2).
During this time, a hand transmitter button can be
programmed for the desired function.

2. Press the hand transmitter button to be programmed
until the LED RT on the circuit board flashes rapidly.

The radio code of this hand transmitter button is now
stored in the integral radio module (see figures 14a/14b).

8.2.2 Deleting all data in an integral radio module

1. Press and hold circuit board button P.
The LED RT flashes slowly, signalling the readiness for
deletion.
The flashing then becomes more rapid.
Now the data of all the hand transmitters' taught-in radio
codes is deleted.

2. Release circuit board button P.

TR10A079 RE/07.2010



ENGLISH

8.3 External receiver

Instead of an integral radio module, and external radio
receiver can be used for the impulse and traffic leaf functions
to control the operator.

8.3.1 Connecting an external receiver
1. Insert the plug of an external receiver in the
corresponding slot (see figure 11.8). The wires of the
external radio receiver should be connected as follows:
— GN to terminal 20 (0 V)
— WH to terminal 21 (signal for impulse control channel
1, switching to 0 V)
— BN to terminal 5 (+24 V)
— YE to terminal 22 (signal for traffic leaf channel 2,
switching to 0 V). Only with a 2-channel receiver.
2. Delete the data in an integral radio module to prevent
double allocation (see section 8.2.2).
3. Teach in the hand transmitter buttons for the Impulse
(channel 1) and traffic leaf (channel 2) functions using the

operating instructions for the external receiver as a basis.

NOTE:

The aerial wire of the external receiver should not come into
contact with metal objects (nails, bracing, etc.). The best
orientation to achieve an optimum range must be established
by trial and error. When used at the same time,

GSM 900 mobile phones can affect the range of the radio
remote control.

8.3.2 Excerpt from the declaration of conformity for
the receiver

Conformity of the above-mentioned product with the

requirements of the directives according to article 3 of the

R&TTE directives 1999/5/EC was verified by compliance with

the following standards:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN 300 220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

The original declaration of conformity can be requested from
the manufacturer.

TR10A079 RE/07.2010

9 Operation

/\ WARNING

Danger of injury during gate travel
3 If people or objects are in the area
Jﬁw around the gate while the gate is in
~| | motion, this can lead to injuries or
damage.

»  Children are not allowed to play
"T“N-W near the gate system.
>

Make sure that no persons or

I
‘!. objects are in the gate's travel

7@; 24 range.

& » Make sure that no persons or
objects are located between the
gate and the operator mechanics.

» If the gate has only one safety
feature, only operate the gate
operator if you are within sight of
the gate's area of travel.

»  Monitor the gate travel until the gate
has reached the end-of-travel
position.

»  Only drive or pass through remote
control gate systems if the gate is in
the OPEN end-of-travel position!

Function tests
» Check the function of the mechanical release monthly.

»  To check the safety reversal, stop
the gate with both hands while it is
closing.

The gate system must stop and
initiate a safety reversal.

» In the event of a failure of the safety reversal, a specialist
must be commissioned immediately for the inspection
and repair work.

9.1 Instructing users

» Instruct all persons who use the gate system on the
proper and safe use of the hinged gate operator.

» Demonstrate and test the mechanical release as well as
the safety return.

9.2 Normal operation

»  Press circuit board button T, the external button or
activate impulse 1.
The gate moves in impulse sequence mode (OPEN/
STOP/CLOSE/STOP).
If impulse 2 is activated, leaf A (traffic leaf) will open if it
was previously closed (see figures 11.4/11.8). If the leaf
offset is activated, leaf A can only move if leaf B is in the
CLOSE end-of-travel position.

9.3 Reversing during an opening run

If the force limit or photocell is activated during an opening
run, the respective leaf will briefly reverse in the CLOSE
direction, i.e. the operator moves the gate in the opposite
direction and then stops. With a double-leaf gate, the
uninvolved leaf stops.
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9.4 Reversing during a closing run

If the force limit or photocell is activated during a closing run,
the respective leaf will briefly reverse in the OPEN direction
and then stop. If the photocell is activated, a long reversal
until the OPEN end-of-travel position will take place. During
impulse operation, the gate remains at a standstill and the
time starts again for automatic timed closing.

9.5 Behaviour during a power failure

(without emergency battery)
To be able to open or close the hinged gate during a power
failure, it must be disengaged from the operator
(see figure 15.1). If the gate is also secured with an electric
lock, the lock must be unlocked with the appropriate key
beforehand.

9.6 Behaviour following a power failure (without
emergency battery)

»  Once the power supply has been restored, the gate must
be reengaged with the operator (see figure 15.2)

A necessary reference run in the CLOSE direction is
automatically performed during the next command impulse
following a power failure. During this reference run the option
relay clocks and a connected warning lamp flashes slowly.

9.7 Disengaging without a power failure

After reengaging the gate, the voltage supply must be
disconnected once so that a new reference run is
automatically performed in the CLOSE direction.

9.8 Factory reset

This can be used to reset the taught-in end-of-travel positions
and forces.

To perform a factory reset:
1. Set DIL switch 4 to ON.

4 ON Set-up mode
4 OFF Normal mode in press-and-release
operation
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2. Immediately press circuit board button P briefly.
3. When the LED RT flashes rapidly, quickly set
DIL switch 4 to OFF.

4. The control has now been reset to the factory settings.
The LED GN will flash slowly.

9.9 Operation, error and warning messages

9.9.1 LED GN

The green LED GN (see figure 5.1) indicates the operating
conditions of the control:

Steady illumination
Normal state, all OPEN end-of-travel positions and forces
are taught in.

Fast flashing
Force learning runs must be performed.

Slow flashing
End-of-travel positions must be taught in.
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Setting up the reversal limits:

e Number of flashes/break is dependent on the selected
reversal limit

e Minimum reversal limit = 1x flashing/break

e Maximum reversal limit = 8x flashing/break
(see section 7.4.4)

9.9.2 LED RT

The red LED RT (figure 5.1) indicates:

on

In set-up mode:
e  Limit switch for the selected leaf not actuated = LED is

e  Limit switch for the selected leaf actuated = LED is off

Setting the hold-open phase:

e Number of flashes/break is dependent on the selected
hold-open phase

e Minimum hold-open phase = 1x flashing/break

e Maximum hold-open phase = 5x flashing/break (see
section 7.4.2)

Radio programming display:
Flashing as described in section 8

Display of the button inputs:
e Actuated = LED is on
e Not actuated = LED is off

Error/diagnosis display

The LED RT helps to easily identify causes when operation
does not go according to plan.

LED RT

Error/Warning

Possible cause

Flashes 2x

SE safety/protective device has

responded

e  Safety/protective device has been
actuated

e  Safety/protective device defective

e Without the SE, jumper between
terminals 20 and 72/73 missing

Error/Warning
Possible cause

Remedy e Check safety/protective device
e Check whether the appropriate wire
jumpers are present without the
connected safety/protective device
LED RT Flashes 3x

Force limit in CLOSE direction

Obstruction in gate area

Error/Warning

Possible cause

Remedy

Remedy Remove obstruction, check forces, and
increase, if necessary
LED RT Flashes 4x

Hold or static current circuit is open,

operator at a standstill

* Normally closed contact at terminal
12/13 is open

e Electric circuit interrupted

e  Close contact

e Check electric circuit
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LED RT

Error/Warning

Flashes 5x
Force limit in OPEN direction

Possible cause | Obstruction in gate area

Remedy Remove obstruction, check forces, and
increase, if necessary
LED RT Flashes 6x

Error/Warning | System error

Possible cause | Internal error

Remedy Restore the factory setting
(see section 9.8) and teach in the control
again or exchange, if necessary
9.10 Error acknowledgement

Acknowledge the error after the cause of the error has been

eliminated:

» Press the internal or external button or actuate the radio
hand transmitter.
The error is deleted and the gate travels in the
corresponding direction.

10 Inspection and Maintenance

The gate operator is maintenance-free.

In the interest of your own safety, we recommend having the
gate system inspected and maintained by a qualified person
in accordance with the manufacturer's specifications.

/\ WARNING

Danger of injury due to unexpected gate travel
Unexpected gate travel can result during inspection and
maintenance work if the gate system is inadvertently
actuated by other persons.

» Disconnect the mains plug and, if applicable, the plug
of the emergency battery when performing all work on
the gate system.

» Safeguard the gate system against being switched on
again without authorisation.

An inspection or necessary repairs may only be carried out by

a qualified person. Contact your supplier for this purpose.

A visual inspection may be carried out by the operator.

» Check all safety and protective functions monthly.

» Malfunctions and/or defects at hand must be rectified
immediately.

»  We would like to point out that any repairs not carried out
properly or with due professionalism shall render the
warranty null and void.
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11 Optional Accessories

Optional accessories are not included in the scope of delivery.

Loading of the operator by all electrical accessories:

max. 100 mA.

The following accessories are available:

e  External radio receivers

e  External impulse buttons (e.g. key switch)

e  External code and transponder switches

e One-way photocell

e Warning lamps/warning lights

e Universal adapter print UAP 1 for limit switch reporting
and direction command inputs

e Emergency battery HNA Outdoor

e  Electric lock for post locking

e Electric lock for floor locking

e  Photocell expanders

e  Spray-water protected junction box

e  Stop plate

e  Special fittings

12 Dismantling and Disposal

NOTE:

When disassembling, observe the applicable regulations
regarding occupational safety.

Have a specialist dismantle the gate operator in the reverse
order of these instructions and dispose of it properly.

13 Warranty Conditions

Warranty

We shall be exempt from our warranty obligations and
product liability in the event that the customer carries out his
own structural alterations or undertakes improper installation
work or arranges for same to be carried out by others without
our prior approval and contrary to the fitting guidelines we
have provided. Moreover, we shall accept no responsibility for
the inadvertent or negligent use of the operator and the
accessories nor for improper maintenance of the gate and its
counterbalance. Batteries and light bulbs are also not covered
by the warranty.

Warranty period

In addition to the statutory warranty provided by the dealer in

the sales contract, we grant the following warranty for parts

from the date of purchase:

e 5 years for the operator mechanics, motor and motor
control

e 2 years on radio equipment, accessories and special
systems

There is no warranty on consumables (e.g. fuses, batteries,
lamps). Claims made under the warranty do not extend the
warranty period. For replacement parts and repairs

the warranty period is six months or at least the remainder
of the warranty period.
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Prerequisites

A claim under this warranty is only valid for the country in
which the equipment was bought. The product must have
been purchased through our authorised distribution channels.
A claim under this warranty exists only for damage to the
object of the contract itself. Reimbursement of expenditure
for dismantling and fitting, testing of corresponding parts, as
well as demands for lost profits and compensation for
damages, are excluded from the warranty.

The receipt of purchase substantiates your right to claim
under the warranty.

13.1 Performance

For the duration of the warranty we shall eliminate any

product defects that are proven to be attributable to a

material or manufacturing fault. We pledge to replace free of

charge and at our discretion the defective goods with non-

defective goods, to carry out repairs, or to grant a price

reduction.

Damages caused by the following are excluded:

* improper fitting and connection

e improper initial start-up and operation

e external factors such as fire, water, abnormal
environmental conditions

¢ mechanical damage caused by accidents, falls, impacts

e negligent or intentional destruction

e normal wear or deficient maintenance

* repairs conducted by unqualified persons

e use of non-original parts

e removal or defacing of the data label

Replaced parts become our property.

14 Excerpt from the Declaration of
Incorporation

(as defined in EC Machinery Directive 2006/42/EC for
incorporation of partly completed machinery according to
annex ll, part B)

The product described on the rear side has been developed,
constructed and produced in accordance with the:

e EC Machinery Directive 2006/42 EC

e EC Construction Products Directive 89/106/EEC

e EC Low-Voltage Directive 2006/95/EC

e EC Electromagnetic Compatibility Directive 2004/108/EC

Applied and consulted standards:
e ENISO 13849-1, PL "c" Cat. 2
Safety of machinery — Safety-related parts of control
systems — Part 1: General principles
e EN 60335-1/2, when applicable
Safety of electrical appliances / Operators for doors
e EN61000-6-3
Electromagnetic compatibility — Electromagnetic radiation
e EN61000-6-2
Electromagnetic compatibility — Interference immunity

Partly completed machinery as defined in the EC Directive
2006/42/EC is only intended to be incorporated into or
assembled with other machinery or other partly completed
machinery or equipment, thereby forming machinery to which
this Directive applies.

This is why this product must only be put into operation after
it has been determined that the entire machine/system in
which it will be installed corresponds with the guidelines of
the EC Directive mentioned above.
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15 Technical Data

Max. gate leaf width

2,500 mm/4,000 mm
depending on operator type

Max. gate height

2,000 mm

Max. gate weight

220 kg/400 kg depending on
operator type

Max. gate leaf infill

Dependent on the gate
surface. Regional wind loads
must be taken into account if
using gate infills

(EN 13241- 1).

Rated load

See data label

Max. pull and push force

See data label

Max. spindle speed

Approx. 16 mm/s

Gate locking

Electric lock for post and

floor locking, recommended:

e  From a leaf width
>1.500 mm

e With partial infill

e With increased wind
load

Operator release

On operator, with eye bolt

Operator housing

Zinc diecast and/or plastic

Mains voltage

Rated voltage 230 V/50 Hz,
power input approx. 0.15 kW

Control

Microprocessor control
system, programmable via
16 DIL switches, control
voltage 24 V DC, protection
category IP 65

Max. control/operator

cable length 40m

Operating mode S2, short-time duty
4 minutes

Temperature range -20°C to +60°C

Travel/force limit Electronic

Automatic safety cut-out

Force limit for both
operational directions,
self-programming and
testing

Hold-open phase for
automatic timed closing

Adjustable between
30-180s
(photocell required)

Motor

Spindle unit with 24 V DC
motor and worm gear,
protection category IP 44

Radio remote control

2-channel receiver,
hand transmitter
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16 Overview of DIL Switch Functions

DIL 1 Single or double-leaf operation
ON Single-leaf operation
OFF Double-leaf operation 57
DIL 2 With/without leaf offset (only with double-leaf operation)
ON Without leaf offset: leaf A and B open and close simultaneously
OFF With leaf offset: leaf A opens before leaf B and leaf B closes before leaf A (P9
DIL 3 Leaf selection/size of leaf offset
ON Teach in leaf B/small leaf offset
OFF Teach in leaf A/large leaf offset >
DIL 4 Normal operation/Set-up mode
ON Set-up mode
OFF Normal mode in press-and-release operation P9
DIL5 DIL 6 Safety device SE1 in OPEN direction (connection at terminal 73)
ON ON 2-wire photocell
ON OFF Monitored photocell
OFF OFF ¢ No safety device: wire jumper between terminals 20/73, = delivery condition >

e Unmonitored photocell
DIL7 DIL 8 Safety device SE2 in CLOSE direction (connection at terminal 72)
ON ON 2-wire photocell
ON OFF Monitored photocell
OFF OFF e No safety device: wire jumper between terminals 20/72, = delivery condition >

e Unmonitored photocell
DIL9 Safety device SE2 in CLOSE direction (connection at terminal 72) as a through-traffic photocell
ON Safety photocell activated as a through-traffic photocell
OFF Safety photocell not activated as a through-traffic photocell [>9
DIL 10 DIL 11 Operator function Option relay function
ON ON Automatic timed closing, pre-warning time | Relay clocks rapidly during the pre-warning time,

for each leaf movement normally during the travel phase and is OFF during

the hold-open phase

OFF ON Automatic timed closing, pre-warning time | Relay clocks rapidly during the pre-warning time,

only for automatic timed closing normally during the travel phase and is OFF during

the hold-open phase

ON OFF No automatic timed closing, pre-warning Relay clocks rapidly during the pre-warning time,

time for each leaf movement normally during the travel phase
OFF OFF No special function Relay picks up in the CLOSE end-of-travel position (59
DIL 12 Hold-open phase setting
ON Set hold-open phase
OFF Without function 52
DIL 13 Impulse during the hold-open phase
ON ¢ Impulse cancels the hold-open phase

e Impulse during gate travel stops the gate
OFF Impulse extends the hold-open phase (P9
DIL 14 Reversal limit
ON Set reversal limit
OFF Without function (59
DIL 15 Starting point for slow speed
ON Set the desired starting points
OFF Without function 5P
DIL 16 | Slow travel speed for all runs/delete slow speed starting points
ON Slow travel speed for all runs/delete slow speed starting points
OFF Without function (59
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Spis tresci

A
B

2.5
2.6

2.7

2.8

4.1
4.2

Zatgczone materiaty 2
Narzedzia potrzebne do montazu..........cceenniunins 2
Informacje dotyczace niniejszej instrukgiji......... 27

Obowigzujace dokumenty
Stosowane wskazowki ostrzegawcze ...
Stosowane definicje
Stosowane symbole i skroty
Stosowane skroty ..

A Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa...... 28
Stosowanie zgodne z przeznaczeniem.........
Stosowanie niezgodne z przeznaczeniem.
Kwalifikacje montera..........ccooecenirerienenieeceneees
Wskazoéwki dotyczace bezpiecznego

wykonywania montazu, konserwacji, naprawy

i demontazu catej bramy........c.ccooriiiiiinieine 28
Wskazéwki dotyczace bezpiecznego montazu...... 29
Wskazoéwki dotyczace bezpiecznego

uruchomienia i eksploatacji .........cooeveerererceeneennen. 29
Wskazowki dotyczace bezpiecznego uzywania

L= To E= 1] ] - VPO SS RN 29
Wskazowki dotyczace bezpiecznego

wykonywania przegladow i konserwacji .29
Atestowane urzadzenia zabezpieczajace................ 29

Montaz 29
Przygotowanie montazu
Montaz napedu bramy.....
Montaz sterowania napedu
Podtaczenie do sieci
Podtgczenie NapedOW .........ceceeveierceenrenereeneennns 32

Uruchomienie podstawowych elementéw
wyposazenia, brama z funkcja ustalenia
potozenia krancowego Brama zamknieta za
pomoca wylacznika kranncowego (ustawienie
fabryczne)
Brama 1-skrzydtowa
Brama 2-skrzydtowa

Uruchomienie podstawowych elementéw
wyposazenia, brama z funkcja ustalenia
potozenia krancowego Brama zamknieta za
pomoca mechanicznych ogranicznikéw
korncowych lub zamka elektrycznegdo.........ccusuen 36
Brama 1-skrzydtowa
Brama 2-skrzydtowa..

Bramy ze skrzyditami otwieranymi na
zewnatrz
Podtaczenie napedéw
Stosowanie ogranicznika kraricowego
Stosowanie wytgcznikéw kraricowych ..
Programowanie sit i potozen kraricowych .............. 38

Zabrania sie przekazywania lub powielania niniejszego
dokumentu, wykorzystywania lub informowania o jego tresci
bez wyraznego zezwolenia. Niestosowanie sie do
powyzszego postanowienia zobowigzuje do odszkodowania.
Wszystkie prawa z rejestracji patentu, wzoru uzytkowego lub
zdobniczego zastrzezone. Zmiany zastrzezone.
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9.8
9.9

9.10
10
1
12

13
13.1

14
15
16

Inne czynnosci
Biegi programujace site
Podtaczenie urzadzen zabezpieczajacych ..
Podtaczenie elementéw dodatkowych/

AKCESOMOW. ...t 39
Ustawianie dodatkowych funkcji za pomoca

przetacznikOW DIL........oovereeiiiriinieeseeeee e 40
Sterowanie radiowe 43

Nadajnik HSM 4
Zintegrowany modut radiowy .
Zewnetrzny odbiornik

Eksploatacja
Poinstruowanie uzytkownikéw
Tryb normalny ...
Cofniecie sie bramy podczas otwierania
Cofniecie sie bramy podczas zamykania ..
Eksploatacja bramy w razie braku zasilania

(bez akumulatora awaryjnego).........c.cceeeerverereennn. 45
Eksploatacja bramy po przerwie w zasilaniu

(bez akumulatora awaryjnego).........ccceeeceerrererceenne 46
Odblokowanie bramy przy braku zaniku

napiecia

Reset do ustawien fabrycznych....
Komunikaty o eksploatacji, btedach
i ostrzezeniach
Kasowanie btedow

Przeglad i konserwacja 47
Opcjonalne wyposazenie dodatkowe.......c.ceeens 47
Demontaz i utylizacja 47
Warunki gwarancji 47
SWIAACZENIE....eimeieiieeeieetie e 48
Wyciag z deklaracji wlaczenia..........ccuceeriiuniinnnnns 48
Dane techniczne 48
Zestawienie funkcji przetacznikéw DIL .............. 49

@% CzeSC ilustrowana.......ceeevmnerersssssersannnns 192
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Szanowni Klienci,
cieszymy sie, ze wybraliscie Panstwo wysokiej jakosci
produkt naszej firmy.

1 Informacje dotyczace niniejszej
instrukcji

Niniejsza instrukcja jest Instrukcja oryginalna w rozumieniu
dyrektywy 2006/42/WE. Prosimy stosowac sie do zawartych
w niej wskazéwek, szczegdlnie ostrzezen i wskazéwek
dotyczacych bezpieczenstwa.

Prosimy starannie przechowywac niniejsza instrukcje oraz
upewnié sie, ze uzytkownik urzadzenia ma w kazdej chwili
mozliwos¢ wgladu do instrukciji.

1.1 Obowigzujace dokumenty

W celu zapewnienia bezpiecznej eksploatacji i konserwaciji
bramy uzytkownikowi koncowemu nalezy przekazaé
nastepujace dokumenty:

® niniejsza instrukcje

e zatgczong ksigzke kontroli

* instrukcje bramy

1.2 Stosowane wskazéwki ostrzegawcze

Ogdlny symbol ostrzegawczy oznacza
niebezpieczenstwo, ktére moze prowadzi¢ do urazéw lub
$mierci. W czesci opisowej ogdlny symbol ostrzegawczy
stosowany jest w potaczeniu z nizej okreslonymi stopniami
zagrozenia. W czesci ilustrowanej dodatkowy odnosnik
wskazuje na wyjasnienia zawarte w czesci opisowe;j.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére prowadzi bezposrednio
do ciezkich urazéw lub $mierci.

A OSTRZEZENIE

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére moze prowadzi¢ do
powaznych urazéw lub $mierci.

A UWAGA

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére moze prowadzi¢ do
skaleczen niskiego lub $redniego stopnia.

UWAGA

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére moze spowodowaé
uszkodzenie lub zniszczenie wyrobu.

1.3 Stosowane definicje

Czas zatrzymania

W trybie automatycznego zamykania - czas oczekiwania
przed rozpoczeciem zamykania bramy z potozenia
kraricowego Brama otwarta.

Automatyczne zamykanie

Automatyczne zamykanie bramy po osiagnieciu potozenia
kraricowego Brama otwarta i po uptywie okreslonego czasu.

Przetaczniki DIL

Usytuowane na ptytce obwodu drukowanego przetaczniki
stuzace do regulacji sterowania.
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Fotokomérka przejazdu

Po przejechaniu pojazdu przez brame i minigciu fotokomaérki
nastepuje przerwanie czasu zatrzymania i powrét do
zaprogramowanej wartosci.

Skrzydto A/skrzydto przechodnie

W bramach dwuskrzydtowych jest to skrzydto przechodnie,
ktére otwiera sie udostepniajac przejscie dla ludzi.

Skrzydto B/skrzydto state

W bramach dwuskrzydtowych jest to skrzydto, ktére otwiera
sie i zamyka razem ze skrzydtem przechodnim umozliwiajac
przejazd pojazddw.

Przesunigcie skrzydet

Przesunigcie skrzydet gwarantuje prawidtowa kolejnosé
zamykania skrzydet wyposazonych w okucia zachodzace na
siebie.

Tryb impulsowy/sterowanie impulsowe

Po kazdym uruchomieniu przycisku brama podejmuje prace
w kierunku przeciwnym do ostatnio wykonanego biegu lub
zatrzymuije sie.

Bieg programujacy site

Podczas biegu programujacego nastepuje zaprogramowanie
sit potrzebnych do eksploatowania bramy.

Bieg normalny

Ruch bramy po zaprogramowanej drodze i z zaprogramowang
sita.

Bieg odniesienia

Bieg bramy w potozenie kraricowe Brama zamknigta w celu
ponownego ustalenia pozycji wyj$ciowej (np. po awarii
zasilania).

Bieg powrotny/cofanie z przyczyn bezpieczenstwa

Ruch bramy w kierunku przeciwnym po zadziataniu
urzadzenia zabezpieczajacego lub ograniczenia sity.

Granica cofania

Po zadziataniu jednego z urzadzen zabezpieczajacych brama
rozpocznie bieg w kierunku przeciwnym az do granicy cofania
(maks. 50 mm) (bieg powrotny), tj. zatrzyma sie tuz przed
potozeniem kraicowym Brama zamknieta. Taka reakcja bramy
nie zachodzi po przekroczeniu granicy cofania, co umozliwia
bezpieczne osiagniecie potozenia krancowego bez
przerywania biegu.

Bieg programujacy droge

Ruch bramy programujacy w napedzie droge przebiegu.

Bieg w trybie czuwakowym

Bieg bramy, ktéry trwa tak dtugo, jak dtugo pozostaje
uruchomiony odpowiedni sterownik.

Czas ostrzegania

Czas od momentu wydania polecenia (wystania impulsu)/od
uptywu czasu zatrzymania do rozpoczecia biegu bramy.
Reset do ustawien fabrycznych

Przywrdcenie zaprogramowanych wartosci z chwili
dostawy / ustawien fabrycznych.
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1.4 Stosowane symbole i skroty

Czes¢ ilustrowana przedstawia montaz napedu w bramie
rozwiernej 1-skrzyditowej lub 2-skrzydtowe;j.
WSKAZOWKA:

Wszystkie wymiary w czesci ilustrowanej podano w [mm)].
Niektdre rysunki zaopatrzone sa w przedstawiony ponizej
symbol, odnoszacy sie do danej czesci opisowej. Znajduja
sie tam wazne informacje dotyczace montazu i eksploatacji
napedu bramy.

Na przyktad 2.2 oznacza:

7z
“4

%

2

patrz czes$¢ opisowa, rozdziat 2.2

N

Ponadto w czesci rysunkowej i opisowej w miejscach, gdzie
znajduja sie wyjasnienia dotyczace poszczegdlnych menu
napedu, prezentowany jest ponizszy symbol, ktérym
oznaczono ustawienia fabryczne:

~
=

Ustawienia fabryczne

1.5 Stosowane skréty

Kod koloréw dla przewoddw, pojedynczych zyt

i elementéw konstrukcyjnych

Skréty koloréw stuzacych do oznaczenia przewodow, zyt
i elementéw konstrukcyjnych sa zgodne

z migdzynarodowym kodem koloréw |IEC 757:

2 /\ Wskazéwki dotyczace
bezpieczenstwa

2.1 Stosowanie zgodne z przeznaczeniem

Naped bram skrzydtowych stuzy wytacznie do eksploataciji
lekkich bram i jest przeznaczony do uzytku prywatnego, a nie
w sektorze dziatalnos$ci gospodarczej. Nie wolno przekraczac
maksymalnych dopuszczalnych wymiaréw bramy

i maksymalnego ciezaru. Brama musi sie lekko otwiera¢

i zamykac recznie.

W bramach zamontowanych na terenie pochytym (maks. 6°)
nalezy zamontowac zestaw oku¢ do zawiaséw pochytych
(wyposazenie dodatkowe) (patrz takze rozdziat 3.2.5).

Przy wyborze wypetienia bramy nalezy uwzglednié
wystepujace w regionie obciazenia wiatrem (EN 13241-1).
Prosimy przestrzega¢ danych producenta dotyczacych
taczenia bramy z napedem. Konstrukcja bramy oraz montaz
wykonany zgodnie z wytycznymi producenta eliminuje
zagrozenia w rozumieniu normy EN 13241-1.

Zezwala sie na eksploatacje bram montowanych w obiektach
uzytecznosci publicznej i wyposazonych tylko w jedno
urzadzenie zabezpieczajace (np. ograniczenie sity) wytacznie
pod nadzorem.

2.2 Stosowanie niezgodne z przeznaczeniem

Zabrania sie stosowania napedu w sektorze dziatalnosci
gospodarczej. Konstrukcja napedu wyklucza stosowanie go
do eksploatacji cigzkich bram.

2.3 Kwalifikacje montera

Tylko prawidtowy montaz i konserwacja wykonane wedtug
instrukcji przez kompetentny / autoryzowany zaktad badz

BK czarny RD czerwony przez kompetentna osobe / posiadajaca stosowne
BN brazowy WH biaty kwalifikacje gwarantuje bezpieczny i przewidziany sposéb
: p dziatania. Osoba posiadajgca stosowne kwalifikacje
GN - Z|elony’ YE 2oty w rozumieniu normy EN 12635 jest to osoba, ktéra posiada
Oznaczenia produktow odpowiednie wyksztaicenie, wykwalifikowana wiedze
EL 31 fotokomérka i doswiadczenie praktyczne do przeprowadzenia
jednokierunkowa z funkcja prawidtowego i bezpiecznego montazu, kontroli i konserwacii.
testowania
EL 301 dynamiczna fotokomarka 24 Wskazowki 'dotyczac.e bezplecznegf)
dwuzylowa wykonywania montazu, konserwacji, naprawy
i demontazu catej bramy
HE 2 odbiornik 2-zakresowy
HNA Outdoor akumulator awaryjny o
HSM 4 4-przyciskowy nadajnik A OSTRZEZENIE
w formacie mini Niebezpieczenstwo skaleczenia w razie nagtego
UAP 1 uniwersalna ptytka uruchomienia bramy
adaptacyjna »  Patrz ostrzezenie w rozdziale 10
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Wykonanie montazu, konserwaciji, naprawy i demontazu

bramy oraz napedu bramy nalezy zleci¢ osobie posiadajacej

odpowiednie kwalifikacje.

» W razie nieprawidtowego dziatania napedu i bramy nalezy
zleci¢ kontrole lub naprawe bezposrednio osobie
posiadajacej odpowiednie kwalifikacje.
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25 Wskazowki dotyczace bezpiecznego montazu
Instalator jest zobowigzany podczas wykonywania montazu
do przestrzegania obowigzujacych przepiséw bhp oraz
dotyczacych eksploatacji urzadzen elektrycznych. W tym
zakresie nalezy przestrzegac¢ przepiséw krajowych.
Konstrukcja bramy oraz montaz wykonany zgodnie

z wytycznymi producenta eliminuje zagrozenia w rozumieniu
normy EN 13241-1.

Po zakoriczonym montazu wykonawca jest zobowigzany
zgodnie z norma EN 13241-1 ztozy¢ deklaracje zgodnosci
w stosownym zakresie.

/\ NIEBEZPIECZENSTWO

Napiecie sieciowe

» Patrz ostrzezenie w rozdziale 3.4

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek uszkodzonych
elementéw konstrukcyjnych

Patrz ostrzezenie w rozdziale 3.1

Nieodpowiednie materiaty mocujace

» Patrz ostrzezenie w rozdziale 3.2

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek
niekontrolowanego uruchomienia bramy
»  Patrz ostrzezenie w rozdziale 3.3

2.6 Wskazowki dotyczace bezpiecznego
uruchomienia i eksploataciji

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia podczas pracy bramy
»  Patrz ostrzezenie w rozdziale 4

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek niesprawnych

urzadzen zabezpieczajacych

» Patrz ostrzezenie w rozdziale 4.1.6 / 4.2.10/5.1.6 i
rozdziale 5.2.8

Niebezpieczenstwo doznania obrazen wskutek za
duzego ograniczenia sity
»  Patrz ostrzezenie w rozdziale 7.1.1

2.8 Wskazowki dotyczace bezpiecznego
wykonywania przegladoéw i konserwaciji

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia w razie nagtego
uruchomienia bramy
» Patrz ostrzezenie w rozdziale 10

29 Atestowane urzadzenia zabezpieczajace

Funkcje lub elementy uktadu sterowania zwigzane

z bezpieczenstwem, takie jak ograniczenie sity, zewnetrzne
fotokomorki (jesli zastosowano), zostaty skonstruowane

i poddane badaniom wg kategorii 2, PL ,,c* zgodnie z norma
EN ISO 13849-1:2008.

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek niesprawnych

urzadzen zabezpieczajacych

» Patrz ostrzezenie w rozdziale 4.1.6 / 4.2.10/5.1.6 i
rozdziale 5.2.8

3 Montaz

3.1 Przygotowanie montazu

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek uszkodzonych

elementow konstrukcyjnych

Btedy mechanizmu bramy lub nieprawidtowe ustawienie

bramy moze prowadzi¢ do cigzkich obrazen!

» Nie nalezy korzysta¢ z bramy, ktéra wymaga naprawy
lub regulaciji.

»  Prosimy skontrolowaé ponadto caty mechanizm bramy
(przeguby, podpory, sprezyny i elementy mocujace)
pod katem zuzycia i ewentualnych uszkodzen.

»  Sprawdzi¢, czy nie wystepuja $lady rdzy, korozji
i pekniec.

» Dla Panstwa wtasnego bezpieczenstwa radzimy zleci¢
wykonanie napraw i prac konserwacyjnych osobie
posiadajacej odpowiednie kwalifikacje!

2.7 Wskazowki dotyczace bezpiecznego uzywania
nadajnika

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia podczas pracy bramy
» Patrz ostrzezenie w rozdziale 8.1

A\ 0STROZNIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek
przypadkowego uruchomienia bramy
»  Patrz ostrzezenie w rozdziale 8.1
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Dla Paristwa wtasnego bezpieczeristwa radzimy przed
zainstalowaniem napedu zleci¢ wykwalifikowanym
pracownikom wykonanie potrzebnych napraw i prac
konserwacyjnych.

Tylko prawidtowy montaz i konserwacja wykonane zgodnie

z instrukcja przez uprawniony zaktad lub osobe posiadajaca

odpowiednie kwalifikacje gwarantuje bezpieczny

i przewidziany sposéb dziatania.

Instalator jest zobowigzany podczas wykonywania montazu

do przestrzegania obowigzujgcych przepiséw bhp oraz

dotyczacych eksploatacji urzadzen elektrycznych. W tym
zakresie nalezy przestrzegac¢ przepiséw krajowych.

Konstrukcja bramy oraz montaz wykonany zgodnie z naszymi

wytycznymi eliminujg ewentualne zagrozenia.

»  Przed rozpoczgciem montazu nalezy odtaczy¢ lub w razie
potrzeby zdemontowac¢ mechaniczne ryglowania bramy,
ktére nie sa niezbedne do pracy z napedem bramy.
Chodzi tutaj przede wszystkim o mechanizmy ryglujace
zamka.
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»  Prosimy sprawdzi¢, czy brama znajduje sie w dobrym
stanie pod wzgledem mechanicznym oraz czy jej ciezar
jest zrbwnowazony w stopniu pozwalajacym na tatwe
reczne otwieranie i zamykanie bramy (EN 12604).

» Do wykonania montazu i uruchomienia nalezy
postuzy¢ sie ilustrowana czescia instrukciji. Jesli
ilustracje opatrzono symbolem odnoszacym sie do
czesci opisowej, nalezy przestrzegaé¢ zawartych
w niej wskazéwek.

3.2 Montaz napedu bramy

/A\ OSTRZEZENIE

Nieodpowiednie materiaty mocujace

Stosowanie nieodpowiednich materiatdw mocujacych moze

spowodowaé odfgczenie sie napedu ze wzgledu na brak

dostatecznego zamocowania.

» Instalator jest zobowigzany sprawdzi¢ dostarczony
materiat montazowy, czy nadaje si¢ do zastosowania
w przewidzianym miejscu montazu.

» Stosowac dostarczony materiat montazowy
(kotki rozporowe) tylko w $cianach z betonu = B15

(patrz rysunki 2.2/3.1).

WSKAZOWKA:

Niezaleznie od niniejszej czesci ilustrowanej, w innych typach
bram nalezy stosowac inne elementy taczace (np. w bramach
drewnianych wkrety do drewna) z uwzglednieniem dfugosci
Srub.

W zaleznos$ci od grubosci i odpornosci materiatu moze ulec
zmianie wymagana $rednica otworu pod gwint (inna niz
podano w niniejszej czgsci ilustrowanej). Wymagana $rednica
moze wynosi¢ w przypadku aluminium & 5,0 - & 5,5 mm,

a w przypadku stali @ 5,7 - @ 5,8 mm.

3.2.1 Obliczenie wymiaré6w montazowych
1. Obliczy¢ wymiar e, patrz rysunek 1.
2.  Wymiar B obliczyé, korzystajac z tabeli pod rysunkiem 1:
a. W kolumnie e odszukac wiersz, w ktérym podano
warto$¢ najbardziej zblizona do wymiaru e.
b. W tym wierszu wybra¢ minimalny wymagany kat
otwarcia.
c. Odczyta¢ u goéry wartos¢ wymiaru B.

3.2.2 Zasady montazu dotyczace zachowania sit

operacyjnych.

Sity operacyjne zgodnie z EN 12453/12445 uwaza sie za

zachowane, jesli przestrzegane sa ponizsze zasady:

e W tabeli zamieszczonej pod rysunkiem 1 nalezy wybrac
kombinacje wymiaréw A i B z pél zaznaczonych szarym
kolorem (wymiary preferowane).

e Punkt ciezkosci bramy znajduje sie na srodku
(maksymalne dopuszczalne odchylenie + 20%).

¢ Na krawedziach zamykajacych zamontowano profil
amortyzujacy DP 2 * (nr artykutu 436 304) wraz
z odpowiednim ceownikiem.

e Naped jest zaprogramowany na wolng predkos$¢ pracy
(patrz rozdziat 7.4.7).

e  Przy kacie otwarcia wynoszacym maks. 50 mm jest
kontrolowana i zachowana granica cofania na catej dtugosci
gtéownej krawedzi zamykajacej (patrz rozdziat 7.4.4).

e  Stosuje sig do niniejszej instrukcji montazu.

* Element wyposazenia dodatkowego, nie wchodzi w zakres
wyposazenia standardowego!
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3.2.3 Zasady montazu dotyczace zachowania diugiej

zywotnosci napedu

Stosowanie sig¢ do ponizszych warunkéw gwarantuje

zachowanie dtugiej zywotnosci napedu:

e  Brama porusza sie ptynnie.

e Wybrano preferowany zakres wymiaréw (patrz rysunek 1).

*  Aby zapewni¢ ptynna prace bramy, wymiary A i B
powinny by¢ w przyblizeniu takie same; maks. réznica nie
moze przekracza¢ 40 mm.

*  Predko$¢ bramy ma bezposrednie przetozenie na sity
wystepujgce na krawedziach bramy. Ich warto$é
powinna by¢ w miare mozliwosci jak najnizsza:

— W miare mozliwosci nalezy wykorzystac caty skok
ramienia sitownika.

- Zwigkszenie wymiaru A powoduje zmniejszenie
predkosci na krawedzi zamykajacej w kierunku
Brama zamknieta

— Zwigkszenie wymiaru B powoduje zmniejszenie
predkosci na krawedzi zamykajacej w kierunku
Brama otwarta

— Aby uzyskac duzy kata otwarcia bramy, nalezy
wybra¢ wiekszy wymiar B. Naped musi byé
zaprogramowany na wolng predkosé
(patrz rozdziat 7.4.7).

e Maksymalny kat otwarcia bramy zmniejsza si¢ wprost
proporcjonalnie do zwigkszajacego sie wymiaru A.

— Przy duzym kacie otwarcia bramy i matym wymiarze
A naped nalezy zaprogramowac na wolna predkosc¢
pracy.

e W celu zmniejszenia wszystkich sit oddziatujacych na
ttoczysko sitownika nalezy zachowac jak najwigkszy
wymiar A oraz jak najwigkszy odstep migdzy punktem
obrotu bramy a mocowaniem ramienia sitownika do
bramy.

WSKAZOWKI:

e Zbyt szeroki kat otwarcia moze mie¢ negatywny wptyw
na prace bramy.

e Jesli nie mozna odszuka¢ odpowiedniego wymiaru A(e),
nalezy zastosowac inny wzér otworéw na okuciu stupka
lub zastosowaé podktadke pod okucie.

e Wartosci podane w tabeli pod rysunkiem 1 sg jedynie
orientacyjne.

3.24 Mocowanie okué

Dostarczone okucia sa ocynkowane galwanicznie, a wiec
nadajg sie do pdézniejszego malowania. Do dyspozyciji
pozostaja takze okucia specjalne jako elementy wyposazenia
dodatkowego.

Stupki z cegiet lub betonu

Nalezy stosowac¢ sie do zalecen dotyczacych odlegtosci
miedzy krawedziami otworéw pod kotki rozporowe.

W przypadku dostarczonych kotkéw rozporowych minimalna
odlegtos¢ jest réwna jednej dtugosci kotka rozporowego.
Kotek rozporowy nalezy obraca¢ w taki sposdb, aby jego
kierunek rozpierania dziatat rownolegle do krawedzi.
Potaczenia mozna poprawi¢ poprzez zastosowanie kotew
zespolonych, ktérych gwint bez naprezen wkleja sie w otwér
wykonany w $cianie.

Do murowanych stupkéw nalezy przykreci¢ duzg stalowa
ptyte obejmujaca kilka cegiet, do ktdérej nastepnie mozna
przymocowac lub przyspawac katownik.

Do mocowania nadaje sie takze zagieta ptyta, ktéra mocuje
sie wokét krawedzi stupka.
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Stupki stalowe

Sprawdzi¢, czy istniejaca konstrukcja nosna jest dostatecznie

stabilna. W razie potrzeby nalezy wykona¢ dodatkowe
wzmochnienie.

Ewentualnie zaleca sie stosowanie $lepych nakretek.
Istnieje tez mozliwo$¢ przyspawania oku¢ bezposrednio do
stupka.

Stupki drewniane

Okucie bramy nalezy przykreci¢ na wylot. Od spodu stupka
najlepiej zastosowac duze stalowe podktadki, a najlepiej
stalowa ptyte, aby zapobiec poluzowaniu sie mocowania.

3.25 Montaz napedu

3.3 Montaz sterowania napedu

UWAGA

Zabrudzenie

Pyt i opitki powstajace podczas wiercenia moga
powodowac zaktécenia dziatania.

» Podczas tych prac nalezy przykryé naped.

» Podczas montazu zwréci¢ uwage na prawidfowe
wypoziomowanie napedu oraz jego stabilne i bezpieczne
mocowanie do podpory lub stupka oraz do skrzydta
bramy.

» W razie potrzeby zastosowac tez inne odpowiednie
elementy faczace. Nieodpowiednie elementy taczace
moga nie wytrzymaé oddziatywania sit wystepujacych
podczas otwierania i zamykania bramy.

» W bramach skrzydtowych wyposazonych w pochyte
zawiasy (maks. 6°) wymagany jest zestaw elementéw
(patrz rysunek 2.1b), na ktéry nalezy ztozy¢ oddzielne
zamowienie. Na rysunku 2.2 przedstawiono sposéb
montowania tego zestawu.

*

WSKAZOWKA:

W przypadku zastosowania pochytych zawiaséw brame
nalezy zabezpieczy¢ przed samoczynnym zamknigciem
(np. sitowniki hamujace jednostronnego dziatania, sprezyny
naciggowe itp.).

Montaz napedu bramy skrzydtowej:

1. Okucie stupka zamontowaé zgodnie z obliczonymi
wymiarami, nasmarowac odpowiednie trzpienie
i przymocowac naped (patrz rysunek 2.2).

2. Wykreci¢ maksymalnie ttoczysko sitownika.

3. Dla zachowania bezpieczenstwa ttoczysko nalezy
ponownie wkrecié o jeden petny obrét (nie dotyczy
wymiaru e 150 mm i napedu 720 =» 1120 mm wzgl.
wymiaru e 210 mm i napedu 820 =» 1320 mm, patrz
rysunek 2.3).

4. Nasmarowac odpowiedni trzpieri, zamontowac okucie
tloczyska i prowizorycznie przymocowaé do bramy za
pomoca $cisku Srubowego (patrz rysunek 2.3).

5. Sprawdzi¢ ostateczne wymiary poprzez reczne otwarcie
i zamknigcie bramy w potozenie kraricowe przy
wyprzegnietym napedzie (patrz rysunek 2.4).

6. Zaznaczy¢ miejsce wiercenia otwordw, zdjaé $cisk
Srubowy, wywierci¢ oba otwory i przymocowaé okucie
tloczyska sitownika (patrz rysunek 2.5).

* Element wyposazenia dodatkowego, nie wchodzi w zakres
wyposazenia standardowego!
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/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia
wskutek niekontrolowanego
uruchomienia bramy
Nieprawidtowy montaz lub obstuga
napedu moze wywotaé niekontrolowany
ruch bramy i spowodowad
przytrzasnigcie ludzi lub przedmiotéw.
»  Prosimy postepowac wedtug
wszystkich wskazéwek zawartych
w tej instrukcji.
Nieprawidtowo zamontowane
urzadzenia sterujace (np. sterowniki)
moga wywotac niekontrolowany ruch
bramy i spowodowac przytrzasnigcie
ludzi lub przedmiotéw.
» Urzadzenia te nalezy umiesci¢
na wysokosci co najmniej 1,5 m
(w miejscu niedostepnym dla dzieci).
» Zainstalowane na state urzadzenia
sterujace (np. sterowniki) nalezy
zamontowac¢ w miejscu, z ktérego
caly obszar pracy bramy bedzie
w zasiegu wzroku, jednak z daleka
od poruszajacych sie elementow.
Awaria zainstalowanych urzadzen
zabezpieczajgcych grozi
przytrzasnigciem ludzi lub przedmiotéw.
» Zgodnie z przepisami BGR 232
w poblizu bramy nalezy
przymocowac dobrze oznakowany
i tatwo dostepny sterownik awaryjny
(wytacznik awaryjny), ktérym w razie
niebezpieczenstwa mozna
natychmiast zatrzymac¢ brame
(patrz rozdziat 7.3.3).

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia w razie nagtego

uruchomienia bramy

Do nagtego, nieoczekiwanego uruchomienia bramy moze

doj$é w sytuacji, gdy mimo odtaczonej wtyczki sieciowej

nadal jest podtaczony akumulator awaryjny.

»  Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac na bramie
nalezy odtgczy¢ wtyczke sieciowa i wtyczke
akumulatora awaryjnego.

UWAGA

Wilgoé

Wilgo¢ przedostajaca sie do wnetrza sterowania moze

spowodowac jego uszkodzenie.

»  Przy otwieraniu obudowy chron sterowanie przed
wilgocia.

»  Sterowanie napedu nalezy zamontowac pionowo,

a potaczenia sSrubowe kabli musza by¢ skierowane w dét.

» W celu pézniejszego przeprowadzenia przewoddéw nalezy

przebic¢ fabrycznie perforowane miejsca (tylko przy
zamknietej pokrywie).

» Dtugos¢ przewodu taczacego naped ze sterowaniem nie

moze przekraczac¢ 40 m.
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Montaz sterowania napedu:

1. Odkreci¢ cztery $ruby i zdja¢ pokrywe sterowania
napedu.

2. Zamontowac cztery wsporniki obudowy sterowania
(patrz rysunek 3.1)

3. Zamontowac sterowanie napedu w sposob
przedstawiony na rysunku 3.1.

3.3.1 Mocowanie tabliczki ostrzegawczej

Tabliczke ostrzegajaca przed przytrzasnigciem nalezy
trwalevzamocowaé w widocznym miejscu lub w poblizu
zainstalowanych na state sterownikéw napedu!

»  Patrz rysunek 4

3.4 Podtaczenie do sieci

/\ NIEBEZPIECZENSTWO

Napiecie sieciowe

Kontakt z napieciem sieciowym grozi $miertelnym

porazeniem pradem.

Dlatego prosimy bezwzglednie stosowac sie do ponizszych

wskazéwek.

» Podtaczenia elektryczne moga byé wykonywane
wytacznie przez uprawnionych elektromonteréw.

» Instalacja elektryczna odbiorcy musi spetnia¢ wtasciwe
przepisy ochronne (230/240 V AC, 50/60 Hz).

» Pamigtaj o obowiazku przestrzegania obowigzujacych
przepiséw krajowych dotyczacych eksploatacii
urzadzen elektrycznych.

»  Przed rozpoczeciem prac elektrycznych odtacz
urzadzenie od napiecia i zabezpiecz przed wtaczeniem
przez osoby niepowotane.

UWAGA

Obce napigcie na zaciskach przytaczeniowych
Niepozadane napiecie na zaciskach przytaczeniowych
sterowania prowadzi do uszkodzenia elektroniki napedu.
» Nie nalezy podtaczac¢ zaciskéw przytaczeniowych
sterowania do napigcia sieciowego (230/240 V AC).

W celu unikniecia zakiécen:

» Przewody sterowania napedu (24 V DC) nalezy utozy¢
w systemie instalacyjnym oddzielonym od innych
przewodow zasilajgcych (230 V AC).

» Do uktadania w ziemi nalezy stosowac tylko kable ziemne
NYY (patrz rysunek 3).

» W przypadku przedtuzania kabli ziemnych potaczenie
z przewodami napedu nalezy wykonac w puszce
rozgateznej w obudowie strugoszczelnej
(IP 65, dostarcza odbiorca).

»  Wszystkie kable nalezy zamontowac od dotu sterowania,
unikajac ich napinania.
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3.5 Podtaczenie napedéw

3.5.1 Podtaczenie napedu w bramie 1-skrzydtowej

Przewody napedu podtaczy¢ zgodnie z rysunkiem 5.2 do
zacisku wtykowego skrzydta A.

3.5.2 Podtaczenie napedu w bramie 2-skrzydiowej
bez szyny progowej

» Patrz rysunek 5.3a

Skrzydto otwierajace si¢ w pierwszej kolejnosci wzgl. skrzydto

przechodnie podtaczy¢ do zacisku wtykowego skrzydta A.

Przewéd napedu drugiego skrzydta podtaczyé do miejsca

wtykowego skrzydia B. W przypadku skrzydet o réznej

wielkosci mniejsze skrzydto jest zawsze skrzydtem

przechodnim wzgl. skrzydtem A.

3.5.3 Podtaczenie napedu w bramie 2-skrzydtowej
Z szyna progowa
» Patrz rysunek 5.3b

W bramach wyposazonych w szyne progowa skrzydtem
przechodnim lub skrzydtem A jest zawsze skrzydto
otwierajace sie w pierwszej kolejnosci i podtacza sie go
zacisku wtykowego skrzydta A. Przewéd napedu drugiego
skrzydta podtaczy¢ zgodnie z rysunkiem 5.3 do zacisku
wtykowego skrzydia B.

4 Uruchomienie podstawowych
elementow wyposazenia, brama z
funkcja ustalenia potozenia
krancowego Brama zamknieta za
pomoca wytacznika krancowego
(ustawienie fabryczne)

/\ OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo skaleczenia
uszkodzen przez brame w ruchu.

»  Dzieci nie moga bawic¢ sig przy
pracy bramy nie znajduja si¢ zadne
przedmioty ani nie przebywaja
brama a mechanizmem napedu nie
znajduja sie zadne przedmioty ani
wyposazonej tylko w jedno
urzadzenie zabezpieczajace
bramy.

» Nadzorowac prace bramy dopodki
mozna przejezdzac lub przechodzié

dopiero wtedy, gdy zatrzyma sie w

M podczas pracy bramy
J ‘l. UAE W obszarze pracy bramy istnieje ryzyko
| | doznania obrazen lub spowodowania
"‘T“ bramie.
I > Nalezy sie upewnic, ze w obszarze
(L
ludzie, w szczegélnosci dzieci.

» Nalezy sie upewnic¢, ze miedzy
nie przebywaja ludzie.

»  Prosimy korzysta¢ z napedu bramy
wytacznie pod warunkiem, ze
widoczny jest caty obszar pracy
nie osiagnie pofozenia kraricowego.

»  Przez zdalnie sterowang brame
potozeniu kraricowym
Brama otwartal
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4.1 Brama 1-skrzydtowa
411 Aktywowanie zintegrowanego wytacznika
krancowego

Przed rozpoczeciem programowania potozen kraricowych
nalezy sprawdzié, czy wytgcznik kranicowy jest aktywowany.
Upewnic¢ sie, czy zyty BN/WH wytacznika kraricowego sa
podtaczone do zacisku wtykowego 5/6 (patrz rysunek 5.5a).

4.1.2 Pomocnicze elementy sygnalizacyjne do
regulacji wytacznikéw krancowych
Podczas regulacji przekaznik opcjonalny petni taka sama
funkcje jak czerwona dioda LED RT, tzn. $wiecgca sie dioda
sygnalizuje, ze brama nie osiagneta wytacznika kraricowego.
Dzieki lampie podtaczonej do przekaznika opcjonalnego
mozna z daleka obserwowac potozenie wytacznikdéw
kraricowych (lampa/dioda LED RT wyt. = brama osiagneta
wytacznik kraricowy, patrz rysunek 7a.2).

4.1.3 Przygotowanie

» Patrz rysunek 7a/7a.1

Wyprzegnaé skrzydfo A, otworzy¢ na szerokos$c ok. 1 m.
Wszystkie przetaczniki DIL ustawi¢ w pozycji OFF.
Doprowadzi¢ napiecie.

Przetacznik DIL 1 na ON = brama 1-skrzydiowa
Przetacznik DIL 4 na ON = tryb regulaciji

a. Zielona dioda LED GN miga = tryb regulacji

b. Czerwona dioda LED RT $wieci sie = brama nie
osiggneta wytacznika kraricowego

ahon=

41.4 Wstepne mechaniczne ustawienie potozenia
krannicowego Brama zamknigta
1. Powoli zamykac recznie skrzydto A. Gdy brama osiagnie
wytgcznik kranicowy, zgasnie dioda LED RT (lub lampa
podtaczona do przekaznika opcjonalnego).
2. Jezeli potozenie wytacznika kraricowego nie odpowiada
zadanej pozycji, istnieje mozliwos¢ dodatkowej regulaciji.
W tym celu nalezy przestawi¢ Srube regulacyjna przy
pomocy klucza imbusowego (3 mm) (patrz rysunek 7a.2):
a. W celu przesunigcia potozenia kraricowego
Brama zamknieta dalej w kierunku Brama zamknieta:
obracac¢ stopniowo $rube w kierunku +.
b. W celu przesunigcia potozenia kraricowego
Brama zamknigta w kierunku Brama otwarta: obracaé
stopniowo $rube w kierunku -.
c. Roéwnoczesnie nalezy ostroznie przesuwaé przewdd
wytacznika kraricowego w wybranym kierunku.
d. Po kazdej regulacji nalezy recznie otworzy¢ i zamknaé
skrzydto, aby w ten sposéb przyblizy¢ sie do
odpowiedniego potozenia kraicowego.

WSKAZOWKA:

Do regulaciji nie stosowaé wkretaka akumulatorowego. Jeden
obrét $ruby regulacyjnej odpowiada odlegtosci 1 mm na
ramieniu sitownika.

4.1.5 Programowanie potozenia krarncowego
Brama zamknieta

Skrzydto A otworzy¢ do potowy i wprzegnac.

Nacisnac¢ i przytrzymac przycisk T na ptytce obwodu

drukowanego.

3. Skrzydto A rozpocznie przesuwac sie w zwolnionym
tempie w kierunku potozenia Brama zamknigta. Gdy
osiagnie wytacznik kraricowy, brama zatrzyma sie i
zgasnie dioda LED RT.

N =
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WSKAZOWKA:

Jesli brama rozpocznie bieg w kierunku Brama otwarta,
nalezy sprawdzi¢ podtaczenie silnika (patrz rysunek 5.2).
Ewentualnie prawidtowo podtaczy¢ silnik, przywrécic¢
ustawienia fabryczne (patrz rozdziat 9.8) i powtérzyé
czynnosci opisane w niniejszym rozdziale.

4. Teraz brama znajduje sie w potozeniu kranncowym
Brama zamknieta. Jesli zamknieta brama nie znajduje sie
w wybranym potozeniu krancowym Brama zamknieta,
nalezy ponownie przeprowadzi¢ regulacje:

manualnie (przy wyprzegnietym skrzydle) zgodnie
z opisem w punkcie 1i 2 lub w rozdziale 4.1.4
lub elektrycznie w nizej opisany sposéb:

a. Nacisna¢ przycisk T, az brama otworzy sig
niecatkowicie.

b. Wykonac regulacje zgodnie z opisem w rozdziale
4.1.4 punkt 2a/2b.

c. Naciskac przycisk T do czasu az dioda LED RT
ponownie zgasnie. Brama przestawi sie w nowe
potozenie kraricowe i zatrzyma sie.

d. Ewentualnie powtdérzy¢ czynnosci opisane w
punktach a do ¢ az do osiagniecia wybranego
potozenia kraricowego.

4.1.6 Programowanie potozenia krarncowego
Brama otwarta

» Patrz rysunek 7a.4

1. Po ustaleniu ostatecznego potozenia Brama zamknieta
nacisna¢ i przytrzymac przycisk T na ptytce, aby
przesunac skrzyto A w wybrane potozenie Brama otwarta.
Zwolni¢ przycisk T.

2. Jezeli skrzydto przekroczy wybrane potozenie, nalezy je
cofna¢ ponownie naciskajac przycisk T na ptytce
obwodu drukowanego. Ponowne uruchomienie
przycisku T spowoduje ponowne otwarcie skrzydta.

3. Gdy skrzydto osiggnie wybrane potozenie kraficowe,
nacisna¢ krétko przycisk P na ptytce obwodu
drukowanego - potozenie kraricowe Brama otwarta
zostato zaprogramowane. Dioda LED GN najpierw miga
przez krétki czas szybko, a nastepnie wolno.

4. Przetacznik DIL 4 na OFF
a. Podfaczone urzadzenia zabezpieczajace sg ponownie

aktywne.
b. Mozliwa obstuga bramy za pomoca sterowania
radiowego.
Za pomoca przycisku T wyzwoli¢ w trybie samoczynnego
zatrzymania kazdorazowo trzy petne cykle bramy jako
biegi programujace site (patrz rozdziat 7.1 i rysunek 7a.5).

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek niesprawnych

urzadzen zabezpieczajacych

W razie awarii moze doj$¢ do obrazen wskutek

niesprawnych urzadzen zabezpieczajgcych.

» Po przeprowadzeniu biegdw programujacych osoba
uruchamiajaca naped jest zobowigzana skontrolowac
dziatanie urzadzenia zabezpieczajacego/urzadzen
zabezpieczajacych oraz sprawdzi¢ ustawienia (patrz
rozdziat 7.2).

Urzadzenie jest gotowe do pracy dopiero po wykonaniu
tych czynnosci.

33



POLSKI

4.2 Brama 2-skrzydtowa
4.2.1 Aktywowanie zintegrowanych wytacznikow
kranncowych

Przed rozpoczeciem programowania potozen kraricowych
nalezy sprawdzié, czy wytgczniki kraricowe zostaty
aktywowane. Upewnic¢ sig, czy zyty BN/WH wytacznika
kraricowego sa podtaczone do zacisku wtykowego 5/6
(patrz rysunek 5.5a).

4.2.2 Pomocnicze elementy sygnalizacyjne do
regulacji wytacznikéw krancowych
Podczas regulacji przekaznik opcjonalny petni takg sama
funkcje jak czerwona dioda LED RT, tzn. $wiecaca sie dioda
sygnalizuje, ze brama nie osiagneta wytacznika kraricowego.
Dzieki lampie podtaczonej do przekaznika opcjonalnego
mozna z daleka obserwowaé potozenie wytacznikow
kraricowych (lampa/dioda LED RT wyt. = brama osiagneta
wytgcznik krancowy, patrz rysunek 7b.2).

4.2.3 Przygotowanie (skrzydto A)
»  Patrz rysunek 7b/7b.1
1. Wyprzegnac skrzydto A, otworzy¢ na szeroko$¢ ok. 1 m.
2. Skrzydto B musi by¢ zamkniete, w innym wypadku
skrzydto B nalezy wyprzegnaé, ustawi¢ w potozeniu
Brama zamknigeta i ponownie wprzegnac.
3. Wszystkie przetaczniki DIL ustawi¢ w pozycji OFF.
Doprowadzi¢ napigcie.
5. Przetacznik DIL 4 na ON = tryb regulacji
a. zielona dioda LED GN miga = tryb regulacji
b. czerwona dioda LED RT $wieci si¢ = brama nie
osiagneta wytacznika kraricowego

»

4.2.4 Wstepne mechaniczne ustawienie potozenia
kranncowego Brama zamknigta (skrzydto A)
1. Powoli zamyka¢ recznie skrzydto A. Gdy brama osiggnie
wytgcznik krancowy, zgasnie dioda LED RT (lub lampa
podtaczona do przekaznika opcjonalnego).
2. Jezeli potozenie wytacznika kraricowego nie odpowiada
zadanej pozycji, istnieje mozliwo$¢ dodatkowej regulaciji.
W tym celu nalezy przestawi¢ $rube regulacyjna przy
pomocy klucza imbusowego (3 mm) (patrz rysunek 7b.1):
a. W celu przesunigcia potozenia kraricowego
Brama zamknigta dalej w kierunku Brama zamknieta:
obracac¢ stopniowo $rube w kierunku +.

b. W celu przesunigcia potozenia kraricowego
Brama zamknigeta w kierunku Brama otwarta: obracac
stopniowo $rube w kierunku -.

c. Roéwnoczesnie nalezy ostroznie przesuwaé przewdd
wytgcznika kraricowego w wybranym kierunku.

d. Po kazdej regulacji nalezy recznie otworzy¢ i zamknaé
skrzydto, aby w ten sposoéb przyblizy¢ sie do
odpowiedniego potozenia kraricowego.

WSKAZOWKA:

Do regulaciji nie stosowac wkretaka akumulatorowego. Jeden
obroét $ruby regulacyjnej odpowiada odlegtosci 1 mm na
ramieniu sitownika.

4.2.5 Programowanie potozenia krarncowego
Brama zamknieta (skrzydto A)
» Patrz rysunek 7b.3
1. Skrzydto A otworzy¢ do potowy i wprzegnac.
Nacisna¢ i przytrzymac przycisk T na ptytce obwodu
drukowanego.
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3. Skrzydto A rozpocznie przesuwac sie w zwolnionym
tempie w kierunku potozenia Brama zamknieta. Gdy
osiagnie wytacznik kraricowy, brama zatrzyma sieg i
zgasnie dioda LED RT.

WSKAZOWKA:

Jesli brama rozpocznie bieg w kierunku Brama otwarta,
nalezy sprawdzi¢ podtaczenie silnika (patrz rysunek 5.3).
Ewentualnie prawidtowo podtaczy¢ silnik, przywrécié
ustawienia fabryczne (patrz rozdziat 9.8) i powtérzy¢
czynnosci opisane w niniejszym rozdziale.

4. Teraz brama znajduje sie¢ w potozeniu kraicowym
Brama zamknigta. Jesli zamknieta brama nie znajduje sie
w wybranym potozeniu kraricowym Brama zamknigta,
nalezy ponownie przeprowadzi¢ regulacje:

manualnie (przy wyprzegnietym skrzydle) zgodnie
z opisem w punkcie 1i 2 lub w rozdziale 4.2.4
lub elektrycznie w nizej opisany sposob:

a. Nacisnac przycisk T, az brama otworzy sie
niecatkowicie.

b. Wykona¢ regulacje zgodnie z opisem w rozdziale
4.2.4 punkt 2a/2b.

c. Naciskac przycisk T do czasu az dioda LED RT
ponownie zgasnie. Brama przestawi sie w nowe
potozenie kraricowe i zatrzyma sie.

d. Ewentualnie powtérzy¢ czynnosci opisane w
punktach a do ¢ az do osiggniecia wybranego
potozenia kraricowego.

4.2.6 Programowanie potozenia krarncowego
Brama otwarta (skrzydto A)

» Patrz rysunek 7b.4

1. Po ustaleniu ostatecznego potozenia Brama zamknieta
nacisnac i przytrzymac przycisk T na ptytce, aby
przesunac skrzyto A w wybrane potozenie Brama otwarta.
Zwolni¢ przycisk T.

Jezeli skrzydto przekroczy wybrane potozenie, nalezy je
cofna¢ ponownie naciskajac przycisk T na ptytce
obwodu drukowanego. Ponowne uruchomienie
przycisku T spowoduje ponowne otwarcie skrzydta.

3. Gdy skrzydto osiggnie wybrane potozenie kraricowe,
nacisna¢ krétko przycisk P na ptytce obwodu
drukowanego - potozenie krancowe Brama otwarta
zostato zaprogramowane. Dioda LED GN najpierw miga
przez krétki czas szybko, a nastepnie wolno.

4.2.7 Przygotowanie (skrzydto B)

» Patrz rysunek 7b.5

1. Wyprzegnac skrzydto B, otworzy¢ na szerokos$¢ ok. 1 m.

2. Przetacznik DIL 3 na ON = programowanie skrzydta B w
2-skrzydtowym trybie pracy.

4.2.8 Wstepne mechaniczne ustawienie potozenia
krancowego Brama zamknieta (skrzydto B)

1. Powoli zamykac recznie skrzydto B. Gdy brama osiggnie
wytacznik kraricowy, zgasnie dioda LED RT (lub lampa
podtaczona do przekaznika opcjonalnego).

2. Jezeli potozenie wytacznika kraricowego nie odpowiada
zadanej pozycji, istnieje mozliwo$¢ dodatkowej regulacii.
W tym celu nalezy przestawi¢ $rube regulacyjna przy
pomocy klucza imbusowego (3 mm) (patrz rysunek 7b.6):
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a. W celu przesunigcia potozenia kraricowego
Brama zamknigta dalej w kierunku Brama zamknieta:
obracac¢ stopniowo $rube w kierunku +.

b. W celu przesunigcia potozenia kraricowego
Brama zamknigeta w kierunku Brama otwarta: obracac
stopniowo $rube w kierunku -.

c. Roéwnoczesnie nalezy ostroznie przesuwac przewdd
wytacznika kraricowego w wybranym kierunku.

d. Po kazdej regulacji nalezy recznie otworzy¢ i zamknaé
skrzydto, aby w ten sposéb przyblizy¢ sie do
odpowiedniego potozenia kraricowego.

WSKAZOWKA:

Do regulaciji nie stosowaé wkretaka akumulatorowego. Jeden
obroét $ruby regulacyjnej odpowiada odlegtosci 1 mm na
ramieniu sitownika.

4.2.9 Programowanie potozenia krarncowego
Brama zamknieta (skrzydto B)

» Patrz rysunek 7b.7

1. Skrzydto B otworzy¢ do potowy i wprzegnaé.
Nacisna¢ i przytrzymac przycisk T na ptytce obwodu
drukowanego.

3. Skrzydto B rozpocznie przesuwac sie w zwolnionym
tempie w kierunku potozenia Brama zamknigta. Gdy
osiagnie wytacznik krancowy, brama zatrzyma sieg i
zgasnie dioda LED RT.

WSKAZOWKA:

Jesli brama rozpocznie bieg w kierunku Brama otwarta,
nalezy sprawdzi¢ podtaczenie silnika (patrz rysunek 5.3).
Ewentualnie prawidtowo podtaczyé¢ silnik, przywrécic¢
ustawienia fabryczne (patrz rozdziat 9.8) i powtérzy¢
czynnosci opisane w niniejszym rozdziale.

4. Teraz brama znajduje sie w potozeniu kranicowym
Brama zamknieta. Jesli zamknigta brama nie znajduije sie
w wybranym potozeniu krancowym Brama zamknieta,
nalezy ponownie przeprowadzi¢ regulacje:

manualnie (przy wyprzegnietym skrzydle) zgodnie z
opisem w punkcie 1i 2 lub w rozdziale 4.2.8
lub elektrycznie w nizej opisany sposoéb:

a. Nacisna¢ przycisk T, az brama otworzy sie
niecatkowicie.

b. Wykonac regulacje zgodnie z opisem w rozdziale
4.2.8 punkt 2a/2b.

c. Naciskac¢ przycisk T do czasu az dioda LED RT
ponownie zgasnie. Brama przestawi sie w nowe
potozenie kraricowe i zatrzyma sie.

d. Ewentualnie powtérzyé czynnosci opisane w
punktach a do ¢ az do osiagniecia wybranego
potozenia kraricowego.

4.2.10 Programowanie potozenia krarncowego

Brama otwarta (skrzydto B)

»  Patrz rysunek 7b.8

1. Po ustaleniu ostatecznego potozenia Brama zamknieta
nacisna¢ i przytrzymac przycisk T na ptytce, aby
przesunac skrzyto B w wybrane potozenie
Brama otwarta. Zwolni¢ przycisk T.

2. Jezeli skrzydto przekroczy wybrane potozenie, nalezy je
cofna¢ ponownie naciskajac przycisk T na ptytce
obwodu drukowanego. Ponowne uruchomienie
przycisku T spowoduje ponowne otwarcie skrzydta.
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3. Gdy skrzydto osiggnie wybrane potozenie kraficowe,
nacisna¢ krétko przycisk P na ptytce obwodu
drukowanego - potozenie kraricowe Brama otwarta
zostato zaprogramowane. Dioda LED GN najpierw miga
przez krétki czas szybko, a nastepnie wolno.

4. Ustawi¢ przetacznik DIL 3 na OFF.

5. Ustawi¢ przetacznik DIL 4 na OFF.

a. Podfaczone urzadzenia zabezpieczajace sg ponownie
aktywne.

b. Mozliwa obstuga bramy za pomoca sterowania
radiowego.

6. Zapomoca przycisku T wyzwoli¢ w trybie samoczynnego
zatrzymania kazdorazowo trzy petne cykle bramy jako
biegi programujace site (patrz rozdziat 7.1 i rysunek 7b.9).
a. Dioda LED GN $wieci sig, sity zostaty

zaprogramowane.

7. W razie potrzeby ustawi¢ funkcje przesuniecia skrzydet
(patrz rozdziat 4.2.11).

/A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek niesprawnych

urzadzen zabezpieczajacych

W razie awarii moze dojs¢ do obrazen wskutek

niesprawnych urzadzen zabezpieczajacych.

»  Po przeprowadzeniu biegéw programujacych osoba
uruchamiajgca naped jest zobowigzana skontrolowaé
dziatanie urzadzenia zabezpieczajacego/urzadzen
zabezpieczajacych oraz sprawdzi¢ ustawienia (patrz
rozdziat 7.2).

Urzadzenie jest gotowe do pracy dopiero po wykonaniu
tych czynnosci.

4.2.11 Przesunigcie/brak przesunigcia skrzydet

i wielkos¢ przesunigcia skrzydet

» Patrz rysunek 9.1/9.2

W bramach 2-skrzydtowych z szyng progow3 istnieje ryzyko
zderzenia sie skrzydet. Dlatego po zaprogramowaniu nalezy
bezwzglednie aktywowac funkcje przesuniecia skrzydet!
Aby unikna¢ zderzenia sie skrzydet w asymetrycznej bramie
dwuskrzydtowej z szyna progowa, zaleca sie ustawienie
duzego przesunigcia skrzydet. Natomiast w bramach
symetrycznych z listwa progowa wystarczy niewielkie
przesuniecie skrzydet.

Ustawianie funkcji przesuniecia skrzydet:

1. Przetacznikiem DIL 2 ustawi¢ funkcje przesuniecia
skrzydet.

20N brak przesuniecia skrzydet:
skrzydto A i B otwieraja sie i zamykaja
réwnoczesnie.

2 OFF wigczone przesunigcie skrzydet:
skrzydto A otwiera sig przed skrzydtem B;
E skrzydto B zamyka sie przed skrzydtem A.

2. Przetgcznikiem DIL 3 ustawi¢ wielkos$¢ przesuniecia
skrzydet.

3ON programowanie skrzydta B/mate
przesuniecie skrzydet

3 OFF programowanie skrzydta A/duze
przesuniecie skrzydet

~_
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5 Uruchomienie podstawowych
elementow wyposazenia, brama
z funkcja ustalenia pofozenia
krancowego Brama zamknieta za
pomoca mechanicznych
ogranicznikéw koncowych lub
zamka elektrycznego

/\ OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo skaleczenia
uszkodzen przez brame w ruchu.

» Dzieci nie moga bawi¢ sig przy
pracy bramy nie znajduja sie zadne
przedmioty ani nie przebywaja
brama a mechanizmem napedu nie
znajduja sie zadne przedmioty ani
wyposazonej tylko w jedno
urzadzenie zabezpieczajace
bramy.

» Nadzorowac prace bramy dopodki
mozna przejezdzac lub przechodzié

dopiero wtedy, gdy zatrzyma sie

S podczas pracy bramy
J w W obszarze pracy bramy istnieje ryzyko
— | | doznania obrazen lub spowodowania
"T“ bramie.
I » Nalezy sie upewnic¢, ze w obszarze
(L
ludzie, w szczegdlnosci dzieci.

» Nalezy sie upewnic¢, ze miedzy
nie przebywaja ludzie.

»  Prosimy korzystac¢ z napedu bramy
wylacznie pod warunkiem, ze
widoczny jest caty obszar pracy
nie osiagnie pofozenia kraricowego.

»  Przez zdalnie sterowang brame
w potfozeniu kranncowym
Brama otwarta!

WSKAZOWKA:

Zalecamy stosowanie mechanicznego ogranicznika
koricowego do regulacji potozenia kranncowego Brama
zamknieta. Takie rozwigzanie ma nastepujace zalety:

e  Skrzydta przylegaja $cisle do ogranicznika i nie poruszaja
sie pod wptywem wiatru.

e  Brama zaryglowana zamkiem elektrycznym jest
dodatkowo zabezpieczona przed zniszczeniem.

e W bramach 2-skrzydtowych skrzydta w potozeniu
kranicowym Brama zamknigta znajduja sie doktadnie
naprzeciwko siebie.

5.1 Brama 1-skrzydiowa
51.1 Montaz ogranicznikéw koncowych

5.1.2 Odtaczanie zintegrowanego wytacznika
kranncowego

Przed rozpoczeciem programowania potozen kraricowych

nalezy odtgczy¢ zintegrowany wytgcznik kraricowy. Upewnié

sie, ze na zacisku wtykowym 5/6 podtaczono mostek

druciany (w zakresie odbiorcy) zamiast zyt BN/WH wytacznika

kraricowego (patrz rysunek 5.5b).
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5.1.3 Montaz i podiaczenie zamka elektrycznego *
»  Patrz rysunek 6
Przy podtaczaniu zamkéw elektrycznych z listy wyposazenia

dodatkowego nie trzeba zwraca¢ uwagi na zachowanie
prawidtowosci biegunéw.

5.1.4 Przygotowanie

» Patrz rysunek 8a/8a.1

1. Wyprzegna¢ skrzydto A, otworzy¢ na szeroko$¢ ok. 1 m i
ponownie wprzegnaé.

Wszystkie przetaczniki DIL ustawi¢ w pozycji OFF.
Doprowadzi¢ napiecie.

Przetacznik DIL 1 na ON = brama 1-skrzydtowa
Przetacznik DIL 4 na ON = tryb regulacji

a. zielona dioda LED GN miga = tryb regulacji

b. czerwona dioda RT $wieci sig

ok oN

5.1.5 Programowanie potozenia krancowego
Brama zamknieta

» Patrz rysunek 8a.2

1. Nacisnac i przytrzymac przycisk T na ptytce obwodu
drukowanego. Skrzydto A przesunie sie w kierunku
Brama zamknieta i zatrzyma na ograniczniku koricowym,
silnik wytaczy sie.

2. Zwolni¢ przycisk T.
Teraz brama znajduje sie w pofozeniu kraicowym
Brama zamknieta. Po rozpoznaniu potozenia kraricowego
dioda LED RT nie gasnie.

WSKAZOWKA:

Jesli brama rozpocznie bieg w kierunku Brama otwarta,
nalezy sprawdzi¢ podtaczenie silnika (patrz rysunek 5.2).
Ewentualnie prawidtowo podtaczyé silnik, przywrécié
ustawienia fabryczne (patrz rozdziat 9.8) i powtérzy¢
czynnosci opisane w niniejszym rozdziale.

5.1.6 Programowanie potozenia krarncowego
Brama otwarta

» Patrz rysunek 8a.2

1. Nacisnac¢ i przytrzymac przycisk T, aby przesunacé
skrzyto A w wybrane potozenie Brama otwarta. Zwolni¢
przycisk T.

2. Jezeli skrzydto przekroczy wybrane potozenie, nalezy je
cofng¢ ponownie naciskajac przycisk T na ptytce
obwodu drukowanego. Ponowne uruchomienie
przycisku T spowoduje ponowne otwarcie skrzydta.

3. Gdy skrzydto osiggnie wybrane potozenie kraficowe,
nacisna¢ krétko przycisk P na ptytce obwodu
drukowanego - potozenie kraicowe Brama otwarta
zostato zaprogramowane. Dioda LED GN najpierw miga
przez krétki czas szybko, a nastepnie wolno.

4. Przetacznik DIL 4 na OFF
a. Podfaczone urzadzenia zabezpieczajace sg ponownie

aktywne.
b. Mozliwa obstuga bramy za pomoca sterowania
radiowego.

5. Zapomoca przycisku T wyzwoli¢ w trybie samoczynnego
zatrzymania kazdorazowo trzy petne cykle bramy jako
biegi programujace site (patrz rozdziat 7.1 i rysunek 8a.3).
a. Dioda LED GN s$wieci sig, sity zostaty

zaprogramowane.

* Element wyposazenia dodatkowego, nie wchodzi w zakres
wyposazenia standardowego!

TR10A079 RE/07.2010



POLSKI

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek niesprawnych

urzadzen zabezpieczajacych

W razie awarii moze dojs¢ do obrazen wskutek

niesprawnych urzadzen zabezpieczajacych.

» Po przeprowadzeniu biegdw programujacych osoba
uruchamiajaca naped jest zobowigzana skontrolowac
dziatanie urzadzenia zabezpieczajgcego/urzadzen
zabezpieczajacych oraz sprawdzi¢ ustawienia (patrz
rozdziat 7.2).

Urzadzenie jest gotowe do pracy dopiero po wykonaniu
tych czynnosci.

5.2 Brama 2-skrzydiowa
5.2.1 Montaz ogranicznikéw koncowych

5.2.2 Odtaczanie zintegrowanych wytacznikow
kraricowych

Przed rozpoczeciem programowania potozen kraricowych

nalezy odfgczy¢ zintegrowane wytaczniki kraricowe. Upewnic¢

sie, ze na zacisku wtykowym 5/6 podtaczono mostek

druciany (w zakresie odbiorcy) zamiast zyt BN/WH wytacznika

kraricowego (patrz rysunek 5.5b).

5.2.3 Montaz i podtaczenie zamkéw elektrycznych *
»  Patrz rysunek 6

Przy podtaczaniu zamkdw elektrycznych z listy wyposazenia
dodatkowego nie trzeba zwraca¢ uwagi na zachowanie
prawidtowosci biegunéw.

5.2.4 Przygotowanie

» Patrz rysunek 8b/8b.1

1. Wyprzegnac skrzydto A, otworzy¢ na szeroko$¢ ok. 1 m i
ponownie wprzegnac.

2. Skrzydto B musi by¢ zamkniete, w innym wypadku
skrzydto B nalezy wyprzegnaé, ustawi¢ w potozeniu
Brama zamknigta i ponownie wprzegnac.

3. Wszystkie przetaczniki DIL ustawi¢ w pozycji OFF.

Doprowadzi¢ napigcie.

5. Przetacznik DIL 4 na ON = tryb regulaciji
a. zielona dioda LED GN miga = tryb regulacji
b. czerwona dioda RT $wieci sig

»

5.2.5 Programowanie potozenia kraricowego
Brama zamknieta (skrzydio A)

» Patrz rysunek 8b.2

1. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk T na ptytce obwodu
drukowanego. Skrzydto A przesunie sie w kierunku
Brama zamknieta i zatrzyma na ograniczniku koricowym,
silnik wytgczy sie.

2. Zwolni¢ przycisk T.
Teraz brama znajduje sie w potozeniu kranncowym
Brama zamknieta. Po rozpoznaniu potozenia krancowego
dioda LED RT nie gasnie.

WSKAZOWKA:

Jesli brama rozpocznie bieg w kierunku Brama otwarta,
nalezy sprawdzié¢ podtaczenie silnika (patrz rysunek 5.3).
Ewentualnie prawidtowo podtaczy¢ silnik, przywrécié
ustawienia fabryczne (patrz rozdziat 9.8) i powtérzy¢
czynnosci opisane w niniejszym rozdziale.

* Element wyposazenia dodatkowego, nie wchodzi w zakres
wyposazenia standardowego!
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5.2.6 Programowanie potozenia krarncowego
Brama otwarta (skrzydto A)

» Patrz rysunek 8b.2

1. Nacisnac i przytrzymac przycisk T, aby przesunaé
skrzyto A w wybrane potozenie Brama otwarta. Zwolni¢
przycisk T.

2. Jezeli skrzydto przekroczy wybrane potozenie, nalezy je
cofng¢ ponownie naciskajac przycisk T na ptytce
obwodu drukowanego. Ponowne uruchomienie
przycisku T spowoduje ponowne otwarcie skrzydta.

3. Gdy skrzydto osiggnie wybrane potozenie kraficowe,
nacisna¢ krétko przycisk P na ptytce obwodu
drukowanego - potozenie kraicowe Brama otwarta
zostato zaprogramowane. Dioda LED GN najpierw miga
przez krétki czas szybko, a nastepnie wolno.

5.2.7 Programowanie potozenia kraricowego
Brama zamknieta (skrzydto B)

»  Patrz rysunek 8b.3/8b.4

1. Wyprzegna¢ skrzydto B, otworzy¢ na szeroko$¢ ok. 1 m i
ponownie wprzegnaé.

2. Przetacznik DIL 3 na ON = programowanie skrzydta B w
2-skrzydtowym trybie pracy.

3. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk T na ptytce obwodu
drukowanego. Skrzydto B przesunie sie w kierunku
Brama zamknieta i zatrzyma na ograniczniku koricowym,
silnik wytaczy sie.

4. Zwolni¢ przycisk T.

Teraz brama znajduje sie w potozeniu kraficowym
Brama zamknieta. Po rozpoznaniu potozenia kraricowego
dioda LED RT nie gasnie.

WSKAZOWKA:

Jesli brama rozpocznie bieg w kierunku Brama otwarta,
nalezy sprawdzi¢ podtaczenie silnika (patrz rysunek 5.3).
Ewentualnie prawidtowo podtaczy¢ silnik, przywrécic¢
ustawienia fabryczne (patrz rozdziat 9.8) i powtérzy¢
czynnosci opisane w niniejszym rozdziale.

5.2.8 Programowanie potozenia kraricowego
Brama otwarta (skrzydto B)

» Patrz rysunek 8b.4

1. Nacisnac i przytrzymac przycisk T, aby przesunac
skrzyto B w wybrane potozenie Brama otwarta. Zwolni¢
przycisk T.

2. Jezeli skrzydto przekroczy wybrane potozenie, nalezy je
cofna¢ ponownie naciskajac przycisk T na ptytce
obwodu drukowanego. Ponowne uruchomienie
przycisku T spowoduje ponowne otwarcie skrzydta.

3. Gdy skrzydto osiagnie wybrane potozenie kraricowe,
nacisna¢ krétko przycisk P na ptytce obwodu
drukowanego - potozenie kranicowe Brama otwarta
zostato zaprogramowane. Dioda LED GN najpierw miga
przez krétki czas szybko, a nastgpnie wolno.

4. Ustawi¢ przetacznik DIL 3 na OFF.

5. Ustawic¢ przetacznik DIL 4 na OFF.

a. Podfaczone urzadzenia zabezpieczajace sg ponownie
aktywne.

b. Mozliwa obstuga bramy za pomoca sterowania
radiowego.

6. Zapomoca przycisku T wyzwoli¢ w trybie samoczynnego
zatrzymania kazdorazowo trzy petne cykle bramy jako
biegi programuijace site (patrz rozdziat 7.1 i rysunek 8b.5).
a. Dioda LED GN s$wieci sig, sity zostaly zaprogramowane.

7. W razie potrzeby ustawi¢ funkcje przesuniecia skrzydet
(patrz rozdziat 5.2.9).
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A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek niesprawnych

urzadzen zabezpieczajacych

W razie awarii moze dojs¢ do obrazen wskutek

niesprawnych urzadzen zabezpieczajacych.

» Po przeprowadzeniu biegdw programujacych osoba
uruchamiajaca naped jest zobowigzana skontrolowac
dziatanie urzadzenia zabezpieczajgcego/urzadzen
zabezpieczajacych oraz sprawdzi¢ ustawienia
(patrz rozdziat 7.2).

Urzadzenie jest gotowe do pracy dopiero po wykonaniu
tych czynnosci.

5.2.9 Przesunigcie/brak przesunigcia skrzydet i
wielkos¢ przesunigcia skrzydet
» Patrz rysunek 9.1/9.2
W bramach 2-skrzydtowych z szyng progowa istnieje ryzyko
zderzenia sig skrzydet. Dlatego po zaprogramowaniu nalezy
bezwzglednie aktywowac funkcje przesuniecia skrzydet!
Aby unikna¢ zderzenia sig skrzydet w asymetrycznej bramie
dwuskrzydiowej z szyng progowa, zaleca sig ustawienie
duzego przesunigcia skrzydet. Natomiast w bramach
symetrycznych z listwg progowg wystarczy niewielkie
przesuniecie skrzydet.

Ustawianie funkcji przesuniecia skrzydet:

1. Przetacznikiem DIL 2 ustawi¢ funkcje przesuniecia
skrzydet.

20N brak przesunigcia skrzydet:
skrzydto A i B otwieraja sie i zamykaja
réwnoczesnie.

2 OFF wigczone przesunigcie skrzydet:
skrzydto A otwiera si¢ przed skrzydtem B;
E skrzydto B zamyka sie przed skrzydtem A.

2. Przetacznikiem DIL 3 ustawi¢ wielko$¢ przesuniecia
skrzydet.

3ON programowanie skrzydta B/mate
przesunigcie skrzydet
programowanie skrzydta A/duze
przesunigcie skrzydet

3 OFF

6 Bramy ze skrzydtami otwieranymi na
zewnatrz

» Patrz rysunek 16

6.1 Podtaczenie napedéw
» Patrz rysunek 16.2/16.3a/b

Przewody napedu podtaczy¢ zgodnie z rysunkiem 16.2/16.3
do zacisku wtykowego skrzydta A/skrzydia B.

6.2 Stosowanie ogranicznika krancowego

Zalecamy stosowanie ogranicznikéw kraricowych z tego
wzgledu, ze nie mozna regulowac wytacznika kraricowego
poprzez wykorzystanie petnego skoku ramienia sitownika.

W tym celu nalezy odtgczy¢ zintegrowany wytacznik krancowy
(patrz rozdziat 5.1.2).
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6.3 Stosowanie wytacznikéw krarncowych
»  Patrz rysunek 16.1

W bramach otwieranych na zewnatrz wytacznik kraricowy
nalezy przestawi¢ w kierunku silnika napedu, poniewaz brama
osigga w tym wypadku potozenie kraricowe Brama zamknigta
przy schowanym ramieniu sitownika. Wytacznik kraricowy
nalezy przestawi¢ w podanym kierunku za pomoca klucza
imbusowego 3 mm w sposo6b przedstawiony na rysunku 16.1.

WSKAZOWKA:

Do regulaciji nie stosowac wkretaka akumulatorowego. Jeden
obrét sruby regulacyjnej odpowiada odlegtosci 1 mm na
ramieniu sitownika. Wytacznika kraricowego nie mozna
regulowac za pomoca petnego skoku ramienia!

6.4 Programowanie sit i potozen krancowych

Potozenia kraricowe nalezy zaprogramowac zgodnie z opisem
w rozdziale 5.1/ 5.2, natomiast programowanie sit opisano
w rozdziale 7.1.

7 Inne czynnosci

74 Biegi programujace site

Po zakoniczeniu programowania potozen kraricowych lub po
przeprowadzeniu okreslonych zmian nalezy ponownie
zaprogramowac sity w trybie biegéw programujacych. Brama
musi by¢ zamknigta. Wymagane jest przeprowadzenie dwéch
nieprzerwanych cykli bramy, podczas ktérych nie moze
zadziata¢ zadne z urzadzen zabezpieczajacych. Ustalenie sit
odbywa sie w obu kierunkach automatycznie w trybie
samoczynnego zatrzymania, tj. po otrzymaniu impulsu naped
przesuwa brame samoczynnie w potozenie kraricowe.
Podczas catego procesu programowania miga LED GN.
Dioda $wieci sie po zakoriczeniu biegdw programujacych sity
(patrz rysunek 7a.5/7b.9/8a.3/8b.5).

» Nizej opisane czynnosci nalezy wykona¢ dwa razy.

Bieg programujacy site w kierunku potozenia krancowego
Brama otwarta
» Jeden raz nacisngé przycisk T.
Naped samoczynnie przesunie brame w potozenie
kraricowe Brama otwarta.

Bieg programujacy site w kierunku potozenia krancowego
Brama zamknieta
» Jeden raz nacisngé przycisk T.
Naped samoczynnie przesunie brame w potozenie
kraricowe Brama zamknigeta.

711 Regulacja ograniczenia sity

W szczegdlnych sytuacjach montazowych moze sie zdarzy¢,
ze zaprogramowane sity sa niewystarczajace, co moze
spowodowaé niekontrolowane cofniecie sie bramy. W takim
przypadku nalezy ponownie wyregulowac¢ ograniczenie sity za
pomoca potencjometru, ktéry znajduje sie na ptytce
sterowania i jest oznaczony napisem Kraft F.

/\ OSTRZEZENIE

Za duze ograniczenie sity

Za duze ograniczenie sity powoduje, ze brama nie zatrzyma
sie na czas i moze przytrzasnac¢ ludzi lub przedmioty.

» Nie nalezy ustawia¢ za duzej wartosci ograniczenia

sity.
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Zwiekszenie ograniczenia sity odbywa sie¢ w stosunku
procentowym do zaprogramowanych wartosci, przy czym
potfozenie potencjometru oznacza nastepujacy wzrost sity
(patrz rysunek 10):

Potozenie z lewej strony + 0% sity

Potozenie srodkowe e
+15 % sity hﬂ

Potozenie z prawej strony | +75% sity

Aby zmienié ograniczenie sity:

1. Przestawi¢ potozenie potencjometru Kraft F obracajac
nim w wybranym kierunku.

2. Zaprogramowane sity nalezy skontrolowaé przy uzyciu
odpowiedniego miernika i sprawdzi¢, czy mieszcza sie
one w dopuszczalnych granicach zgodnie
z obowigzujacymi przepisami norm EN 12453 i EN 12445
lub wtasciwymi przepisami krajowymi.

3. Jezeli zmierzona warto$¢ sity przy potencjometrze
ustawionym na ograniczenie sity 0 % jest za wysoka, to
istnieje mozliwos¢ zmniejszenia tej wartosci poprzez
zredukowanie predkosci biegu bramy w trybie
normalnym i zwolnionym (patrz rozdziat 7.4.7).

7.2 Podtaczenie urzadzen zabezpieczajacych *
» Patrz rysunek 11.1/11.2

Do obwoddéw zabezpieczajgcych SE1 i SE2 mozna podiaczy¢
kazdorazowo jedna fotokomdrke dwuzytowa lub fotokomorke
z funkcjg testowania badz bez funkcji testowania. Podtaczenie
dwaoch fotokomorek do jednego obwodu zabezpieczajacego
wymaga zastosowania ekspandera fotokomaérki *.

WSKAZOWKA:

Wszystkie urzadzenia zabezpieczajace nalezy podtaczac po
kolei i przeprowadzaé probe dziatania.

7.21 Urzadzenie zabezpieczajace SE1 dla kierunku
Brama otwarta

Urzadzenie zabezpieczajace SE1 dla kierunku Brama otwarta.

Po wyzwoleniu tego urzadzenia nastgpi opéznione krotkie

cofniecie sie bramy w kierunku Brama zamknieta

(patrz rysunek 11.1)

Podtaczenie do instalaciji elektrycznej

Zacisk 20 0V (napiecie zasilania)
Zacisk 18 Wyjscie sygnatu testowego
Zacisk 73 Wejscie sygnatu SE1
Zacisk 5 +24 V (napiecie zasilania)

Wybér funkcji za pomoca przetacznikéw DIL

50N 6 ON fotokomodrka dwuzytowa
5 ON 6 OFF fotokomorka z funkcja
testowania
5 OFF 6 OFF o fotokomérka bez funkcji
testowania
> [ e  Dbrak urzadzenia
zabezpieczajacego:

mostek miedzy zaciskiem
20/73, = stan z chwili
dostawy

* Element wyposazenia dodatkowego, nie wchodzi w zakres
wyposazenia standardowego!
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7.2.2 Urzadzenie zabezpieczajace SE2 dla kierunku
Brama zamknieta

Urzadzenie zabezpieczajace SE2 dla kierunku Brama

zamknigta. Po wyzwoleniu tego urzadzenia nastapi opéznione

krétkie cofnigcie sie bramy w kierunku Brama zamknigta

(patrz rysunek 11.2)

Podtaczenie do instalacji elektrycznej

Zacisk 20 0V (napigcie zasilania)
Zacisk 18 Wyjscie sygnatu testowego
Zacisk 72 Wejscie sygnatu SE2
Zacisk 5 +24 V (napiecie zasilania)

Wybér funkcji za pomoca przetacznikéw DIL

7 ON 8 ON fotokomodrka dwuzytowa
7 ON 8 OFF fotokomorka z funkcja
testowania
7 OFF 8 OFF e fotokomorka bez funkciji
testowania
> i e  Dbrak urzadzenia
zabezpieczajacego:
mostek miedzy zaciskiem
20/72, = stan z chwili
dostawy
7.2.3 Urzadzenie zabezpieczajace SE2 dla kierunku
Brama zamknieta w funkcji fotokomorki
przejazdu

Dodatkowa funkcja urzadzenia zabezpieczajacego SE2 dla
kierunku Brama zamknieta w funkcji fotokomorki
zabezpieczajgcej/fotokomdrki przejazdu (tylko fotokomoérka
z funkcja testowania, patrz rysunek 11.2c/11.2¢e)

Wybér funkcji za pomoca przetacznikéw DIL
9 ON 3

fotokomérka z funkcja testowania lub
fotokomodrka dwuzytowa w funkcji
elementu zabezpieczajgcego dla
kierunku Brama zamknieta

e funkcja dodatkowa fotokomaorki
przejazdu: w przypadku zajetej
fotokomérki rozpocznie sie ponowne
odliczanie czasu zatrzymania, po
zwolnieniu fotokomérki czas zostaje
skrécony

9 OFF fotokomorka w funkcji elementu
zabezpieczajacego dla kierunku Brama
zamknieta. W przypadku zajetej
fotokomorki rozpocznie sie ponowne
odliczanie czasu zatrzymania, po
zwolnieniu fotokomorki koriczy sie
odliczanie ustawionego czasu zatrzymania.

WSKAZOWKA:

Funkcje automatycznego zamykania mozna aktywowac
wytacznie wtedy, gdy dziata co najmniej jedno urzadzenie
zabezpieczajace.

7.3 Podtaczenie elementéw dodatkowych/
akcesoriow
WSKAZOWKA:

Dopuszczalne obcigzenie zasilania 24 V napedu przez
wszystkie elementy wyposazenia dodatkowego wynosi
facznie maks. 100 mA.
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7.3.1 Podtaczenie lampy ostrzegawczej *

» Patrz rysunek 11.3a

Do bezpotencjatowych zestykéw na zacisku dla urzadzen
opcjonalnych mozna podfgczy¢ lampe ostrzegawcza (np.

do wysytania komunikatéw ostrzegawczych przed
uruchomieniem bramy i podczas pracy bramy) lub funkcje
sygnalizacji potozenia kraricowego Brama zamknigeta. Do
trybu pracy z lampa na 24 V (maks. 7 W) mozna wykorzystaé
napiecie sterowania (zacisk 24 V=).

WSKAZOWKA:

Lampe ostrzegawcza 230 V nalezy podtaczy¢ do zasilania
zewnetrznego (patrz rysunek 11.3b).

7.3.2 Podtaczenie sterownikéw zewnetrznych *

» Patrz rysunek 11.4

Jeden lub wigcej sterownikow z zestykiem zwiernym
(bezpotencjatowych lub przetaczanych po 0 V, np. sterownik
na klucz) mozna podtaczac¢ réwnolegle, przy czym maks.
dtugosc¢ przewodu wynosi 40 m (przewody nalezy uktadac
w systemie oddzielonym od przewoddw 230 V).

Brama 1-skrzydtowa

Sterowanie impulsowe:

»  Pierwszy zestyk do zacisku 21
»  Drugi zestyk do zacisku 20

Brama 2-skrzydiowa

Sterowanie impulsowe: polecenie uruchomienia skrzydta
przechodniego (A):

» Pierwszy zestyk do zacisku 23

»  Drugi zestyk do zacisku 20

Sterowanie impulsowe: polecenie uruchomienia skrzydta
przechodniego (A) i skrzydta statego (B):

»  Pierwszy zestyk do zacisku 21

»  Drugi zestyk do zacisku 20

WSKAZOWKA:

Jesli jeden z zewnetrznych elementéw obstugi wymaga
napiecia pomocniczego, to w tym celu mozna wykorzysta¢
napiecie +24 V DC na zacisku 5 (na przeciwko

zacisku 20 =0 V).

7.3.3 Podtaczenie wytacznika do zatrzymania i/lub
wytaczenia napedu (obwdd zatrzymania lub
wytacznika awaryjnego) *

» Patrz rysunek 11.5

Ten przetacznik stuzy do natychmiastowego zatrzymania

bramy i zablokowania kolejnych biegéw bramy.

Podtaczenie wylacznika z zestykami rozwiernymi

(przetaczanego po 0 V lub bez potencjatu):

1. Zdjac¢ fabryczny mostek druciany miedzy zaciskiem 12

(wejscie zatrzymania lub wytacznika awaryjnego)
a zaciskiem 13 (0 V).

2. Podfgczy¢ wyjécie wytacznika lub pierwszy zestyk

do zacisku 12 (wejscie zatrzymania lub wytgcznika
awaryjnego).

3. Podfaczy¢ 0 V (masa) lub drugi zestyk do zacisku 13

V).

* Element wyposazenia dodatkowego, nie wchodzi w zakres
wyposazenia standardowego!
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7.3.4 Podtaczenie uniwersalnej ptytki
adaptacyjnej UAP 1 *
» Patrz rysunek 11.6
Uniwersalna ptytka adaptacyjna UAP 1 moze by¢ stosowana:
e do sterowania kierunkowego (otwieranie/zamykanie)
i funkcji otwarcia czesciowego za pomoca zewnetrznych
elementow obstugi
e do sygnalizacji potozen kranicowych Brama otwarta
i Brama zamknieta
e do przekaznika opcjonalnego

7.3.5 Podtaczenie akumulatora awaryjnego *
» Patrz rysunek 11.7

Do opisanych zaciskéw mozna podtgczy¢ akumulator
awaryjny stuzacy do tymczasowej eksploatacji napedu w razie
awarii zasilania sieciowego.

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia w razie nagtego

uruchomienia bramy

Do nagtego, nieoczekiwanego uruchomienia bramy moze

doj$¢é w sytuacji, gdy mimo odtaczonej wtyczki sieciowej

nadal jest podtaczony akumulator awaryjny.

»  Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac na bramie
nalezy odfaczy¢ wtyczke sieciowa i wtyczke
akumulatora awaryjnego.

7.4 Ustawianie dodatkowych funkcji za pomoca
przetgcznikéw DIL

Sterowanie programuije sig przy pomocy przetacznikéw DIL.

Przed pierwszym uruchomieniem przetgczniki DIL znajduja

sie w pofozeniu fabrycznym, tzn. w pozycji OFF (patrz

rysunek 5.1). Zmian w ustawieniach przetacznikéw DIL

mozna dokonywac tylko, gdy:

* naped jest w spoczynku

e czas ostrzegania lub zatrzymania jest nieaktywny

e dioda LED GN nie miga

Przetaczniki DIL nalezy ustawia¢ w nizej opisany sposob,
stosownie do obowiagzujacych przepiséw krajowych,
wybranych urzadzen zabezpieczajacych i warunkéw
lokalnych.

Nalezy ustawi¢ nizej opisane przetaczniki DIL:

7.41 Przetacznik DIL 10/11: automatyczne
zamykanie/czas ostrzegania/przekaznik
opcjonalny

Przetacznik DIL 10 w potaczeniu z przetacznikiem DIL 11

stuzy do ustawiania funkcji napedu (automatyczne zamykanie

/ czas ostrzegania 5 sek.) oraz funkcji przekaznika

opcjonalnego.

WSKAZOWKA:

Funkcje automatycznego zamykania mozna aktywowac
wytacznie wtedy, gdy dziata co najmniej jedno urzadzenie
zabezpieczajgce.
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» Patrz rysunek 12.1

10 OFF 11 OFF Naped

bez szczegodlnej funkciji

Przekaznik opcjonalny
Przekaznik zamyka sie
w potfozeniu krancowym
Brama zamknieta.

» Patrz rysunek 12.2

10 ON 11 OFF Naped

Czas ostrzegania podczas
kazdego biegu bramy bez
funkcji automatycznego

zamykania

Przekaznik opcjonalny
Przekaznik taktuje szybko
w czasie ostrzegania,

a normalnie podczas biegu
bramy.

» Patrz rysunek 12.3

10 OFF 11 ON Naped

automatyczne zamykanie,
czas ostrzegania tylko
podczas automatycznego

zamykania

Przekaznik opcjonalny
Przekaznik taktuje szybko

w czasie ostrzegania,
normalnie podczas biegu
bramy, a w czasie zatrzymania
jest wytaczony.

» Patrz rysunek 12.4

10 ON 11 ON Naped
Automatyczne zamykanie,
czas ostrzegania podczas

kazdego biegu bramy

Przekaznik opcjonalny
Przekaznik taktuje szybko

w czasie ostrzegania,
normalnie podczas biegu
bramy, a w czasie zatrzymania
jest wytaczony.

WSKAZOWKA:

Automatyczne zamykanie jest mozliwe tylko z potozenia
kraricowego Brama otwarta. Po wyzwoleniu ograniczenia sity
podczas zamykania nastapi krétkie cofnigcie sie bramy

w kierunku Brama otwarta i brama zatrzyma sie. Po
wyzwoleniu fotokomoérki podczas zamykania brama cofnie
sie w pofozenie kraricowe Brama otwarta i nastapi ponowne
uruchomienie automatycznego zamykania.

7.4.2 Ustawienie czasu zatrzymania
» Patrz rysunek 12.5

Czas zatrzymania w potozeniu Brama otwarta do czasu
rozpoczecia automatycznego zamykania mozna regulowacé
5-stopniowo.
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Ustawianie czasu zatrzymania:
1. Ustawié przetacznik DIL 12 na ON.

120N ustawienie czasu zatrzymania
12 OFF

brak funkcji

b
2. Nacisna¢ krétko przycisk P, aby skréci¢ czas
zatrzymania.
lub
nacisna¢ krétko przycisk T, aby wydtuzyé czas
zatrzymania.

Podczas regulowania czasu zatrzymania dioda LED RT
wskazuje nastepujace ustawienia:

Dioda LED RT Czas zatrzymania w
sekundach
mignigcie 1x/przerwa ~
30

migniecie 2x/przerwa | 60
migniecie 3x/przerwa | 90
migniecie 4x/przerwa | 120

migniecie 5x/przerwa | 180

3. Przetacznik DIL 12 ponownie ustawi¢ na OFF, aby
zapisac ustawiony czas zatrzymania.

7.4.3 Wystanie impulsu w trakcie odliczania czasu
zatrzymania

» Patrz rysunek 12.6

Tutaj istnieje mozliwo$¢ ustawienia sposobu reagowania

bramy na impuls wystany w trakcie odliczania czasu
zatrzymania.

13 ON * przerwanie odliczania czasu
zatrzymania przy wystaniu impulsu
e wystanie impulsu w czasie biegu
bramy powoduje zatrzymanie bramy
13 OFF wydtuzenie czasu zatrzymania przy
wystaniu impulsu
7.4.4 Granica cofania

» Patrz rysunek 12.7

Po zadziataniu jednego z urzadzen zabezpieczajacych brama
rozpocznie bieg w kierunku przeciwnym az do granicy cofania
(maks. 50 mm) (bieg powrotny), tj. zatrzyma sie tuz przed
potozeniem kraicowym Brama zamknieta. Taka reakcja bramy
nie zachodzi po przekroczeniu granicy cofania, co umozliwia
bezpieczne osiagniecie potozenia kraricowego bez
przerywania biegu.

W przypadku eksploatacji bramy z zastosowaniem
mechanicznego ogranicznika nalezy odrézni¢ sytuacje,

w ktérej podczas zamykania skrzydto zetknie sie

z ogranicznikiem (skrzydfo zatrzyma sig), od takiej, w ktorej
najedzie na przeszkode (skrzydto zmieni kierunek).

Podczas dokonywania ustawien nalezy pamietac, ze

w bramach dwuskrzydtowych w zaleznosci od zastosowanej
listwy progowej wybrane skrzydto moze swobodnie sig
poruszac.

Zakres granicy cofania mozna ustawia¢ 8-stopniowo.
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Ustawianie granicy cofania
1. Ustawié przetacznik DIL 14 na ON.

14 ON ustawianie granicy cofania

Ustawienie punktéw rozruchu dla bramy 1-skrzydiowej:
» Patrz rysunek 12.8
1. Ustawié przetacznik DIL 15 na ON.

14 OFF brak funkcji

e

2. W bramach 2-skrzydtowych za pomoca przetacznika
DIL 3 wybra¢ skrzydto:

3 ON skrzydto B/mate przesuniecie skrzydet

3 OFF skrzydto A/duze przesuniecie skrzydet

ks

3. Nacisna¢ krétko przycisk P, aby zmniejszyé granice
cofania
lub
nacisna¢ krétko przycisk T, aby zwigkszyé granice
cofania.
Podczas ustawiania granicy cofania dioda LED GN
wskazuje nastepujace ustawienia:

Dioda LED GN | granica cofania

migniecie 1x/ minimalna warto$é
przerwa

migniecie wartos¢ posrednia
2x - 3x/przerwa

migniecie 4x/ i~
przerwa $rednia warto$é
mignigcie warto$¢ posrednia

5x - 7x/przerwa

migniecie 8x/ maksymalna warto$¢
przerwa

4. W bramach 2-skrzydtowych za pomoca przetacznika

DIL 3 wybra¢ skrzydto B i powtérzy¢ czynnosci opisane

w punkcie 3 w odniesieniu do drugiego skrzydta.
5. Przetacznik DIL 14 ponownie ustawi¢ na OFF, aby
zapisa¢ ustawiona(e) granice(e) cofania.
6. Przetacznik DIL 3 ponownie przestawié¢ zgodnie
z wybranym uprzednio przesunigeciem skrzydta
(patrz rozdziat 4.2.11 / 5.2.9).

7.4.5 Zmiana punktéw rozruchu dla zwolnionej pracy

(funkcja tagodnego zatrzymania) podczas
otwierania i zamykania
Przed przystapieniem do zmiany punktéw rozruchu dla
zwolnionej pracy bramy podczas otwierania i zamykania
nalezy sprawdzié, czy spetnione sa ponizsze warunki:
*  Potozenia kraicowe musza by¢ zaprogramowane.
e Brama musi znajdowac sig¢ w potozeniu kranncowym
Brama zamknieta.
e Przetacznik DIL 4 Tryb regulacji musi znajdowacé sie
w pozycji OFF.

Brak przesunigcia skrzydet:

Przetacznik DIL 2 na ON = otworzy¢ i zamkna¢ réwnoczesnie

skrzydto A i skrzydto B
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150N ustawianie wybranych punktéw rozruchu
15 OFF brak funkciji

ks

2. Nacisna¢ przycisk T.

Skrzydto rozpocznie bieg w kierunku potozenia Brama
otwarta w trybie normalnym z funkcja samoczynnego
zatrzymania.

3. W chwili gdy brama minie punkt, w ktérym ma rozpoczaé
zwolniony bieg, nalezy krétko nacisna¢ przycisk P.
Skrzydto pokona pozostata droge az do potozenia
kraricowego Brama otwarta w zwolnionym tempie.

4. Nacisna¢ przycisk T.

Skrzydto rozpocznie bieg w kierunku potozenia Brama
zamknieta w trybie normalnym z funkcja samoczynnego
zatrzymania.

5. W chwili gdy brama minie punkt, w ktérym ma rozpoczaé
zwolniony bieg, nalezy krétko nacisnaé przycisk P.
Skrzydto pokona pozostata droge az do potozenia
krancowego Brama zamknigta w zwolnionym tempie.

6. Ustawic przetacznik DIL 15 na OFF.

7. Dioda LED GN miga na znak, ze nalezy przeprowadzi¢
dwa kolejne biegi programujace site (patrz rozdziat 7.1).

Ustawienie punktéw rozruchu dla bramy 2-skrzydtowej:
» Patrz rysunek 12.8

1. Ustawi¢ przetgcznik DIL 15 na ON.

150N ustawianie wybranych punktéw rozruchu
15 OFF brak funkcji

ks

2. Nacisna¢ przycisk T.

Bieg w kierunku potozenia Brama otwarta w trybie
normalnym z funkcja samoczynnego zatrzymania
rozpocznie najpierw skrzydto A (skrzydto przechodnie),
a nastepnie skrzydto B.

3. W chwili gdy skrzydto A minie punkt, w ktérym ma
rozpoczac zwolniony bieg, nalezy krétko nacisnaé¢
przycisk P.

4. W chwili gdy skrzydto B minie punkt, w ktérym ma
rozpoczac zwolniony bieg, nalezy krétko nacisna¢
przycisk P.

Oba skrzydta pokonaja pozostata droge az do potozenia
kranncowego Brama otwarta w zwolnionym tempie.

5. Nacisna¢ przycisk T.

Bieg w kierunku potozenia Brama zamknieta w trybie
normalnym z funkcja samoczynnego zatrzymania
rozpocznie najpierw skrzydto B, a nastepnie skrzydto A.

6. W chwili gdy skrzydto B minie punkt, w ktérym ma
rozpocza¢ zwolniony bieg, nalezy krétko nacisnaé¢
przycisk P.

7. W chwili gdy skrzydto A minie punkt, w ktérym ma
rozpoczac zwolniony bieg, nalezy krétko nacisna¢
przycisk P.

Oba skrzydta pokonaja pozostata droge az do potozenia
kranncowego Brama zamknigta w zwolnionym tempie.

8. Ustawi¢ przetacznik DIL 15 na OFF.

9. Dioda LED GN miga na znak, ze nalezy przeprowadzic¢
dwa kolejne biegi programujace site (patrz rozdziat 7.1).
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WSKAZOWKA:

Zmiana punktéw rozruchu dla zwolnionego biegu bramy
powoduje skasowanie juz zaprogramowanych sit. Po
zakoriczeniu wprowadzania zmian dioda LED GN miga,
sygnalizujac konieczno$¢é ponownego przeprowadzenia
biegéw programujacych site.

Przywracanie ustawien fabrycznych punktéw rozruchu
dla zwolnionej pracy bramy (funkcji tagodnego
zatrzymania)

»  Ustawi¢ przetacznik DIL 16 na ON, a nastepnie na OFF.

16 ON wolna predkos$¢ dla wszystkich biegéw
bramy/kasowanie punktéw rozruchu
zwolnionego biegu

16 OFF brak funkgcji

ks

7.4.6 Regulacja predkosci zwolnionego biegu
Potencjometrem Speed V mozna regulowac predko$¢
zwolnionego biegu bramy w zakresie 30 — 60 % normalnej
predkosci.

Regulacja predkosci zwolnionego biegu

» Patrz rysunek 12.8a

1. Ustawi¢ przetgcznik DIL 4 na ON.

4 ON tryb regulacji

4 OFF tryb normalny z samoczynnym

zatrzymaniem

~,

ks

2. Zmieni¢ odpowiednio potencjometr Speed V.

Potozenie z lewej
strony

30 % predkosci

A,

Potozenie ~
45 % predkosci E

srodkowe

Potozenie z prawej
strony

60 % predkosci

3. Ustawic¢ przetagcznik DIL 4 na OFF.
Nastapi przejecie ustawionej wartosci.

7.4.7 Wolna predkos¢ pracy

Jezeli zmierzona wartos¢ sity przy potencjometrze
ustawionym na ograniczenie sity 0 % jest za wysoka, to
istnieje mozliwos¢ zmniejszenia tej wartosci poprzez
zredukowanie predkosci biegu bramy w trybie normalnym
i zwolnionym.

Aby zmniejszy¢ predkosé pracy:
1. Ustawié przetacznik DIL 16 na ON.

16 ON wolna predkos$¢ dla wszystkich biegow
bramy/kasowanie punktéw rozruchu
zwolnionego biegu

16 OFF Normalna predkos$¢ dla wszystkich

biegéw bramy

b

2. Przeprowadzi¢ trzy kolejne biegi programujace site
(patrz rozdziat 7.1).
3. Ponownie sprawdzi¢ wartos$¢ sity przy pomocy miernika.
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8 Sterowanie radiowe

8.1 Nadajnik HSM 4

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia

‘l. podczas pracy bramy

w Podczas korzystania z pilota moze doj$¢

~| | do skaleczenia ludzi przez brame

w ruchu.

» Nalezy sie upewnic, ze pilot jest
poza zasiggiem dzieci i korzystaja
z niego jedynie osoby, ktére
zaznajomity sie z zasadg dziatania
zdalnie sterowanej bramy!

»  Jesli brama posiada tylko jedno
urzadzenie zabezpieczajace,

z pilota mozna korzystac¢
zasadniczo tylko wtedy, gdy brama
znajduje sie w zasiegu wzroku
uzytkownikal

»  Przez zdalnie sterowang brame
mozna przejezdzaé lub przechodzi¢
dopiero wtedy, gdy zatrzyma sie
w potfozeniu kraicowym
Brama otwarta!

» Nalezy pamigta¢ o mozliwosci
przypadkowego uruchomienia
przycisku nadajnika (noszonego
np. w kieszeni/torebce)

i niekontrolowanego wyzwolenia
ruchu bramy.

—
STAN
1

/\ OSTROZNIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek

przypadkowego uruchomienia bramy

Podczas programowania systemu sterowania radiowego

moze dojs$¢ do niekontrolowanego wyzwolenia ruchu bramy.

» Podczas programowania systemu sterowania
radiowego nalezy uwazac, aby w obszarze pracy
bramy nie znajdowaty sie zadne osoby ani przedmioty.

UWAGA

Wptyw warunkéw zewnetrznych

Niestosowanie sie do ponizszych zalecen moze mie¢

ujemny wptyw na dziatanie nadajnikal

Nadajnik nalezy chroni¢ przed:

e bezposrednim nastonecznieniem (dopuszczalna
temperatura otoczenia: -20 °C do +60 °C)

e wilgo¢
e kurzem
WSKAZOWKI:

Po zakonczeniu programowania lub rozszerzania systemu
radiowego nalezy przeprowadzi¢ kontrole dziatania.

Do uruchomienia lub rozszerzenia systemu radiowego
prosimy stosowac wytacznie oryginalne czesci.

Lokalne warunki moga zmniejszac¢ zasieg dziatania
systemu radiowego. Réwnoczesne korzystanie

z telefonéw komoérkowych GSM 900 moze zmniejszy¢
zasieg zdalnego sterowania.

43



POLSKI

8.1.1 Opis nadajnika HSM 4
»  Patrz rysunek 13

1 Dioda LED

2  Przyciski nadajnika
3  Pokrywa baterii

4 Bateria

5 Przycisk reset

6  Uchwyt do nadajnika

8.1.2 Wktadanie/wymiana baterii
»  Patrz rysunek 13
» Prosimy stosowac wytacznie baterie typu 23A.

8.1.3 Przywracanie fabrycznego kodu

» Patrz rysunek 13

Do kazdego przycisku nadajnika jest przyporzadkowany jeden
kod radiowy. W celu przywrdcenia pierwotnego kodu
fabrycznego nalezy wykonac¢ nastepujace czynnosci:

WSKAZOWKA:

Nizej opisane czynnosci sg konieczne wytacznie w przypadku
omytkowego przeprowadzenia procesu rozszerzania lub
programowania.

1. Otworzy¢ pokrywe baterii.

Na ptytce obwodu drukowanego jest dostepny maty
przycisk reset (5).

UWAGA

Zniszczenie przycisku reset

» Nie nalezy stosowac ostrych przedmiotéw, nie naciskac
za mocno na przycisk reset.

2. Przycisk reset nalezy ostroznie wcisna¢ przy pomocy
tepego przedmiotu i przytrzymad.

3. Nacisnac i przytrzymac wybrany przycisk nadajnika,
ktéry ma zosta¢ zakodowany.

Dioda nadajnika miga powoli.

4. Przycisk Reset nalezy przytrzymac wcisniety az dioda
przestanie wolno miga¢. W tym momencie nastapi
ponowne obtozenie przycisku nadajnika pierwotnym
kodem fabrycznym, co jest sygnalizowane szybszym
miganiem diody LED.

5. Zamkna¢ pokrywe baterii.

Kod fabryczny zostat przywrécony.

8.1.4 Wyciag z deklaracji zgodnosci nadajnika
Zgodnos$¢ wyzej wymienionego produktu z przepisami
dyrektyw zgodnie z artykutem 3 dyrektyw R&TTE 1999/5/EG
zostata potwierdzona poprzez zachowanie nastepujacych
norm:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN300220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Producent udostepnia oryginat deklaracji zgodnosci.

8.2 Zintegrowany modut radiowy

Zintegrowany modut radiowy umozliwia programowanie
funkcji Impulsu (otwieranie-zatrzymanie-zamykanie-
zatrzymanie) i Skrzydfa przechodniego na maks. 12 réznych
nadajnikach. Po zaprogramowaniu wiecej niz 12 nadajnikéw
nastapi skasowanie funkcji w pierwszym zaprogramowanym
nadajniku.
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Aby zaprogramowa¢ modut radiowy lub skasowac zapisane
w nim dane, musza byc¢ spetnione ponizsze warunki:
* Nie aktywowano trybu regulaciji (przetacznik DIL 4
na OFF).
e  Skrzydta bramy nie poruszajg sie.
e (Czas ostrzegania lub zatrzymania jest nieaktywny.

WSKAZOWKI:

e Do eksploatacji napedu ze sterowaniem radiowym nalezy
zaprogramowac jeden przycisk nadajnika pod
zintegrowany modut radiowy.

e Odlegto$¢ miedzy nadajnikiem a napgdem nie moze by¢
mniejsza niz 1 m.

* Réwnoczesne korzystanie z telefonéw komérkowych
GSM 900 moze zmniejszy¢ zasieg zdalnego sterowania
radiowego.

8.2.1 Programowanie przyciskéw nadajnika pod
zintegrowany modut radiowy

Brama 1-skrzydtowa:

kanat 1/2 = skrzydfo A
Brama 2-skrzydiowa:

kanat 1 = skrzydto A+B
kanat 2 = skrzydto A

1. Przycisk P nacisng¢ krétko 1x dla kanatu 1 lub 2x dla
kanatu 2. Ponowne uruchomienie przycisku P spowoduje
natychmiastowe zakoriczenie procesu programowania
radiowego.

W zaleznosci od tego, ktéry kanat ma zostac
zaprogramowany, dioda LED RT miga tylko 1x (dla
kanatu 1) lub 2x (dla kanatu 2). W tym czasie mozna
zaprogramowac przycisk nadajnika dla wybranej funkcji.

2. Przytrzymac wcisniety przycisk nadajnika, ktéry ma
zosta¢ zaprogramowany, az dioda LED RT na ptytce
obwodu drukowanego zacznie szybko migac.

Kod danego przycisku nadajnika zostat zapisany w
zintegrowanym module radiowym (patrz
rysunek 14a/14b).

8.2.2 Kasowanie wszystkich danych w
zintegrowanym module radiowym

1. Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk P na ptytce obwodu
drukowanego.
Dioda LED RT wolno miga i sygnalizuje gotowos$¢é
kasowania.
Rytm migania staje sie szybszy.
W tym momencie nastapito skasowanie wszystkich
zaprogramowanych kodéw radiowych we wszystkich
nadajnikach.

2. Zwolni¢ przycisk P.

8.3 Zewnetrzny odbiornik

Zamiast zintegrowanego modutu radiowego do sterowania
napedem bramy za pomoca funkcji Impuls i Skrzydta
przechodniego mozna uzy¢ zewnetrznego odbiornika.

8.3.1 Podtiaczenie zewnetrznego odbiornika

1. Podtaczy¢ wtyczke zewnetrznego odbiornika do
odpowiedniego zacisku wtykowego (patrz rysunek 11.8).
Podtaczenie zyt zewnetrznego odbiornika:
— GN do zacisku 20 (0 V)
— WH do zacisku 21 (sygnat sterowania impulsowego

kanat 1, przetagczany 0 V)

— BN do zacisku 5 (+24 V)
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— YE do zacisku 22 (sygnat do skrzydta przechodniego
kanat 2, przetaczany 0 V). Dotyczy tylko odbiornika
dwuzakresowego.

2. Aby uniknaé podwdjnego obtozenia, nalezy skasowacd
dane zintegrowanego modutu radiowego

(patrz rozdziat 8.2.2).

3. Przyciski nadajnika dla funkcji Impuls (kanat 1) i Skrzydfa
przechodniego (kanat 2) zaprogramowac na podstawie
instrukcji obstugi zewnetrznego odbiornika.

WSKAZOWKA:

Przewdd anteny zewnetrznego odbiornika nie powinien
dotykac elementéw metalowych (Qwozdzi, podpér i in.).
Najlepsze ustawienie anteny nalezy ustali¢ w drodze préb.
Roéwnoczesne korzystanie z telefonéw komdérkowych
GSM 900 moze zmniejszy¢ zasieg zdalnego sterowania
radiowego.

8.3.2 Wyciag z deklaracji zgodnosci odbiornika
Zgodnos$¢ wyzej wymienionego produktu z przepisami
dyrektyw zgodnie z artykutem 3 dyrektyw R&TTE 1999/5/EG
zostata potwierdzona poprzez zachowanie nastepujacych
norm:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN300220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Producent udostepnia oryginat deklaracji zgodnosci.

9 Eksploatacja

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia
IS podczas pracy bramy
J ﬁ‘l. Ek W obszarze pracy bramy istnieje ryzyko
—| | doznania obrazen lub spowodowania
uszkodzen przez brame w ruchu.

» Dzieci nie moga bawi¢ sig przy

: "Wﬁﬂ bramie.

» Nalezy sie upewnic¢, ze w obszarze

ﬁ‘ pracy bramy nie znajduja sie zadne

\ przedmioty ani nie przebywaja
ludzie, w szczegélnosci dzieci.

» Nalezy sie upewnic¢, ze miedzy
brama a mechanizmem napedu nie
znajduja sie zadne przedmioty ani
nie przebywaja ludzie.

»  Prosimy korzysta¢ z napedu bramy
wyposazonej tylko w jedno
urzadzenie zabezpieczajace
wylacznie pod warunkiem, ze
widoczny jest caty obszar pracy
bramy.

» Nadzorowacé prace bramy dopoki
nie osiagnie potozenia krancowego.

»  Przez zdalnie sterowang brame
mozna przejezdzaé lub przechodzi¢
dopiero wtedy, gdy zatrzyma sie
w potfozeniu krancowym Brama
otwarta!
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Kontrola dziatania

» Dziatanie mechanicznego rozryglowania nalezy
kontrolowac raz w miesiacu.

»  Aby skontrolowaé bieg powrotny
bezpieczenstwa, nalezy
przytrzymac zamykajaca sie
brame obydwoma rekoma.
Brama powinna sie wytaczy¢
i rozpoczac¢ bieg powrotny
bezpieczenstwa.

» W razie niesprawnej funkcji biegu powrotnego z przyczyn
bezpieczenstwa nalezy zleci¢ kontrolg lub naprawe
bezposrednio osobie posiadajacej odpowiednie
kwalifikacje.

9.1 Poinstruowanie uzytkownikéw

» Nalezy poinstruowaé wszystkie osoby korzystajace
z bramy o nalezytym i bezpiecznym sposobie obstugi
napedu bramy skrzydfowej.

» Prosimy zademonstrowac i przetestowac dziatanie
rozryglowania mechanicznego oraz cofanie bramy
z przyczyn bezpieczenstwa.

9.2 Tryb normalny

» Nacisnac¢ przycisk T na ptytce, zewnetrzny przycisk lub
wystac impuls 1.
Brama uruchomi sig w trybie programowego sterowania
impulsowego (otwieranie-zatrzymanie-zamykanie-
zatrzymanie).
Po zadziataniu impulsu 2 otworzy sie skrzydfo A (skrzydto
przechodnie), o ile byto uprzednio zamknigte (patrz
rysunek 11.4/11.8). Jesli aktywowano funkcje
przesunigcia skrzydet, skrzydto A uruchomi sie tylko
wtedy, gdy skrzydfo B znajduje si¢ w potozeniu
kraricowym Brama zamknigta.

9.3 Cofniecie si¢ bramy podczas otwierania

W przypadku zadziatania ograniczenia sity lub fotokomorki
podczas otwierania bramy nastapi krétkie cofnigcie sie
danego skrzydta w kierunku potozenia Brama zamknigta, t.
naped przesunie brame w kierunku przeciwnym, a nastgpnie
skrzydto zatrzyma sie. W bramie 2-skrzydtowej zatrzyma sie
nieuczestniczace skrzydto.

9.4 Cofnigcie sie bramy podczas zamykania

W przypadku zadziatania ograniczenia sity podczas
zamykania bramy nastapi krétkie cofniecie sie danego
skrzydta w kierunku potozenia Brama otwarta, a nastepnie
jego zatrzymanie. W przypadku zadziatania fotokomorki
nastapi dtugie cofniecie sie skrzydta w potozenie kraricowe
Brama otwarta. W impulsowym trybie pracy brama zatrzyma
sie, a w przypadku funkcji automatycznego zamykania
rozpocznie si¢ ponowne odliczanie czasu.

9.5 Eksploatacja bramy w razie braku zasilania
(bez akumulatora awaryjnego)

Otwieranie i zamykanie bramy skrzydfowej w razie awarii

zasilania jest mozliwe tylko po odtaczeniu bramy od napedu

(patrz rysunek 15.1). Jesli brama zostata dodatkowo

zabezpieczona zamkiem elektrycznym, nalezy uprzednio

odblokowac ryglowanie przy pomocy odpowiedniego klucza.
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9.6 Eksploatacja bramy po przerwie w zasilaniu
(bez akumulatora awaryjnego)

» Po wigczeniu zasilania brame nalezy ponownie podtaczyé

do napedu (patrz rysunek 15.2).
Wymagany po awarii zasilania bieg odniesienia w kierunku
Brama zamknieta zostanie wykonany automatycznie po
wystaniu nastepnego impulsu. Podczas tego biegu
odniesienia przekaznik opcjonalny taktuje i wolno miga
podfaczona lampa ostrzegawcza.

9.7 Odblokowanie bramy przy braku zaniku
napiecia

Po wprzegnigciu napedu nalezy odfaczy¢ na chwile zasilanie,

aby automatycznie wyzwoli¢ nowy bieg odniesienia

w kierunku Brama zamknieta.

9.8 Reset do ustawien fabrycznych

Ta funkcja umozliwia przywracanie ustawien fabrycznych
potozen kraricowych i sit.

Reset do ustawien fabrycznych:

1. Ustawi¢ przetgcznik DIL 4 na ON.

4 ON Tryb regulacji

4 OFF Tryb normalny z samoczynnym
zatrzymaniem

ks

2. Natychmiast krétko nacisnaé przycisk P.

3. Gdy dioda LED RT rozpocznie szybko migac,
natychmiast przestawi¢ przetacznik DIL 4 na OFF.

4. W tej chwili zostaty przywrdcone ustawienia fabryczne
sterowania.
Dioda LED GN wolno miga.

9.9 Komunikaty o eksploataciji, btedach
i ostrzezeniach
9.9.1 Dioda LED GN

Dioda LED GN (patrz rysunek 5.1) wskazuje stan pracy
sterowania:

Swiatto ciagte
Stan normalny, w ktérym sa zaprogramowane wszystkie
potozenia kraricowe Brama otwarta i sity.

Szybkie miganie
Nalezy wykonaé bieg programujacy sity.

Wolne miganie
Nalezy zaprogramowac potozenia kraricowe.

Ustawianie granic cofania

* czestotliwo$¢ migania/przerwa zalezy od wybranej
granicy cofania

e minimalna granica cofania = mignigcie 1x/przerwa

e maksymalna granica cofania = migniecie 8x/przerwa
(patrz rozdziat 7.4.4)
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9.9.2 Dioda LED RT
Dioda LED RT (rysunek 5.1) wskazuje:

W trybie regulaciji:

®  nie uruchomiono wytacznika kranicowego wybranego
skrzydta = LED wk.

e uruchomiono wyfacznik kraricowy wybranego skrzydta
= LED wyt.

Ustawianie czasu zatrzymania:

e czestotliwo$¢é migania/przerwa zalezy od wybranego
czasu zatrzymania

e minimalny czas zatrzymania = migniecie 1x/przerwa

e maksymalny czas zatrzymania = mignigcie 5x/przerwa
(patrz rozdziat 7.4.2)

Wskazania podczas programowania sterowania
radiowego:
dioda miga w sposoéb opisany w rozdziale 8

Wskazania wejs¢ dla sterownikow:
e uruchomiony = dioda wt.
* nieuruchomiony = dioda wyt.

Wskaznik diagnostyczny/wskaznik btedow
Za pomoca diody LED RT mozna tatwo rozpoznawac
przyczyny nieprawidtowej pracy napedu.

Dioda LED RT

Btad/ zadziatato urzadzenie zabezpieczajace/
ostrzezenie ochronne SE

miga 2 x

Potencjalna o
przyczyna

uruchomiono urzadzenie

zabezpieczajace/ochronne

® urzadzenie zabezpieczajace/
ochronne jest uszkodzone

*  bez SE3 brak mostka miedzy

zaciskiem 20 a 72/73

sprawdzi¢ urzadzenie

zabezpieczajgce/ochronne

e  sprawdzi¢, czy istniejg odpowiednie

mostki bez podtaczonego urzadzenia

zabezpieczajgcego/ochronnego

Usuniecie 3

Dioda LED RT

Btad/ ograniczenie sity w kierunku
ostrzezenie Brama zamknieta

miga 3 x

Potencjalna przeszkoda w obszarze bramy

przyczyna

Usuniegcie usunac przeszkode, sprawdzi¢ sity,
ew. podwyzszyé

Dioda LED RT | miga 4 x

Btad/ otwarty obwdd zatrzymania lub pradu

ostrzezenie spoczynkowego, naped nie pracuje
Potencjalna o

przyczyna

otwarty zestyk rozwierny na
zacisku 12/13

® przerwany obwdd pradu
Usuniecie *  zamknac zestyk

*  sprawdzi¢ obwdd pradu
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Dioda LED RT

Btad/ ograniczenie sity w kierunku
ostrzezenie Brama otwarta

miga 5 x

Potencjalna przeszkoda w obszarze bramy

przyczyna

Usuniecie usunac¢ przeszkode, sprawdzi¢ sity,
ew. podwyzszy¢

Dioda LED RT | miga 6 x

Btad/ btad systemowy

ostrzezenie

Potencjalna btad wewnetrzny

przyczyna
Usuniecie Przywréci¢ ustawienia fabryczne (patrz
rozdziat 9.8) i ponownie zaprogramowac
sterowanie, w razie koniecznosci
wymieni¢ sterowanie
9.10 Kasowanie btedéw

Btad mozna skasowa¢ po usunigciu jego przyczyny:

»  Uruchomi¢ wewnetrzny lub zewnetrzny sterownik lub
nadajnik radiowy.
Btad zostanie skasowany, a brama przemiesci si¢
w odpowiednim kierunku.

10 Przeglad i konserwacja

Naped bramy nie wymaga konserwacji.

Jednak dla Paristwa wtasnego bezpieczenstwa zalecamy
zleci¢ pracownikom serwisu wykonanie przegladu

i konserwacji bramy zgodnie z wytycznymi producenta.

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia w razie nagtego

uruchomienia bramy

Do nagtego, nieoczekiwanego uruchomienia bramy moze

doj$¢ podczas wykonywania przegladu i prac

konserwacyjnych wskutek jej przypadkowego wtaczenia
przez osoby trzecie.

»  Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac na bramie
nalezy odfaczy¢ wtyczke sieciowa i ew. wtyczke
akumulatora awaryjnego.

»  Zabezpiecz brame przed wtaczeniem przez osoby

niepowotane.

Przeglad lub ewentualne naprawy moze wykonywaé

wytgcznie osoba posiadajgca stosowne kwalifikacje. W tym

zakresie prosimy skontaktowaé sie z Panistwa dostawca.

Kontrole wizualng moze przeprowadzac uzytkownik.

» Raz w miesiagcu nalezy kontrolowa¢ dziatanie urzadzen
ochronnych i zabezpieczajgcych.

» Nalezy niezwtocznie usungé stwierdzone
nieprawidtowosci lub wady.

» Nie ponosimy odpowiedzialnosci za niefachowo
wykonane naprawy.

11 Opcjonalne wyposazenie dodatkowe
Opcjonalne wyposazenie dodatkowe nie wchodzi w zakres
dostawy.

Dopuszczalne obciazenie napedu przez wszystkie elektryczne
elementy wyposazenia dodatkowego wynosi facznie
maksymalnie 100 mA.
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Dostepne jest nastepujace wyposazenie dodatkowe:

e zewnetrzny odbiornik radiowy

e zewnetrzny sterownik impulsowy (np. sterownik na klucz)

e zewnetrzny sterownik kodowy i transponder

e fotokomérka jednokierunkowa

* |ampa ostrzegawcza/sygnalizacyjna

e ptytka adaptacyjna UAP 1 do sygnalizacji potozen
kraricowych i wej$¢ polecen kierunku

e akumulator awaryjny HNA Outdoor

e zamek elektryczny do ryglowania w stupku

e zamek elektryczny do ryglowania w podtozu

e ekspander fotokomorki

* puszka rozdzielcza z zabezpieczeniem strugoszczelnym

® ogranicznik nabiegowy

e okucia specjalne, montaz

12 Demontaz i utylizacja

WSKAZOWKA:

Podczas przeprowadzania demontazu nalezy przestrzega¢
wszystkich obowigzujacych przepiséw BHP.

Wykonanie demontazu i fachowej utylizacji napedu bramy
garazowej nalezy zleci¢ osobie posiadajacej odpowiednie
kwalifikacje; do demontazu bramy prosimy postuzyé sie
instrukcja montazu, zaczynajac od jej ostatniego punktu

i wykonujac czynnosci w odwrotnej kolejnosci.

13 Warunki gwarancji

Rekojmia

Jestesmy zwolnieni z rekojmi i odpowiedzialno$ci za produkt
w przypadku zmian konstrukcyjnych dokonanych na wtasna
reke i bez naszej zgody oraz w przypadku wykonania lub
zlecenia wykonania niefachowej instalacji, naruszajacej
okreslone przez nas zalecenia montazowe. Ponadto nie
ponosimy odpowiedzialnosci za przypadkowa lub nieuwazna
eksploatacje napedu i wyposazenia dodatkowego, a takze za
niewfasciwa konserwacje bramy i mechanizmu
réwnowazgcego ciezar bramy. Roszczenia z tytutu rekojmi nie
obejmuja tez baterii ani zarowek.

Okres gwaranciji

Do ustawowej rekojmi udzielanej przez sprzedawce na

podstawie umowy kupna-sprzedazy udzielamy dodatkowe;j

gwarancji czesciowej od daty zakupu:

e 5 lat na mechanizm napedu, silnik i sterowanie silnika

e 2 lata na sterowanie radiowe, wyposazenie dodatkowe
i urzadzenia specjalne

Gwarancja nie obejmuje elementéw podlegajacych zuzyciu
(np. bezpiecznikow, baterii, zarowek). Skorzystanie

z gwaranciji nie powoduje przedtuzenia okresu
gwarancyjnego. Na dostawy czesci zamiennych lub na prace
naprawcze udzielamy sze$ciomiesiecznej gwarancji, jednak
nie krétszej niz biezacy okres gwarancyjny.

Gwarancja obowiazuje tylko na terenie kraju, w ktérym dane
urzadzenie zostato zakupione. Towar musi by¢ zakupiony

w autoryzowanym przez nas punkcie. Roszczenia z tytutu
gwarancji odnosza sie tylko do uszkodzen samego
przedmiotu umowy. Z zakresu gwarancji wytacza sie zwrot
nakfadéw poniesionych z tytutu demontazu i montazu,
sprawdzenia stosownych czesci oraz zgdania zwrotu
utraconego zysku, jak rowniez roszczenia odszkodowawcze.

Dowdd zakupu stanowi podstawe roszczen gwarancyjnych.
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13.1 Swiadczenie

W okresie trwania gwarancji usuwamy wszystkie wady

produktu, ktére wynikaja z wady materiatowej lub winy

producenta i mozna je udokumentowac. Zobowiazujemy sie

do nieodptatnej wymiany wadliwego towaru na wybrany przez

nas towar bez wad, do jego naprawy lub zwrotu minimalnej

wartosci.

Gwarancja nie obejmuje szkéd spowodowanych przez:

e niefachowy montaz i podtaczenie

e niefachowe uruchomienie i obstuge

*  wplyw czynnikéw zewnetrznych takich jak: ogien, woda,
anomalie Srodowiskowe

e uszkodzenia mechaniczne spowodowane wypadkiem,
upadkiem, zderzeniem

®  zniszczenie wskutek niedbalstwa lub umysinego dziatania

e normalne zuzycie lub wady w konserwacji

* naprawy wykonane przez osoby bez kwalifikacji

e stosowanie czesci obcego pochodzenia

® usunigcie lub zamazanie tabliczki znamionowej

Czesci wymienione stanowig nasza wtasnosc.

14 Wyciag z deklaracji wiaczenia

(w rozumieniu dyrektywy 2006/42/WE w sprawie maszyn

w zakresie procedury dotyczacej maszyny nieukoriczonej

opisanej w zataczniku ll, czes¢ B)

Opisany na odwrocie produkt zostat zaprojektowany,

skonstruowany i wyprodukowany w zgodzie z nastepujacymi

dyrektywami:

e dyrektywa 2006/42/WE w sprawie maszyn

e  dyrektywa 89/106/EWG w sprawie wyrobéw
budowlanych

e dyrektywa 2006/95/WE w sprawie niskiego napiecia

e dyrektywa 2004/108/WE w sprawie kompatybilnosci
elektromagnetycznej

Stosowane i powotywane normy:
e ENISO 13849-1, PL ,c“ kat. 2 Bezpieczeristwo maszyn
- Elementy systemdw sterowania zwigzane
z bezpieczenstwem — Czes$¢ 1: Ogdlne zasady
projektowania
e EN 60335-1/2 (w obowigzujgcym zakresie)
Bezpieczenstwo urzadzen elektrycznych/Napedy do bram
e EN61000-6-3
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna — Emisja
e EN61000-6-2
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna — Odpornosé

Jedynym przeznaczeniem maszyny nieukoriczonej

w rozumieniu dyrektywy 2006/42/WE jest wtaczenie do lub
potfaczenie z inng maszyna lub inng maszyna nieukoriczong
lub urzadzeniem, tworzac w ten sposéb maszyne, do ktérej
ma zastosowanie ww. dyrektywa.

W zwigzku z powyzszym wyrdb ten nie moze zostaé¢ oddany
do uzytku do momentu stwierdzenia, ze cata maszyna/
urzadzenie, do ktdrej zostat wbudowany, spetnia
postanowienia powyzszej dyrektywy WE.
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Dane techniczne

Maks. szerokos¢ skrzydta
bramy

2.500 mm / 4.000 mm
w zaleznosci od typu napedu

Maks. wysokos¢ bramy

2.000 mm

Maks. ciezar skrzydia
bramy

220 kg/400 kg w zaleznosci
od typu napedu

Maks. wypetnienie skrzydta
bramy

w zaleznosci od powierzchni
bramy. Przy wyborze
wypetnienia bramy nalezy
uwzgledni¢ wystepujace

w regionie obcigzenia
wiatrem (EN 13241-1).

Obciazenie znamionowe

patrz tabliczka znamionowa

Maks. sita ciggnienia i
nacisku

patrz tabliczka znamionowa

Maks. predkos$¢ ramienia
sitownika

ok. 16 mm/s

Ryglowanie bramy

zamek elektryczny do

ryglowania w stupku lub

w podtozu, zalecany:

e w skrzydtach o
szerokos$ci > 1.500 mm

®  przy cze$ciowym
wypetnieniu powierzchni

e przy zwigkszonym
obciagzeniu wiatrowym

Odblokowanie napedu

na napedzie, za pomoca
okragtego trzpienia

Obudowa napedu

odlew cynkowy i/lub
tworzywo sztuczne

Podtaczenie do sieci

napiecie znamionowe
230V /50 Hz, pobdér mocy
ok. 0,15 kW

Sterowanie

sterowanie
mikroprocesorowe,
programowane za pomoca
16 przetacznikéw DIL,
napiecie sterowania

24 V DC, stopien ochrony
IP 65

Maks. dtugosé przewodu
sterowanie - naped

40 m

Tryb pracy

S2, krétkotrwaty czas pracy:
4 minuty

Zakres temperatur

-20 °C do +60 °C

Odtaczanie kranicowe/
ograniczenie sity

elektroniczne

Automatyczny uktad
rozigczajacy

ograniczenie sity dla obu
kierunkéw, samoczynnie
programujace i nadzorujace

Czas zatrzymania przy
funkcji automatycznego
zamykania

regulowany w zakresie
30 - 180 sek. (wymagana
fotokomorka)

Silnik

jednostka wrzecionowa

z silnikiem na napiecie state
24 V DC i przektadnia
$limakowa, stopier ochrony
IP 44

Zdalne sterowanie radiowe

odbiornik 2-zakresowy,
nadajnik
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16 Zestawienie funkcji przetacznikéw DIL
DIL 1 Tryb pracy z 1 lub 2 skrzydtami
ON brama 1-skrzydtowa
OFF brama 2-skrzydtowa (59
DIL 2 Z przesunigciem skrzydel/bez przesunigcia skrzydet (tylko w bramach 2-skrzyditowych)
ON bez przesuniecia skrzydet: skrzydto A i B otwieraja sie rownoczesnie
OFF z przesunigciem skrzydet: skrzydto A otwiera sig przed skrzydtem B, skrzydto B zamyka sie przed E:I
skrzydfem A
DIL3 Wyb6r skrzydta/wielkosé przesunigcia skrzydet
ON programowanie skrzydfa B/mate przesunigcie skrzydet
OFF programowanie skrzydta A/duze przesunigcie skrzydet [>9
DIL 4 Tryb normalny/tryb regulacji
ON Tryb regulaciji
OFF Tryb normalny z samoczynnym zatrzymaniem (P9
DIL5 DIL 6 | Urzadzenie zabezpieczajace SE1 w kierunku Otwieranie bramy (podfaczenie do zacisku 73)
ON ON fotokomdrka dwuzytowa
ON OFF fotokomérka z funkcja testowania
OFF OFF e  brak urzadzenia zabezpieczajgcego: mostek miedzy zaciskiem 20/73, = stan z chwili dostawy b
o fotokomoérka bez funkcji testowania
DIL7 DIL 8 | Urzadzenie zabezpieczajace SE2 w kierunku Zamykanie bramy (podtaczenie do zacisku 72)
ON ON fotokomorka dwuzytowa
ON OFF fotokomorka z funkcja testowania
OFF OFF e  brak urzadzenia zabezpieczajgcego: mostek miedzy zaciskiem 20/72, = stan z chwili dostawy >
o fotokomdrka bez funkcji testowania
DIL9 Urzadzenie zabezpieczajace SE2 w kierunku Zamykanie bramy (podtaczenie do zacisku 72) w funkcji
fotokomorki przejazdu
ON fotokomorka zabezpieczajgca aktywowana w funkcji fotokomorki przejazdu
OFF fotokomérka zabezpieczajaca nieaktywowana w funkcji fotokomorki przejazdu (P9
DIL 10 DIL 11 | Funkcja napedu Funkcja przekaznika opcjonalnego ‘
ON ON automatyczne zamykanie, czas ostrzegania | przekaznik taktuje szybko w czasie ostrzegania, normalnie
podczas kazdego biegu skrzydta podczas biegu bramy, a w czasie zatrzymania jest wytaczony
OFF ON automatyczne zamykanie, czas ostrzegania | przekaznik taktuje szybko w czasie ostrzegania, normalnie
tylko podczas automatycznego zamykania | podczas biegu bramy, a w czasie zatrzymania jest wylaczony
ON OFF brak automatycznego zamykania, czas przekaznik taktuje szybko w czasie ostrzegania, normalnie
ostrzegania podczas kazdego biegu skrzydta | podczas biegu bramy
OFF OFF bez szczegdlnej funkciji przekaznik zamyka sie w potozeniu kraricowym Brama | |4«
zamknigta
DIL 12 Ustawienie czasu zatrzymania
ON ustawienie czasu zatrzymania
OFF brak funkgcii (P9
DIL 13 Wystanie impulsu w trakcie odliczania czasu zatrzymania
ON e przerwanie odliczania czasu zatrzymania przy wystaniu impulsu
e wystanie impulsu w czasie biegu bramy powoduje zatrzymanie bramy
OFF wydtuzenie czasu zatrzymania przy wystaniu impulsu (59
DIL 14 | Granica cofania
ON ustawianie granicy cofania
OFF brak funkcji 52
DIL 15 Punkt rozruchu biegu zwolnionego
ON ustawianie wybranych punktéw rozruchu
OFF brak funkgcji (P9
DIL 16 | Wolna predkos¢ dla wszystkich biegéw bramy/kasowanie punktéw rozruchu zwolnionego biegu
ON wolna predkos¢ dla wszystkich biegéw bramy/kasowanie punktéw rozruchu zwolnionego biegu
OFF Normalna predko$¢ dla wszystkich biegéw bramy [>9
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Vazena zakaznice, vazeny zakazniku,
t8Si nas, Ze jste se rozhodli pro kvalitni vyrobek z naSeho
podniku.

1 K tomuto navodu

Tento navod je Originalni navod k obsluze ve smysiu
smérnice EG 2006/42/EG. Prectéte si peclivé cely tento
navod, obsahuje dllezité informace o vyrobku. Dodrzujte
pokyny v ném obsazené, zejména bezpec¢nostni a vystrazné
pokyny.

Navod peclivé ulozZte a zajistéte, aby byl uZivateli vyrobku
kdykoli k dispozici pro nahlédnuti.

1.1 DalSi platné podklady

Koncovému uzivateli musi byt k bezpe¢nému pouzivani a
udrzbé vratového zafizeni dany k dispozici nasledujici
podklady:

e tento navod

e  prilozena kniha kontrol

e navod k vratdim

1.2 Pouzité vystrazné pokyny

Obecny vystrazny symbol oznacuje nebezpeci,
které mlze vést ke zranénim osob nebo smrti. V textové
Casti je obecny vystrazny symbol pouzivan ve spojeni
s nasledné popsanymi vystraznymi stupni. V obrazové ¢asti
odkazuje dopliikovy Udaj na vysvétleni v textové ¢asti.

NEBEZPECi

Oznacuje nebezpeci, které bezprostredné vede ke smrti
nebo tézkému zranéni.

A VYSTRAHA

Oznaduje nebezpedi, které mlze vést ke smrti nebo
k téZzkym zranénim.

A OPATRNE

Oznaduje nebezpedi, které mlze vést k lehkym nebo
stfednim zranénim.

POZOR

Oznacuje nebezpedi, které mize vést k poskozeni nebo
zni¢eni vyrobku.

13 Pouzité definice

Doba setrvani v otevieném stavu

Doba €ekani pfed za¢atkem zavirani vrat z koncové polohy
vrata otevrena pfi automatickém zavirani.

Automatické zavirani

Samocinné zavreni vrat z koncové polohy vrata oteviena po
uplynuti urcité doby.

Prepinace DIL

Prepinace k nastaveni fidici jednotky umisténé na fidici desce.

Svételna zavora prijezdu

Po prijezdu vrat a svételné zavory je doba setrvani v
otevieném stavu prerusena a nastavena na pfedem zvolenou
hodnotu.
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Kfridlo A/pohyblivé kfidlo

U dvoukfidlych vrat pohyblivé kfidlo, které se otvira pro
prdichod osob.

K¥idlo B/pevné kridlo

U dvoukfidlych vrat kfidlo, které se otvira a zavird spolec¢né
s pohyblivym kfidlem pro prdjezd.

Presazeni kfidla

Presazeni kidla zaruGuje spravné poradi zavirani

u prekryvajiciho se kovani.

Impulsni ovladani / impulsni provoz

PFi kazdém stisknuti tlacitka se vrata rozbéhnou opaénym
smérem vzhledem k poslednimu sméru pohybu, nebo se
pohyb vrat zastavi.

Jizda pro naprogramovani sil

P¥i této programovaci jizdé se naprogramuiji (zjisti a ulozi) sily,
které jsou nutné k pojizdéni vrat.

Normalni jizda

Jizda vrat s naprogramovanymi daty drah a sil.

Referenéni jizda

Jizda vrat do koncové polohy Vrata zaviena pro nové uréeni
zéakladni polohy (napt. po vypadku proudu).

Reverzni jizda / bezpe¢nostni zpétny chod

Jizda vrat v opaéném sméru pfi zareagovani bezpe¢nostniho
zafizeni nebo funkce mezni sily.

Mez reverzace

AZ po mez reverzace (max. 50 mm), kratce pfed koncovou
polohou Vrata zavrena, se pfi zareagovani bezpe¢nostniho
zafizeni vyvold jizda v opaéném sméru (reverzni jizda). PFi
prejeti této meze se tato akce neprovede, aby vrata bezpecné
dosahla koncové polohy bez preruseni jizdy.

Jizda pro naprogramovani drah

Jizda vrat, pfi které se pro pohon naprogramuje pojezdova
draha.

Jizda vrat se stisknutym tlacitkem (rezim obsluhy
stisknutim a pFidrzenim tlaéitka)

Jizda vrat, ktera se provadi jen po dobu, kdy je stisknuto
odpovidajici tlagitko.

Doba predbézného varovani

Doba mezi povelem k jizdé (impuls) / po uplynuti doby
setrvani v otevieném stavu a zaatkem jizdy vrat.
Nastaveni vychoziho stavu

Vraceni naprogramovanych hodnot na stav pfi dodani /
tovarni nastaveni.

1.4 Pouzité symboly a zkratky

V obrazové ¢asti je zndzornéna montaz pohonu na
jednok¥idla, popt. dvoukfidla oto¢na vrata.
UPOZORNEN:i:

VsSechny rozmérové Udaje v obrazové ¢asti jsou v [mm].
Nékteré obrazky obsahuji tento symbol s odkazem na urcité

misto v textu. Tam naleznete dudlezité informace k montazi
a provozu pohonu vrat.
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V pfikladu znamena 2.2:

Z>22

Viz: textova ¢ast, kapitola 2.2

Mimo to je v obrazové i textové ¢asti na mistech, kde jsou
vysvétlovany nabidky pohonu, zobrazen nasledujici symbol,
ktery oznacuje tovarni nastaveni:

~
-

Tovarni nastaveni

1.5 Pouzité zkratky

Barevné kody pro vedeni, jednotlivé vodice a dily
Zkratky barev pro oznaceni vedeni, vodicl a dild se fidi
mezinarodnim barevnym kédem dle IEC 757:

BK Cerna RD Cervena

BN Hnéda WH Bila

GN Zelena YE Zluta
Oznaceni polozek

EL 31 Jednocestna svételna zavora

s testovanim

EL 301 Dynamicka dvouvodi¢ova
svételna zavora
HE 2 2kandlovy pfijimac
HNA Outdoor Nouzovy akumulator
HSM Ctyrtlagitkovy ruéni vysilag
“mini”
UAP 1 Univerzalni adaptérova
deska
2 A Bezpecnostni pokyny
2.1 Radné pouzivani

Pohon otoénych vrat je ur€en vyhradné pro provoz lehce
ovladatelnych oto¢nych vrat v soukromé / neprimyslové
sfére. Maximalni pfipustna velikost vrat a maximalni hmotnost
nesmi byt pfekracovany. Vrata musi byt mozné lehce otvirat
a zavirat ruéné.

U vrat se stoupanim nebo klesanim (max 6°) musi byt vzdy
pouzita sada kovani pro stoupajici zavésy (pfislusenstvi)
(viz také kap. 3.2.5).

P¥i pouzivani vyplni vrat je nutno brat v dvahu regionalni
zatizeni vétrem (EN 13241-1).

Dbejte prosim idajd vyrobce tykajicich se kombinace vrat

a pohonu. MoZnym ohrozenim ve smyslu normy

DIN EN 13241-1 je zabranéno konstrukci a montazi podle
nasich predpis(.

Vratova zafizeni, ktera se nachazeji ve verejném sektoru a
disponuji pouze jednim ochrannym zafizenim, napf. funkci
mezni sily, smi byt pouzivana pouze pod dohledem.
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2.2 Pouzivani v rozporu s fadnym pouzivanim
Pouziti v primyslovém sektoru neni pfipustné. Konstrukce
pohonu neni dimenzovana pro provoz vrat s téZzkym chodem.

2.3 Kvalifikace montéra

Jen spravna montaz a udrzba provedena kompetentnim
odbornym podnikem nebo kompetentnim odbornym
pracovnikem v souladu s navody mize zajistit bezpeény

a predvidany priibéh montaze. Kvalifikovany odbornik je
podle normy EN 12635 osoba, kterd ma vhodné vzdélani,
kvalifikované védomosti a praktické zkuSenosti k provadéni
spravné a bezpec¢né montdze, kontroly a udrzby vratového
zafizeni.

24 Bezpecnostni pokyny pro montaz, udrzbu,
opravy a demontaz vratového zarizeni

A\ VYSTRAHA

Nebezpeéi zranéni neéekanym pohybem vrat
»  Viz vystrazny pokyn v kapitole 10

Montdz, udrzbu, opravu a demontaz vratového zafizeni

a pohonu vrat sméji provadét pouze kvalifikovani odbornici.

» V pfipadé selhani vratového zafizeni a pohonu vrat ihned
povérte odbornika kontrolou, popfipadé opravou.

25 Bezpecnostni pokyny k montazi

Odbornik musi dbat na to, aby pfi provadéni montaznich praci
byly dodrZzovany platné predpisy pro bezpec¢nost prace

a predpisy pro provoz elektrickych zafizeni. Je pfi tom nutné
dodrzovat narodni smérnice. Moznym ohroZenim ve smyslu
normy DIN EN 13241-1 je zabranéno konstrukci a montazi
podle nasich predpisu.

Po dokonéeni montaze musi zfizovatel zafizeni v souladu

s rozsahem platnosti deklarovat shodu s normou

DIN EN 13241-1.

A\ NEBEzPEGI

Sitové napéti

»  Viz vystrazny pokyn v kap. 3.4

A\ VYSTRAHA

Nebezpedi zranéni poSkozenymi dily

»  Viz vystrazny pokyn v kap. 3.1

Nevhodné upeviiovaci materialy

»  Viz vystrazny pokyn v kap. 3.2

Nebezpeci zranéni pfi nechténém pohybu vrat
»  Viz vystrazny pokyn v kap. 3.3
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2.6 Bezpecénostni pokyny k uvadéni do provozu
a k provozu

A\ VYSTRAHA

Nebezpeci zranéni pf¥i pohybu vrat
» Viz vystrazny pokyn v kap. 4

Nebezpedéi zranéni v disledku nefungujicich

bezpecénostnich zafizeni

»  Viz vystrazny pokyn v kapitole 4.1.6 /4.2.10/5.1.6 a
kapitole 5.2.8

Nebezpedéi zranéni v disledku nastaveni pfili§ vysoké
mezni sily
» Viz vystrazny pokyn v kapitole 7.1.1

2.7 Bezpecénostni pokyny k pouzivani ruéniho
vysilace

A\ VYSTRAHA

Nebezpeci zranéni pfi pohybu vrat
»  Viz vystrazny pokyn v kap. 8.1

A\ OPATRNE

Nebezpeéi zranéni v diisledku nezamysleného pohybu
vrat
»  Viz vystrazny pokyn v kap. 8.1

2.8 Bezpecnostni pokyny ke kontrole a idrzbé

A\ VYSTRAHA

Nebezpeci zranéni ne¢ekanym pohybem vrat
»  Viz vystrazny pokyn v kapitole 10

2.9 Odzkousena bezpeénostni zafizeni

Funkce a komponenty fidici jednotky ddlezité pro bezpeénost,

napfiklad funkce mezni sily nebo externi svételné zavory,
pokud jsou nainstalovany, byly zkonstruovany a zkouseny
podle kategorie 2, PL “c” normy EN ISO 13849-1:2008.

A\ VYSTRAHA

Nebezpeéi zranéni v disledku nefungujicich

bezpecénostnich zafizeni

»  Viz vystrazny pokyn v kapitole 4.1.6 /4.2.10/5.1.6 a
kapitole 5.2.8
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3 Montaz
3.1 Priprava montaze
A\ VWSTRAHA

Nebezpedi zranéni poSkozenymi dily

Chyby ve vratovém zafizeni nebo nespravné vyrovnana

vrata mohou vést k tézkym zranénim!

» Nepouzivejte vratové zafizeni, je-li nutné provést
opravu nebo nastaveni!

»  Zkontrolujte opotfebeni a pfipadné poskozeni celého
vratového zafizeni (kloub(, loZisek vrat, pruzin
a upevnovacich prvka).

»  Kontrolujte, zda nedochazi k vyskytu rzi, koroze a trhlin.

»  Z dlvodu vlastni bezpe¢nosti nechte provadét
udrzbarské a opravarské prace pouze odbornikem!

Pred instalaci pohonu nechte pro vlastni bezpe¢nost provést
potifebné Udrzbarské a opravarské prace na vratovém zafizeni
kvalifikovanym odbornikem.

Jen spravna montaz a udrzba provedend odbornym
podnikem nebo kvalifikovanym odbornikem v souladu

s navody mUze zajistit bezpe¢nou a predvidanou funkci.

Odbornik musi dbat na to, aby pfi provadéni montaznich praci

byly dodrZzovany platné predpisy pro bezpec¢nost prace

a predpisy pro provoz elektrickych zafizeni. Musi pfi tom byt

dodrzovany i narodni smérnice. Mozna ohrozeni Ize vylougit

diky konstrukci a montazi podle nasich predpist.

»  Pred montazi vyfadte z provozu nebo zcela demontujte
mechanické uzavéry vrat, které pro ovladani vrat
pohonem nejsou potfebné. Patfi k nim zejména
uzamykaci mechanismy zamku vrat.

» Provérte, zda jsou vrata v mechanicky bezchybném
stavu, takZe je Ize lehce obsluhovat ru¢né, a zda se daji
spravné zavirat a otvirat (EN 12604).

» P¥i montazi a uvadéni do provozu prejdéte k obrazové
casti. Dodrzujte odpovidajici pokyny v textové ¢asti,
pokud jste na né odkazovani symbolem textového
odkazu.

3.2 Montaz pohonu vrat

A\ VYSTRAHA

Nevhodné upeviiovaci materialy

Pouzitim nevhodnych upevriovacich materiald mize dojit

k tomu, Ze pohon nebude bezpe¢né upevnén a mize se

uvolnit.

»  Pracovnik provadeéjici montaz musi posoudit vhodnost
dodanych montaznich materiall k pouZiti na uréeném
misté instalace.

» Dodany upevnovaci materidl (hmozdinky) pouzivejte
pouze pro beton = B15 (viz obr. 2.2/3.1).

UPOZORNEN:I:

Odligné od obrazové ¢asti se u jinych typl vrat musi pouZit
jiné spojovaci prvky s jinou délkou zasroubovani (napfiklad

u difevénych vrat se musi pouzit odpovidajici vruty do dreva).
Odlisné od obrazové ¢asti je mozno v zavislosti na tloustce
nebo pevnosti materidalu zménit potfebny pramér otvoru pro
zavit. Potfebny prdmér mize byt u hliniku @ 5,0 - 5,5 mm
auoceli@5,7-58mm.
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3.2.1 Zjisténi rozmérd
1. Zjistéte rozmér e, viz obr. 1.
2. Vtabulce pod obr. 1 zjistéte rozmér B:
a. Ve sloupci e zvolte radek, ktery je nejblizsi rozméru e.
b. V tomto radku zvolte minimalni potfebny thel
otevreni.
c. Nahote odectéte rozmér B.

3.2.2 Montazni zasady pro dodrzeni provoznich sil
Provozni sily podle normy DIN EN 12453/12445 mohou byt
dodrzeny, kdyz budete postupovat podle nasledujicich bod(:
e  Zvolte v tabulce pod obr. 1 kombinaci rozmérd A a B
z oblasti s Sedym pozadim (pfednostni rozsah).
odchylka + 20 %).

e U zaviracich hran je namontovan tlumici profil DP 2 *
(€. zbozi 436 304) s odpovidajicim profilem C.

e Pohon je naprogramovan na nizkou rychlost
(viz kap. 7.4.7).

e Mez reverzace pfi velikosti otevieni max. 50 mm je
zkontrolovana a dodrzena na celé délce hlavni zaviraci
hrany (viz kap. 7.4.4).

e Je dodrzovan tento ndvod k montazi.

3.2.3 Montazni zasady pro dlouhou Zivotnost

Dlouhé Zivotnosti pohonu dosahnete, kdyz dodrzite

nasledujici podminky:

e Chod vrat je lehky.

e Byl zvolen pfednostni rozsah (viz obr. 1).

e Pro rovnomérnou rychlost chodu vrat by rozméry Aa B
mély byt priblizné stejné, max. rozdil by nemél prekrogit
40 mm.

e Rychlost chodu vrat ma pfimy vliv na vyskytujici se sily.
Ty by mély byt v blizkosti zaviracich hran vrat co
nejmensi.

— Je-li to mozné, vyuzivejte cely zdvih vietena.

— Veétsi pouzity rozmér A zmen$uje rychlost u zaviraci
hrany Vrata zavrena.

— Veétsi pouzity rozmér B zmenSuije rychlost u zaviraci
hrany vrata otevriena.

— Pro velky Uhel otevieni vrat by se mél vzdy zvolit velky
rozmér B. Pohon se musi naprogramovat na pomalou
rychlost (viz kap. 7.4.7).

e Max. Uhel otevieni vrat se zmenS$uje s rostoucim
rozmérem A.

— P¥i velkém Uhlu otevreni vrat a malém rozméru A je
tfeba pohon naprogramovat na pomalou rychlost.

e K snizeni celkovych sil plsobicich na vieteno by mél byt
rozmér A a vzdalenost mezi bodem otaceni vrat
a upevnénim vietena na vrata co nejvétsi.

POKYNY:

e  Zbyte€né velky zvoleny Uhel otevreni vrat zhorSuje
chovani chodu vrat.

e Nenaleznete-li Zzadny vhodny rozmér A(e), pouzijte na
kovani zarubné (sloupku) jiny vrtaci obrazek nebo kovani
zarubné podlozte.

* Hodnoty uvedené v tabulce pod obrazkem 1 jsou pouze
orientaéni.

3.24 Upevnéni kovani

Dodané kovani je galvanicky pozinkovano a tim pfipraveno
k dal$imu zpracovani. Jako pfisluSenstvi je k dispozici
specidlni kovani.

* PFisluSenstvi, neni obsazeno ve standardni vybavé!
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Kamenny nebo betonovy sloupek

Dodrzujte doporuceni pro vzdalenosti otvord pro hmozdinky
od okrajd. U dodanych hmozdinek je tato minimalni
vzdalenost rovna délce hmozdinky.

Natoc¢te hmozdinku tak, aby smér rozpinani hmozdinky byl
rovnobézny s okrajem.

ZlepSeni nabizeiji lepici spojovaci kotvy, u kterych se zavitovy
kolik vlepi bez napéti do zdiva.

Na zdéné sloupky by se méla pfiSroubovat ocelova deska
prekryvajici nékolik cihel, na kterou Ize namontovat nebo
pfivafit sloupkovy uhelnik.

K upevnéni je velmi vhodna uhelnikova deska upevnéna na
hranu sloupku.

Ocelovy sloupek

Zkontrolujte, zda je nosny prvek, ktery mate k dispozici,
dostate¢né stabilni. Pokud ne, musi se zesilit.

Uzite¢né mize byt pouZiti nytovych matic.

Kovani je mozno také pfimo pfivarit.

Drevény sloupek

Kovani vrat musi byt pfiSroubovano skrz sloupek. Na zadni

strané sloupku je tfeba pouzit velké ocelové podlozky, nebo
jesté 1épe ocelovou desku, aby se upevnéni nemohlo uvolnit.

3.25 Montaz pohonu

POZOR

Necistoty

Prach z vrtani a tfisky vznikajici pfi vrtacich pracich mohou
mit za nasledek funk&ni poruchy.

»  Pfi provadéni vrtacich praci pohon prikryjte.

»  Pfi montazZi je tfeba dbat na vodorovné, stabilni
a bezpec¢né upevnéni jak na sloupku nebo pilifi, tak na
kfidle vrat.

» Je-li tfeba, pouzijte i jiné vhodné spojovaci prvky.
Nevhodné spojovaci prvky by nemusely snést sily
vyskytujici se pfi otvirani a zavirani.

» U otocnych vrat se stoupajicimi zavésy (max. 6°) je tfeba
pouzit sadu pfislusenstvi * (viz obr. 2.1b), kterou je mozno
objednat zvlast. Obrazek 2.2 ukazuije, jak se tato sada
montuje.

UPOZORNEN:I:

Pfi pouziti stoupajicich zavést musi byt vrata zajisténa proti
samovolnému zavieni (napf. jednostranné pdsobicim
brzdovym valcem, taznou pruzinou apod.).

Montaz pohonu otoénych vrat:

1.  Namontujte kovani sloupku podle zjisténych rozmérd,
namazte odpovidajici Srouby a upevnéte pohon
(viz obr. 2.2).

2. Tahlo vySroubujte na maximalni rozmér.

3. Aby se vytvorila rezerva, otocte tahlo o 1 otacku zpét
(ne u rozméru e 150 mm a pohonu 720 =» 1120 mm,
popt. rozméru e 210 mm a pohonu 820 =» 1320 mm,
viz obr. 2.3).

4. Namazte odpovidajici Srouby, namontujte kovani tahla
a pomoci Sroubové svorky je provizorné upevnéte na
vrata (viz obr. 2.3).
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5. Konecné rozméry zkontrolujte ruénim pohybovanim vraty
do koncovych poloh pfi pohonu vyfazeném ze zabéru
(viz obr. 2.4).

6. Vyznadte polohu vrtanych otvorl, odmontujte Sroubovou
svorku, vyvrtejte oba otvory a upevnéte kovani tahla
(viz obr. 2.5).

3.3 Montaz Fidici jednotky pohonu

A\ VYSTRAHA

>
=)

2+
N/

/.

Nebezpeéi zranéni pfi nechténém

pohybu vrat

Nespravna montaz nebo manipulace

s pohonem mizZe vyvolat nechténé

pohyby vrat a zpUsobit sevieni osob

nebo predmétd.

»  Dodrzujte vSechny pokyny uvedené
v tomto navodu.

Nespravna montaz ovladacich zafizeni

(napt. tlagitek) mdze vyvolat nechténé

pohyby vrat a zplsobit sevieni osob

nebo predmétd.

»  Ovladaci zafizeni montujte ve vysce
alespori 1,5 m (mimo dosah déti).

»  Pevné nainstalovana ovladaci
zafizeni (napfiklad tlacitka) montujte
tak, aby bylo vidét cely rozsah
pohybu vrat, av§ak mimo dosah
pohyblivych dild.

P¥i selhani nainstalovanych

bezpecnostnich zafizeni mize dojit

k sevfeni osob nebo pfedmétd.

»  Umistéte v souladu s BGR 232
v blizkosti vratového kfidla nejméné
jedno dobre rozpoznatelné
a snadno pristupné zarizeni pro
nouzové ovladani (nouzové vypnuti),
pomoci kterého muize byt v pripadé
nebezpeci pohyb vrat zastaven (viz
kap. 7.3.3)

LS

Montaz ridici jednotky pohonu:
1. Odmontuite viko fidici jednotky uvolnénim &tyf Sroubl.
2. Namontujte Etyfi patky Fidici jednotky pohonu
(viz obr. 3.1).
3. Namontuijte fidici jednotku pohonu, jak ukazuje
obréazek 3.1.

3.3.1 Upevnéni vystrazného stitku

Na napadném misté nebo v blizkosti pevné nainstalovanych
tlacitek pro ovladani pohonu vrat trvale umistéte vystrazny
Stitek upozornujici na nebezpeci sevieni.

» Vizobr. 4

3.4 Pripojeni sité

A\ NEBEzPEGI

Sitové napéti

P¥i kontaktu se sitovym napétim hrozi nebezpeci

smrtelného Urazu elektrickym proudem.

Dodrzujte proto bezpodmine¢né nasledujici pokyny:

»  Elektricka pfipojeni smi provadét pouze odborny
elektrikar.

»  Elektrickd instalace na strané stavby musi odpovidat
pfislusnym bezpecénostnim predpisiim (230/240 V AC,
50/60 Hz)!

» Dbejte na to, aby byly dodrzovany nérodni predpisy pro
provoz elektrickych zafizeni.

»  Pri veskerych pracich na elektrickém zafizeni vypnéte
zafizeni tak, aby bylo bez napéti, a zajistéte je proti
neopravnénému zapnuti.

POZOR

Externi napéti na pfipojovacich svorkach

Externi napéti na pfipojovacich svorkach fidici jednotky

vede ke zniceni elektroniky.

» Na pripojovaci svorky fidici jednotky nepfipojujte sitové
napéti (230/240 V AC).

A\ VWSTRAHA

Nebezpeci zranéni ne¢ekanym pohybem vrat

K ne¢ekanému pohybu vrat mize dojit, kdyz navzdory

vytazené sitové zastréce je pfipojen jeSté nouzovy

akumulator.

»  P¥i vSech pracich na zafizeni vrat vytahnéte sitovou
zastréku i zastréku nouzového akumulatoru.

POZOR

Vihkost

Vnikajici vihkost miZze poskodit fidici jednotku.

»  P¥i otevreni skfiné fidici jednotky chrante fidici jednotku
pred vihkosti.

>  Ridici jednotka pohonu musi byt namontovana svisle
a s kabelovym $roubenim smérem dold.

» Predlisovana mista zadaného zlomu uréena k instalaci
dalsich kabelovych Sroubeni vyrazejte jen pfi zavieném
viku.

» Délka pripojovaciho kabelu mezi pohonem a fidici
jednotkou smi byt maximalné 40 m.
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Jak se vyhnout porucham:

» Ridici vedeni pohonu (24 V DC) pokladeijte do
instalacniho systému oddéleného od jinych napajecich
vedeni (230 V AC).

»  Pro v8echna vedeni pokladana do zemé pouzijte zemni
kabel (NYY) (viz obr. 3).

»  P¥i pouziti zemnich kabeld k prodlouzeni musi byt spojeni
s vedenimi pohonu provedeno v pfipojovaci skfifice
chranéné pred stfikajici vodou (IP 65, zajistit na strané
stavby).

»  VSechny kabely musi byt do pohonu namontovany
zespodu bez tahu.

3.5 P¥ipojeni pohont
3.5.1 Pripojeni pohonu u jednokfidlého vratového
zafizeni

Kabely pohonu namontujte podle obr. 5.2 na konektor
kridlo A.
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3.5.2 Pripojeni pohonu u dvoukfidlého vratového
zarizeni bez dorazové listy

» Vizobr. 5.3a

Pripojte kfidlo, které se otvira prvni, popt. pohyblivé kfidlo, na

konektor k¥idlo A. Kabel pohonu druhého kfidla se pfipoji na

konektor kfidlo B. Pfi rozdilné velikosti kfidel je mensi kfidlo

pohyblivym kfidlem, popf. kfidlem A.

3.5.3 Pfipojeni pohonu u dvoukfidlého vratového
zafrizeni s dorazovou liStou

» Viz obr. 5.3b

U vrat s dorazovou listou je kfidlo, které se otvira prvni,
pohyblivym kFidlem, popfipadé kfidlem A, a pfipoji se na
konektor kFidlo A. Kabel pohonu druhého kfidla se pfipoji
podle obrazku 5.3 na konektor kfidlo B.

4 Uvedeni zakladni vybavy do provozu,
vratové zarizeni se zjiStovanim
koncové polohy Vrata zaviena
pomoci koncového spinace (tovarni
nastaveni)

A\ VYSTRAHA

Nebezpedi zranéni pri pohybu vrat

V prostoru pohybu vrat mize pfi

pohybuijicich se vratech dojit ke

zranénim nebo poskozenim.

» Na vratovém zafizeni si nesmi hrat
déti.

»  Zajistéte, aby se v prostoru pohybu
vrat nezdrzovaly Zadné osoby
a nenachdazely zadné predméty.

»  Zajistéte, aby se mezi vraty
a mechanikou pohonu nezdrzovaly
zadné osoby a nenachazely zadné
predméty.

» Uvadéjte pohon vrat vybavenych
pouze jednim bezpeénostnim
zafizenim do pohybu, jen kdyz
mUzete vidét cely rozsah pohybu
vrat.

»  Sledujte chod vrat, dokud vrata
nedosahnou koncové polohy.

»  Projizdéjte nebo prochazejte otvory
vratovych zafizeni ovladanych
dalkovym ovladanim, az kdyz vrata
stoji v koncové poloze
Vrata otevrenal!

4.1 1kridlé vratové zafizeni

411 Aktivace integrovaného koncového spinace
Pfed naprogramovanim koncovych poloh je nutné ovéfit, zda
je koncovy spina¢ aktivovan. Zajistéte, aby vodice BN/WH
koncového spinace byly pfipojeny na konektor 5/6

(viz obr. 5.5a).

4.1.2 Signalni pomiicka pro nastavovani koncového
spinace

Volitelné relé ma pfi sefizovani stejnou funkci jako ¢ervena

LED RT, tj. kdyz sviti LED, neni najeto na koncovy spinac.

Je-li na volitelné relé pfipojena lampa, je mozno nastaveni

koncového spinace pozorovat z dalky (lampa/LED RT vypnuta

= je najeto na koncovy spinag, viz obr. 7a.2).
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4.1.3 Pripravy

Viz obr. 7a/7a.1

Odpojte kfidlo A a oteviete je na Sitku asi 1 m.

V8echny prepinace DIL prepnéte do polohy OFF.
Zhotovte pfivod napéti.

Prepnéte prepinac DIL 1 do polohy ON = 1kf¥idlé zafizeni
Prepinac DIL 4 v poloze ON = sefizovaci provoz.

a. zelend LED GN blika = sefizovaci provoz

b. c¢ervena LED RT sviti = neni najeto na koncovy spina¢

arONd=Y

4.1.4 Mechanické prednastaveni koncové polohy
Vrata zavrena:

1. Zavirejte pomalu rukou kfidlo A. Kdyz najedete na
koncovy spinac¢, zhasne ¢ervena LED RT (nebo lampa
pfipojena na volitelné relé).

2. Pokud poloha koncového spinace neodpovida
pozadované poloze, je mozno ji sefidit nastavovacim
Sroubem pomoci Sestihranného kli¢e 3 mm
(viz obr. 7a.2):

a. Koncova poloha Vrata zaviena dal ve sméru zavirdni:
Otécejte nastavovacim Sroubem po krocich ve
sSméru +.

b. Koncova poloha Vrata zaviena dél ve sméru otvirdni:
Otacejte nastavovacim $roubem po krocich ve
sméru —.

c. Soucasné opatrné pohybujte pfivody koncového
spinace odpovidajicim smérem.

d. Po kazdém procesu nastavovani otevrete a zavrete
kfidlo vrat rukou, abyste se tak pfiblizili pozadované
koncové poloze.

UPOZORNENI:

K nastavovani nepouzivejte akumulatorovy Sroubovak. Jedna
otacka nastavovaciho Sroubu odpovida asi 1 mm na vretenu.

4.1.5 Naprogramovani koncové polohy Vrata zavrena:

1. Kfidlo A otevrete do poloviny a zapojte je.

2. Stisknéte a drzte tlaGitko T na desce plosnych spoji.

3. Kiidlo A pojede v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim
tlac¢itka ve sméru zavirani. Pfi dosazeni koncového
spinaCe se vrata zastavi, ¢ervena LED RT zhasne.

UPOZORNENI:

Pokud se vrata pohybuiji ve sméru otvirdni, zkontrolujte pfipoj
motoru (viz obr. 5.2), je-li tfeba, zapojte motor spravne,
provedte nastaveni vychoziho stavu (navrat k tovarnimu
nastaveni) (viz kap. 9.8) a zopakujte kroky popsané v této
kapitole.

4. Vrata jsou nyni v koncové poloze Vrata zaviena. Pokud
poloha zavfenych vrat neodpovida pozadované koncové
poloze Vrata zavrena, je mozné ji dostavit:

bud' ruéné (odpojend) podle bodu 1 a 2, nebo podle
kapitoly 4.1.4
nebo elektricky, a to nasledovné:
a. Stisknéte tlacitko T na desce plosnych spojl, az se
vrata ¢astecné oteviou.
b. Provedte sefizeni podle kapitoly 4.1.4 bodu 2a/2b.
c. Stisknéte a drzte tlaCitko T na dece plo$nych spojl
tak dlouho, az ¢ervena LED RT opét zhasne. Vrata
pojedou do prestavené koncové polohy a zastavi se.
d. Je-li treba, opakuijte kroky a az ¢, az dosahnete
pozadované polohy.
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4.1.6 Naprogramovani koncové polohy
Vrata otevrena:

» Vizobr. 7a.4

1. Je-li poloha Vrata zaviena s kone€nou platnosti uréena,
stisknéte tlacitko T na desce plosnych spoju a drzte je
stisknuté, dokud s kfidlem A nenajedete do pozadované
polohy Vrata otevrena. Pak tlagitko T uvolnéte.

2. Pokud jste pozadovanou polohu prejeli, novym stisknutim
tla¢itka T na desce plosnych spojli vratte kfidlo o kousek
zpét. DalSim stisknutim tladitka T je mozno kfidlem
pohybovat opét ve sméru otvirani.

3. Jakmile dosahnete pozadované koncové polohy,
stisknéte kratce tlacitko P na desce plosnych spoj(,
koncova poloha Vrata oteviena se naprogramuije. Zelena
LED GN blika kratce rychle a potom pomalu.

4. Prepinac DIL 4 prepnéte do polohy OFF
a. Pripojena bezpec&nostni zafizeni se zapnou do

aktivniho stavu.
b. Obsluha pomoci radiového systému mozna.

5. Pomoci tlagitka T na desce plosnych spojd vyvolejte
v sebeudrzovacim provozu vzdy tfi Uplné cykly vrat jako
jizdu pro naprogramovani sil (viz kap. 7.1 a obr. 7a.5).

A\ VYSTRAHA

Nebezpeéi zranéni v disledku nefungujicich

zabezpecovacich zafizeni

V disledku nefungujicich bezpecénostnich zafizeni mize

v piipadé chyby dojit ke zranéni.

»  Po programovacich jizdach musi pracovnik uvadsjici
zarizeni do provozu zkontrolovat funkce
bezpecnostnich zafizeni a jejich nastaveni (viz kap. 7.2).

Teprve poté je zafizeni pfipraveno k provozu.

4.2 2kridlé vratové zafizeni

4.2.1 Aktivace integrovanych koncovych spinaét
Pred naprogramovanim koncovych poloh je nutné ovéfit, zda
jsou koncové spinace aktivovany.Zajistéte, aby vodice
BN/WH koncového spinace byly pfipojeny na konektor 5/6
(viz obr. 5.5a).

4.2.2 Signalni pom(icka pro nastavovani koncového
spinace

Volitelné relé ma pfi sefizovani stejnou funkci jako ¢ervena

LED RT, tj. kdyz sviti LED, neni najeto na koncovy spinac.

Je-li na volitelné relé pripojena lampa, je mozno nastaveni

koncového spinace pozorovat z dalky (lampa/LED RT

vypnuta = je najeto na koncovy spinac, viz obr. 7b.2).

4.2.3 Pripravy (kfidlo A):

» Viz obr. 7b/7b.1

1. Odpoijte kiidlo A a otevrete je na Sitku asi 1 m.

2. Kifidlo B musi byt zavieno, jinak kfidlo B odpojte, dejte je
do polohy Vrata zaviena a znovu je zapojte.

3. VSechny prepinace DIL pfepnéte do polohy OFF.

Zhotovte privod napéti.

5. Prepinac¢ DIL 4 v poloze ON = sefizovaci provoz.
a. Zelend LED GN blika = sefizovaci provoz
b. Cervena LED RT sviti = neni najeto na koncovy

spina¢

»
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4.2.4 Mechanické prednastaveni koncové polohy
Vrata zavrena (kfidlo A):

1. Zavirejte pomalu rukou kfidlo A. Kdyz najedete na
koncovy spinac¢, zhasne ¢ervena LED RT (nebo lampa
pfipojena na volitelné relé).

2. Pokud poloha koncového spinace neodpovida
pozadované poloze, je mozno ji sefidit nastavovacim
Sroubem pomoci Sestihranného kli€e 3 mm (viz obr. 7b.2):
a. Koncova poloha Vrata zaviena dal ve sméru zavirani:

Otacejte nastavovacim Sroubem po krocich ve
sméru +.

b. Koncova poloha Vrata zaviena dal ve sméru otvirani:
Otacejte nastavovacim Sroubem po krocich ve
sméru -,

c. Soucasné opatrné pohybujte pfivody koncového
spinace odpovidajicim smérem.

d. Po kazdém procesu nastavovani oteviete a zaviete
kridlo vrat rukou, abyste se tak pfibliZili pozadované
koncové poloze.

UPOZORNENI:

K nastavovani nepouzivejte akumulatorovy Sroubovak. Jedna
otacka nastavovaciho $roubu odpovida asi 1 mm na vietenu.

4.2.5 Naprogramovani koncové polohy Vrata zavrena
(kFidlo A):

» Viz obr. 7b.3

1. Kfidlo A oteviete do poloviny a zapojte je.

2. Stisknéte a drzte tlagitko T na desce plodnych spojl.

3. Kfidlo A pojede v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim

tlacitka ve sméru zavirani. Pfi dosazeni koncového
spinace se vrata zastavi, ¢ervena LED RT zhasne.

UPOZORNEN:i:

Pokud se vrata pohybuji ve sméru otvirdni, zkontrolujte pfipoj
motoru (viz obr. 5.3), je-li tfeba, zapojte motor spravné,
provedte nastaveni vychoziho stavu (ndvrat k tovarnimu
nastaveni) (viz kap.9.8) a zopakujte kroky popsané v této
kapitole.

4. Vrata jsou nyni v koncové poloze Vrata zavrena. Pokud
poloha zavfenych vrat neodpovida pozadované koncové
poloze Vrata zavriena, je mozné ji dostavit:

bud’ ru¢né (odpojend) podle bodu 1 a 2, nebo podle
kapitoly 4.2.4
nebo elektricky, a to nasledovné:
a. Stisknéte tlacitko T na desce plosnych spojl, az se
vrata ¢aste¢né otevrou.
b. Provedte sefizeni podle kapitoly 4.2.4 bodu 2a/2b.
c. Stisknéte a drzte tlagitko T na dece plosnych spojt
tak dlouho, az ¢ervena LED RT opét zhasne. Vrata
pojedou do prestavené koncové polohy a zastavi se.
d. Je-li tfeba, opakujte kroky a az ¢, az dosahnete
pozadované polohy.

4.2.6 Naprogramovani koncové polohy
Vrata otevrena (kfidlo A):

» Viz obr. 7b.4

1. Je-li poloha Vrata zaviena s kone¢nou platnosti uréena,
stisknéte tlacitko T na desce plo$nych spoju a drzte je
stisknuté, dokud s kfidlem A nenajedete do pozadované
polohy Vrata oteviena. Pak tlagitko T uvolnéte.

2. Pokud jste pozadovanou polohu prejeli, novym stisknutim
tlacitka T na desce plosnych spojl vratte kfidlo o kousek
zpét. Dalsim stisknutim tla¢itka T je mozno k¥idlem
pohybovat opét ve sméru otvirani.

57



CESKY

3. Jakmile dosahnete pozadované koncové polohy,
stisknéte kratce tlacitko P na desce plo$nych spoju,
koncova poloha Vrata oteviena se naprogramuje. Zelena
LED GN blika kratce rychle a potom pomalu.

4.2.7 Pripravy (kfidlo B:

» Viz obr. 7b.5

1. Odpojte kfidlo B a otevrete je na Sitku asi 1 m.

2. Prepina¢ DIL 3 v poloze ON = dvoukfidly provoz
k naprogramovani kfidla B.

4.2.8 Mechanické prednastaveni koncové polohy
Vrata zavrena (kridlo B):

1. Zavirejte pomalu rukou kfidlo B.Kdyz najedete na
koncovy spinac¢, zhasne ¢ervena LED RT (nebo lampa
pfipojena na volitelné relé).

2. Pokud poloha koncového spinace neodpovida
pozadované poloze, je mozno ji sefidit nastavovacim
Sroubem pomoci Sestihranného kli€e 3 mm (viz obr. 7b.6):
a. Koncova poloha Vrata zaviena dal ve sméru zavirani:

Otacejte nastavovacim Sroubem po krocich ve
sméru +.

b. Koncova poloha Vrata zaviena dal ve sméru otvirani:
Otacejte nastavovacim Sroubem po krocich ve
sméru -,

c. Soucasné opatrné pohybujte pfivody koncového
spinace odpovidajicim smérem.

d. Po kazdém procesu nastavovani oteviete a zaviete
kridlo vrat rukou, abyste se tak pfibliZili pozadované
koncové poloze.

UPOZORNENI:

K nastavovani nepouzivejte akumulatorovy Sroubovak. Jedna
otacka nastavovaciho $roubu odpovida asi 1 mm na vietenu.

4.2.9 Naprogramovani koncové polohy Vrata zavrena
(kfidlo B):

» Viz obr. 7b.7

1. Kfidlo B oteviete do poloviny a zapojte je.

2. Stisknéte a drzte tlagitko T na desce plodnych spojd.

3. Kfidlo B pojede v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim

tlacitka ve sméru zavirani.PFi dosazeni koncového
spinace se vrata zastavi, ¢ervena LED RT zhasne.

UPOZORNEN:i:

Pokud se vrata pohybuji ve sméru otvirdni, zkontrolujte pfipoj
motoru (viz obr. 5.3), je-li tfeba, zapojte motor spravné,
provedte nastaveni vychoziho stavu (navrat k tovarnimu
nastaveni) (viz kap. 9.8) a zopakujte kroky popsané v této
kapitole.

4. Vrata jsou nyni v koncové poloze Vrata zaviena. Pokud
poloha zavfenych vrat neodpovida pozadované koncové
poloze Vrata zavriena, je mozné ji dostavit:

bud’ ru¢né (odpojend) podle bodu 1 a 2, nebo podle
kapitoly 4.2.8
nebo elektricky, a to nasledovné:
a. Stisknéte tlacitko T na desce plosnych spojl, az se
vrata ¢aste¢né otevrou.
b. Provedte sefizeni podle kapitoly 4.2.8 bodu 2a/2b.
c. Stisknéte a drzte tlacitko T na dece plo$nych spojt
tak dlouho, az ¢ervena LED RT opét zhasne. Vrata
pojedou do prestavené koncové polohy a zastavi se.
d. Je-li tfeba, opakujte kroky a az ¢, az dosahnete
pozadované polohy.
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4.2.10 Naprogramovani koncové polohy
Vrata otevrena (kfidlo B):
» Viz obr. 7b.8
1. Je-li poloha Vrata zavrena s kone€nou platnosti uréena,
stisknéte tlacitko T na desce plosnych spoju a drzte je
stisknuté, dokud s kfidlem B nenajedete do poZzadované
polohy Vrata oteviena. Pak tlagitko T uvolnéte
2. Pokud jste pozadovanou polohu prejeli, novym stisknutim
tlagitka T na desce plosnych spojl vratte kfidlo o kousek
zpét. DalSim stisknutim tladitka T je mozno kfidlem
pohybovat opét ve sméru otvirani.
3. Jakmile dosahnete pozadované koncové polohy,
stisknéte kratce tlacitko P na desce plosnych spoj(,
koncova poloha Vrata oteviena se naprogramuije. Zelena
LED GN blika kratce rychle a potom pomalu.
Prepnéte prepina¢ DIL 3 do polohy OFF.
5. Prepnéte prepinac¢ DIL 4 do polohy OFF.
a. Pripojena bezpec¢nostni zafizeni se zapnou do
aktivniho stavu.
b. Obsluha pomoci radiového systému je mozna.
6. Pomoci tlacitka T na desce plosnych spojll vyvolejte
v sebeudrzovacim provozu vzdy tfi Uplné cykly vrat jako
jizdu pro naprogramovani sil (viz kap. 7.1 a obr. 7b.9).
a. Zelend LED GN sviti, sily jsou naprogramovany.
7. Je-li tteba, nastavte funkci pfesazeni kfidla
(viz kap. 4.2.11).

»

A\ VYSTRAHA

Nebezpedéi zranéni v disledku nefungujicich

zabezpecovacich zafizeni

V dusledku nefungujicich bezpe¢nostnich zafizeni mlze

v pfipadé chyby dojit ke zranéni.

» Po programovacich jizdach musi pracovnik uvadéjici
zarizeni do provozu zkontrolovat funkce
bezpecnostnich zafizeni a jejich nastaveni (viz kap. 7.2).

Teprve poté je zafizeni pripraveno k provozu.

4.2.11 S presazenim kfidla / bez pfesazeni kfidla

a velké presazeni kridla
» Viz obr. 9.1/9.2
U dvoukfidlych vratovych zafizeni s dorazovou listou mohou
vrata béhem jizdy kolidovat. Proto je po naprogramovani
nezbytné nutné aktivovat presazeni kidla!
Aby u dvoukfidlého vratového zafizeni nedochézelo pfi jizdé
ke kolizi, je u asymetrickych vrat s dorazovou liStou vhodné
velké presazeni kiidla, kdeZto u symetrickych vrat
s dorazovou listou staci malé presazeni kridla.

Nastaveni funkce presazeni kfidla:
1. Pomoci pfepinae DIL 2 nastavte funkci pfesazeni kidla.

20N Bez presazeni kfidla:

Kfidlo A a B se otvira a zavira soucasné.
2 OFF S presazenim kfidla:

KFidlo A se otvira pred kfidlem B; kfidlo B
Dy se zavira pred kFidlem A.

TR10A079 RE/07.2010



CESKY

2. Pomoci prepinace DIL 3 nastavte velikost pfesazeni
kiidla:

3ON Programovani kfidla B / Malé presazeni
kidla
3 OFF Programovani kfidla A / Velké presazeni
kridla
5 Uvedeni zakladni vybavy do provozu,

vratové zarizeni se zjiStovanim
koncové polohy Vrata zaviena
pomoci mechanickych koncovych
dorazti nebo elektrického zamku

A\ VYSTRAHA

Nebezpedi zranéni pfi pohybu vrat

V prostoru pohybu vrat mize pfi
pohybuijicich se vratech dojit ke
zranénim nebo poskozenim.

» Na vratovém zafizeni si nesmi hrat

déti.
"‘T" 3> Zajistéte, aby se v prostoru pohybu
* N vrat nezdrzovaly Zadné osoby
% il

a nenachdazely zadné predméty.

Zajistéte, aby se mezi vraty

a mechanikou pohonu nezdrzovaly

zadné osoby a nenachazely zadné

predméty.

» Uvadéjte pohon vrat vybavenych
pouze jednim bezpeénostnim
zafizenim do pohybu, jen kdyz
mUzete vidét cely rozsah pohybu
vrat.

»  Sledujte chod vrat, dokud vrata
nedosahnou koncové polohy.

»  Projizdéjte nebo prochazejte otvory

vratovych zafizeni ovladanych

dalkovym ovladanim, az kdyz vrata
stoji v koncové poloze

Vrata otevrena!

UPOZORNEN:I:

Doporucujeme namontovat pro koncovou polohu

Vrata zaviena mechanicky koncovy doraz.Ma to nasleduijici

vyhody:

e Kfidla se pevné opiraji o koncovy doraz a ve vétru se
nemohou pohybovat.

e Uzamknutim elektrickym zamkem je vratové zafizeni
navic chranéno pred vandalismem.

e U 2kfidlych vratovych zafizeni stoji obé kfidla v koncové
poloze Vrata zaviena presné proti sobé.
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5.1 1k¥idlé vratové zarizeni
5.1.1 Montaz koncovych dorazi
5.1.2 Deaktivace integrovanych koncovych spinaét

Pfed naprogramovanim koncovych poloh pomoci
mechanickych koncovych doraz( se musi deaktivovat
integrovany koncovy spinac. Zajistéte, aby misto vodicl
BN/WH koncového spinace byla na konektor 5/6 pfipojena
dratova propojka (zajistit na strané stavby) (viz obr. 5.5b).

5.1.3 Montaz a pripojeni elektrického zamku *

» Vizobr. 6

P¥i pfipojovani elektrickych zamkl ze seznamu pfislusenstvi
neni nutné dbét na polaritu.

5.1.4 Pripravy

» Viz obr. 8a/8a.1

1. Odpoijte kfidlo A a otevrete je na Sitku asi 1 m, poté kfidlo
opét zapojte.

VSechny prepinace DIL prepnéte do polohy OFF.
Zhotovte pfivod napéti.

Prepnéte prepinac DIL 1 do polohy ON = 1k¥idlé zafizeni
Prepinac DIL 4 v poloze ON = sefizovaci provoz

a. Zelend LED GN blika = sefizovaci provoz

b. Cervena LED RT sviti

[

5.1.5 Naprogramovani koncové polohy Vrata zaviena

» Viz obr. 8a.2

1. Stisknéte a drzte tlacitko T na desce plonych spoju.
Kfidlo A pojede ve sméru zavirani a zUstane stat na
koncovém dorazu, motor se vypne.

2. Uvolnéte tlacitko T na desce plosnych spojl. .
Vrata jsou nyni v koncové poloze Vrata zaviena. Cervend
LED RT zUstane po dosazeni koncové polohy rozsvicena.

UPOZORNEN:i:

Pokud se vrata pohybuji ve sméru otvirdni, zkontrolujte pfipoj
motoru (viz obr. 5.2), zapojte motor spravné, provedte
nastaveni vychoziho stavu (navrat k tovarnimu nastaveni)
(viz kap. 9.8) a zopakujte kroky popsané v této kapitole.

5.1.6 Naprogramovani koncové polohy
Vrata oteviena

» Viz obr. 8a.2

1. Stisknéte tladitko T na desce plo$nych spojd a drzte je,
dokud kfidlo A nenajede do pozadované polohy
Vrata otevrena. Poté tlacitko T uvolnéte.

2. Pokud jste pozadovanou polohu prejeli, novym stisknutim
tlacitka T na desce plosnych spojl vratte kfidlo o kousek
zpét. Dal$im stisknutim tlacitka T je mozno kfidlem
pohybovat opét ve sméru otvirani.

3. Jakmile dosahnete pozadované koncové polohy,
stisknéte kratce tlacitko P na desce plo$nych spoju,
koncova poloha Vrata oteviena se naprogramuije. Zelena
LED GN blika kratce rychle a potom pomalu.

4. Prepinac¢ DIL 4 pfepnéte do polohy OFF
a. Pripojena bezpecénostni zafizeni se zapnou do

aktivniho stavu.
b. Obsluha pomoci radiového systému je mozna.

5. Pomoci tlagitka T na desce plo$nych spoju vyvolejte
v sebeudrzovacim provozu vzdy tfi Uplné cykly vrat jako
jizdu pro naprogramovani sil (viz kap. 7.1 a obr. 8a.3).

* PFisluSenstvi, neni obsazeno ve standardni vybavé!
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a. Zelend LED GN sviti, sily jsou naprogramovany.

A\ VYSTRAHA

Nebezpedéi zranéni v disledku nefungujicich

zabezpecovacich zafizeni

V dusledku nefungujicich bezpe¢nostnich zatizeni mlze

v pfipadé chyby dojit ke zranéni.

»  Po programovacich jizdach musi pracovnik uvadsjici
zafizeni do provozu zkontrolovat funkce
bezpecnostnich zafizeni a jejich nastaveni (viz kap. 7.2).

Teprve poté je zafizeni pfipraveno k provozu.

5.2 2ktidlé vratové zafizeni
5.2.1 Montaz koncovych dorazd
5.2.2 Deaktivace integrovanych koncovych spinaét

Pred naprogramovanim koncovych poloh pomoci
mechanickych koncovych dorazii se musi deaktivovat
integrované koncové spinace. Zajistéte, aby misto vodicd
BN/WH koncového spinace byla na konektor 5/6 pfipojena
dratova propojka (zajistit na strané stavby) (viz obr. 5.5b).

5.2.3 Montaz a pfipojeni elektrickych zamka *

» Vizobr. 6

P¥i pfipojovani elektrickych zamk( ze seznamu pfislugenstvi
neni nutné dbat na polaritu.

5.2.4 Pripravy

»  Viz obr. 8b/8b.1

1. Odpojte kfidlo A a otevfete je na Sitku asi 1 m, poté kfidlo
opét zapojte.

2. Kifidlo B musi byt zavieno, jinak kfidlo B odpojte, dejte je
do polohy Vrata zaviena a znovu je zapojte.

3. VSechny prepinace DIL pfepnéte do polohy OFF.

Zhotovte privod napéti.

5. Prepinac DIL 4 v poloze ON = sefizovaci provoz
a. Zelend LED GN blika = sefizovaci provoz
b. Cervena LED RT sviti

»

5.2.5 Naprogramovani koncové polohy Vrata zaviena
(kfidlo A):
» Viz obr. 8b.2

1. Stisknéte a drzte tladitko T na desce plosnych spoji.
Kfidlo A pojede ve sméru zavirani a zUstane stat na
koncovém dorazu, motor se vypne.

2. Uvolnéte tlacitko T na desce plosnych spojl.

Vrata jsou nyni v koncové poloze Vrata zaviena. Cervena
LED RT zUstane po dosazeni koncové polohy rozsvicena.

UPOZORNENI:

Pokud se vrata pohybuiji ve sméru otvirdni, zkontrolujte pfipoj
motoru (viz obr. 5.3), zapojte motor spravné, provedte
nastaveni vychoziho stavu (ndvrat k tovarnimu nastaveni)
(viz kap. 9.8) a zopakujte kroky popsané v této kapitole.

* PFisluSenstvi, neni obsazeno ve standardni vybavé!
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5.2.6 Naprogramovani koncové polohy
Vrata otevrena (kfidlo A)
» Viz obr. 8b.2

1. Stisknéte tladitko T na desce plosnych spojd a drzte je,
dokud kfidlo A nenajede do pozadované polohy
Vrata otevrena. Poté tlaCitko T uvolnéte.

2. Pokud jste pozadovanou polohu prejeli, novym stisknutim
tlacitka T na desce plosnych spojl vratte kfidlo o kousek
zpét. Dal$im stisknutim tlacitka T je mozno kfidlem
pohybovat opét ve sméru otvirani.

3. Jakmile dosahnete pozadované koncové polohy,
stisknéte kratce tlacitko P na desce plo$nych spoju,
koncova poloha Vrata oteviena se naprogramuje. Zelena
LED GN blika kratce rychle a potom pomalu.

5.2.7 Naprogramovani koncové polohy Vrata zaviena
(kfidlo B):

» Viz obr. 8b.3/8b.4

1. Odpojte kfidlo B a otevrete je na Sitku asi 1 m, poté kfidlo
opét zapojte.

2. Prepina¢ DIL 3 v poloze ON = dvoukfidly provoz
k naprogramovani kridla B.

3. Stisknéte a drzte tlagitko T na desce plosnych spoji.
Kfidlo B pojede ve sméru zavirani a zdstane stat na
koncovém dorazu, motor se vypne.

4. Uvolnéte tlacitko T na desce plosnych spojt.

Vrata jsou nyni v koncové poloze Vrata zaviena. Cervena
LED RT zlstane po dosazeni koncové polohy rozsvicena.

UPOZORNENI:

Pokud se vrata pohybuiji ve sméru otvirdni, zkontrolujte pfipoj
motoru (viz obr. 5.3), zapojte motor spravné, provedte
nastaveni vychoziho stavu (ndvrat k tovarnimu nastaveni)

(viz kap. 9.8) a zopakujte kroky popsané v této kapitole.

5.2.8 Naprogramovani koncové polohy
Vrata otevrena (kfidlo B)

» Viz obr. 8b.4

1. Stisknéte tladitko T na desce plo$nych spojd a drzte je,
dokud kfidlo B nenajede do poZzadované polohy
Vrata oteviena. Poté tlacitko T uvolnéte.

2. Pokud jste pozadovanou polohu prejeli, novym stisknutim
tlagitka T na desce plosnych spojl vratte kfidlo o kousek
zpét. DalSim stisknutim tladitka T je mozno kfidlem
pohybovat opét ve sméru otvirani.

3. Jakmile dosahnete pozadované koncové polohy,
stisknéte kratce tlacitko P na desce plosnych spoj(,
koncova poloha Vrata oteviena se naprogramuije. Zelena
LED GN blika kratce rychle a potom pomalu.

4. Prepnéte prepina¢ DIL 3 do polohy OFF.

5. Prepnéte prepinac¢ DIL 4 do polohy OFF.

a. Pripojena bezpec€nostni zafizeni se zapnou do
aktivniho stavu.
b. Obsluha pomoci radiového systému je mozna.

6. Pomoci tlacitka T na desce plosnych spojll vyvolejte
v sebeudrzovacim provozu vzdy tfi Uplné cykly vrat jako
jizdu pro naprogramovani sil (viz kap. 7.1 a obr. 8b.5).

a. Zelend LED GN sviti, sily jsou naprogramovany.

7. Je-li tteba, nastavte funkci pfesazeni kfidla

(viz kap. 5.2.9).
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A\ VYSTRAHA

Nebezpeéi zranéni v disledku nefungujicich

zabezpecovacich zafizeni

V dusledku nefunguijicich bezpe¢nostnich zafizeni miize

v pfipadé chyby dojit ke zranéni.

» Po programovacich jizdach musi pracovnik uvadeéjici
zafizeni do provozu zkontrolovat funkce
bezpecnostnich zafizeni a jejich nastaveni (viz kap. 7.2).

Teprve poté je zafizeni pfipraveno k provozu.

5.2.9 S presazenim kfidla / bez presazeni kridla

a velké presazeni kridla
» Viz obr. 9.1/9.2
U dvoukfidlych vratovych zafizeni s dorazovou listou mohou
vrata béhem jizdy kolidovat. Proto je po naprogramovani
nezbytné nutné aktivovat presazeni kridla!
Aby u dvoukfidlého vratového zafizeni nedochézelo pfi jizdé
ke kolizi, je u asymetrickych vrat s dorazovou listou vhodné
velké presazeni kfidla, kdezto u symetrickych vrat
s dorazovou listou sta¢i malé presazeni kfidla.

Nastaveni funkce pfesazeni kfidla:
1. Pomoci pfepinace DIL 2 nastavte funkci pfesazeni kridla.

20N Bez presazeni kridla:

Kfidlo A a B se otvira a zavira soucasné.
2 OFF S presazenim kfidla:

Kridlo A se otvira pred kridlem B; kfidlo B
Eﬂ se zavira pred kfidlem A.

2. Pomoci prepinace DIL 3 nastavte velikost pfesazeni
kridla:

3ON Programovani kfidla B / Malé presazeni
kridla
3 OFF Programovani kfidla A / Velké presazeni
kridla
6 Vratové zarizeni s vraty otviranymi
ven
» Vizobr. 16
6.1 P¥ipojeni pohont

» Viz obr. 16.2/16.3a/b

Kabely pohonu namontujte podle obr. 16.2/16.3 na konektor
k¥idlo A/kfidlo B.

6.2 Pouziti koncového dorazu

Doporuéujeme pouziti koncovych doraz(, protoZze koncovy
spina¢ nelze nastavit pfes cely zdvih vietena. Integrovany
koncovy spina¢ je pfitom nutno deaktivovat (viz kap. 5.1.2).

6.3 Pouziti koncovych spinaét
» Viz obr. 16.1

U vrat otvirajicich se ven se koncovy spina¢ musi posunout ve

sméru motoru pohonu, protoze do koncové polohy Vrata
zavrena se v tomto pfipadé najizdi pfi zasunutém vietenu.
Podle obrazku 16.1 posunte koncovy spina¢ pomoci
Sestihranného klice 3 mm v udaném sméru.
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UPOZORNEN:i:

K nastavovani nepouzivejte akumulatorovy Sroubovak. Jedna
otacka nastavovaciho Sroubu odpovida asi 1 mm na vietenu.
Koncovy spina¢ nelze nastavit pres cely zdvih vietenal

6.4 Programovani koncovych poloh a sil

Koncové polohy se programuji podle kap.5.1/ 5.2, sily podle
kap.7.1.

7 Dalsi prace

71 Jizdy pro naprogramovani sil

Po naprogramovani koncovych poloh nebo po provedeni
ur€itych zmén se pomoci programovacich jizd musi znovu
naprogramovat sily. Vrata musi byt zavrena a potrebné jsou
dva neprerusené cykly vrat, pfi nichz nesmi zareagovat zadné
bezpecénostni zafizeni. Zjisténi sil se provadi v obou smérech
automaticky v rezZimu automatického zastaveni, tj. pohon po
impulsu automaticky pojizdi az do koncové polohy. V priibéhu
celého procesu programovani blika zelena LED GN. Po
ukonéeni jizd pro naprogramovani sil sviti tato LED souvisle
(viz obr. 7a.5/7b.9/8a.3/8b.5).

» Oba nasledujici postupy je nutno provést dvakrat.

Jizda pro naprogramovani sil do koncové polohy vrata

otevrena:

>  Stisknéte jedenkrat tlacitko T na desce plosnych spojl.
Pohon pojede automaticky do koncové polohy vrata
otevrena.

Jizda pro naprogramovani sil do koncové polohy Vrata

zavrena:

> Stisknéte jedenkrat tladitko T na desce plosnych spojl.
Pohon pojede automaticky do koncové polohy Vrata
zaviena.

711 Nastaveni mezni sily

V dusledku zvlastnich instalacnich situaci se nékdy muze stat,
Ze dfive naprogramované sily nejsou dostate¢né velké, coz
mUze vést k nezadoucim reverzacim. V takovych pfipadech
Ize mezni silu dostavit potenciometrem na desce fidici
jednotky oznacenym Kraft F (sila F).

A\ VYSTRAHA

Prili$ velka mezni sila

PFi nastaveni mezni sily na pfili§ vysokou hodnotu se vrata
pfi zavirani véas nezastavi a mize dojit k sevieni osob nebo
predmétd.

» Nenastavujte pfili§ vysokou mezni silu.

Zvyseni mezni sily se provadi procentudlné vzhledem
k naprogramovanym hodnotam, poloha potenciometru uruje
nasleduijici pfirlistek sily (viz obr. 10):

Levy doraz + 0 % sily

Stredni nastaveni >
+15 % sily E

Pravy doraz +75 % sily
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Dostaveni mezni sily:

1. Prestavte potenciometr Kraft F (sila F) v pozadovaném
sméru.

2. Pomoci vhodného siloméru je nutné ovéfit, zda
naprogramovana sila splfiuje pfipustné hodnoty
v rozsahu platnosti norem EN 12453 a EN 12445 nebo
odpovidajicich narodnich predpisd.

3. Je-li sila naméfena v poloze potenciometru mezni sily
0 % prilis velka, Ize ji snizit zmenSenim rychlosti pojezdu
pro normalni a plizivou jizdu (viz kap. 7.4.7).

7.2 Pfipojeni bezpecnostnich zafizeni *
» Vizobr. 11.1/11.2

Na bezpecnostni obvody SE1 a SE2 je moZno pfipojit bud’
dvouvodi¢ovou svételnou zavoru, nebo testovanou, popr.
netestovanou svételnou zavoru. K pfipojeni dvou svételnych
zavor je nutny expandér svételnych zavor *.

UPOZORNENI:

V8echna bezpec¢nostni zafizeni by se méla pfipojovat
a testovat po krocich.

7.21 Bezpecnostni zafizeni SE1 ve sméru otvirani

Bezpecnostni zafizeni SE1 ve sméru otvirdni. Pfi zareagovani
probéhne zpozdéna, kratka reverzace ve sméru zavirdni
(viz obr. 11.1).

Elektrické pfipojeni

Svorka 20 0V (napéjeci napéti)

Svorka 18 Vystup testovaciho signélu
Svorka 73 Vstup spinaciho signalu SE1
Svorka 5 +24 V (napajeci napéti)

Volba funkce pomoci pfepinaét DIL
7 ON 8 ON

Dvouvodi¢ova svételna zavora

7 ON 8 OFF Testovana svételna zavora

7 OFF 8 OFF e Netestovana svételna

zavora

e Zadné bezpe&nostni
zafizeni: dratovy mUstek
mezi svorkou 20/72, =
stav pfi dodani)

7.2.3 Bezpecnostni zafizeni SE2 ve sméru zavirani
jako svételna zavora prajezdu

Doplrikova funkce bezpecnostniho zafizeni SE2 ve sméru

zavirani jako bezpec€nostni svételna zavora/svételna zavora

prijezdu (jen s testovanou svételnou zavorou, viz

obr. 11.2c/11.2¢)

Volba funkce pomoci piepinaét DIL
9 ON .

Testovana svételna zavora nebo
dvouvodicova svételna zavora jako
bezpecnostni prvek ve sméru zavirdni.
e  Pfidavna funkce - svételna zavora
prdjezdu: Je-li svételna zavora
obsazena (pferusena), doba setrvani v
otevieném stavu se po uplynuti znovu
spusti, po uvolnéni se zkrati.

9 OFF Svételna zavora jako bezpecnostni zafizeni
ve sméru zavirani. Je-li svételna zavora
prerusena, doba setrvani v otevieném
stavu se po uplynuti znovu spusti, po
uvolnéni nastavena doba setrvani

v otevieném stavu odbéhne.

Volba funkce pomoci piepinaét DIL

50N 6 ON Dvouvodi¢ova svételna zavora

50N 6 OFF Testovana svételna zavora

5 OFF 6 OFF * Netestovana svételna
zavora

Zadné bezped&nostni
zatizeni: dratovy muastek
mezi svorkou 20/73, =
stav pfi dodani)

bt e |

7.2.2 Bezpecénostni zafizeni SE2 ve sméru zavirani

Bezpec¢nostni zafizeni SE2 ve sméru zavirani. Pfi zareagovani
probéhne zpozdénad, dlouha reverzace az do koncové polohy
vrata otevrena (viz obr. 11.2)

Elektrické pfipojeni

Svorka 20 0V (napéjeci napéti)

Svorka 18 Vystup testovaciho signélu
Svorka 72 Vstup spinaciho signalu SE2
Svorka 5 +24 V (napajeci napéti)

* PFisluSenstvi, neni obsazeno ve standardni vybavé!
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UPOZORNENI:

Automatické zavirani je mozno aktivovat, jen kdyz je
aktivovano nejméné jedno bezpecénostni zafizeni.

7.3 Pripojeni pfidavnych soucéasti / pfislusenstvi

UPOZORNENI:

Veskeré elektrické prisluenstvi smi napajeci zdroj pohonu
24V zatézovat proudem max. 100 mA

7.3.1 Pfipojeni vystrazného svétla *

» Vizobr. 11.3a

Na bezpotencidlové kontakty svorky Option (volitelné) je
mozno pfipojit vystrazné svétlo (napf. pro vystrazna hlaseni
pred jizdou a béhem jizdy vrat) nebo hlaseni koncové polohy
Vrata zaviena. Pro provoz s lampou 24 V (max. 7 W) Ize napéti
odebirat z fidici jednotky (svorka 24 V =).

UPOZORNENI:

Vystrazné svétlo 230 V musi byt napajeno externé
(viz obr. 11.3b).

7.3.2 Pripojeni externich tlacitek *

» Vizobr. 11.4

Paralelné Ize pfipojit jedno nebo nékolik tladitek se spinacimi
kontakty (bezpotencidlové), napf. kli¢ovy spina¢; max. délka

pfivodu je 40 m (v kabelovém systému oddéleném od vedeni
230 V.
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Jednokridlé vratové zarizeni
Impulsni fizeni:

»  Prvni kontakt na svorku 21
»  Druhy kontakt na svorku 20

Dvoukridlé vratové zarizeni

Impulsni fizeni, povel k jizdé pohyblivého kidla (A):
»  Prvni kontakt na svorku 23

»  Druhy kontakt na svorku 20

Impulsni fizeni, povel k jizdé pohyblivého kfidla (A) a pevného
kridla (B):

»  Prvni kontakt na svorku 21

»  Druhy kontakt na svorku 20

UPOZORNENI:

Je-li pro externi ovladaci prvek potfebné pomocné napéti, je k
tomu na svorce 5 pripraveno napéti +24 V DC (proti svorce
20=0V).

7.3.3 PFipojeni vypinace pro zastaveni a/nebo vypnuti
pohonu (zastavovaci obvod nebo obvod
nouzového vypnuti) *

» Vizobr. 11.5

Timto vypinaGem lze jizdy vrat ihned zastavit a zabranit dal$im

jizddm vrat.

Vypina¢ s rozpinacimi kontakty (spinajici na 0 V nebo

pezpotencidlovy) se pfipojuje nasledovné:
1. Odstrarite propojku nasazenou ve vyrobnim zavodé mezi
svorkou 12 (vstup zastaveni nebo nouzového vypnuti)
a svorkou 13 (0 V).

2. Spinaci vystup nebo prvni kontakt pfipojte na svorku 12
(vstup zastaveni nebo nouzového vypnuti).

3. 0V (zem) nebo druhy kontakt pfipojte na svorku 13 (0 V).

7.3.4 Pfipojeni univerzalni adaptérové desky UAP 1 *

» Vizobr. 11.6

Univerzalni adaptérovou desku UAP 1 Ize pouzit:

*  Pro volbu sméru (otvirani/zavirani) a funkci ¢aste¢ného
otevieni pomoci externich ovladacich prvkd

*  Pro hlaSeni koncové polohy vrata oteviena a Vrata
zavrena

e Pro volitelné relé

7.3.5 Pfipojeni nouzového akumulatoru *
» Vizobr. 11.7

Na tyto svorky Ize pfipojit nouzovy akumulator k do¢asnému
provozu pohonu béhem vypadku sitového napéti.

A\ VYSTRAHA

Nebezpeci zranéni ne¢ekanym pohybem vrat

K ne¢ekanému pohybu vrat mize dojit, kdyz navzdory

vytazené sitové zastréce je pfipojen jeSté nouzovy

akumulator.

»  P¥i vSech pracich na zafizeni vrat vytahnéte sitovou
zastréku i zastréku nouzového akumulatoru.

* PFisluSenstvi, neni obsazeno ve standardni vybavé!
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7.4 Nastaveni dopliikovych funkci pomoci
pFepinaét DIL

Ridici jednotka se programuje pomoci prepina&t DIL.

Pred prvnim uvedenim do provozu jsou prepinace DIL

v tovarnim nastaveni, tj. pfepinace jsou v poloze OFF

(viz obr. 5.1). Zmény nastaveni prepinacl DIL jsou pfipustné

jen za nasledujicich predpokladi:

e Pohon je v klidu

e Neni aktivni doba predbézného varovani ani doba
setrvani v otevieném stavu

e  Zelena LED GN neblika

Nastavte prepinace DIL v souladu s narodnimi pfedpisy,
pozadovanymi bezpec¢nostnimi zafizenimi a mistnimi
skute¢nostmi, jak je popsano nize.

Nastavit je tfeba nasledujici pfepinace DIL:

7.4.1 Prepinac¢ DIL 10/11: automatické zavirani/doba
predbézného varovani/volitelné relé

Pomoci prepinace DIL 10 v kombinaci s pfepina¢em DIL 11
se nastavuji funkce pohonu (automatické zavirani / doba
predbézného varovani 5 s) a funkce volitelného relé.

UPOZORNENI:

Automatické zavirani je mozno aktivovat, jen kdyz je
aktivovano nejméné jedno bezpecénostni zafizeni.

» Vizobr. 12.1
10 OFF

11 OFF Pohon

Bez zvlastni funkce

~_ ~_

Volitelné relé
Relé pritahne v koncové
poloze Vrata zaviena.

» Vizobr. 12.2
10 ON

11 OFF Pohon

Doba predbézného varovani
pfi kazdé jizdé vrat bez
automatického zavirani

Volitelné relé

Relé cykli v dobé predbézného
varovani rychle a béhem jizdy
vrat normainé.

» Vizobr. 12.3
10 OFF

11 ON Pohon

Automatické zavirani, doba
predbézného varovani jen pfi
automatickém zavirani

Volitelné relé

Relé cykli v dobé predbézného
varovani rychle, béhem jizdy
vrat normalné a v dobé
setrvani v otevieném stavu je
vypnuto.
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» Vizobr. 12.4

10 ON 11 ON Pohon

Automatické zavirani, doba
prfedbézného varovani pfi
kazdém pojezdu vrat

Volitelné relé

Relé cykli v dobé predbézného
varovani rychle, béhem jizdy
vrat norméainé a v dobé
setrvani v otevieném stavu je

vypnuto.

UPOZORNENI:

Automatické zavirani je mozné jen z koncové polohy vrata
otevrena. Pi zareagovani funkce mezni sily béhem zavirani
probéhne kratka reverzace ve sméru otvirdni a vrata se
zastavi. Pri zareagovani svételné zavory béhem zavirani
provedou vrata reverzaci az do koncové polohy vrata oteviena
a automatické zavirani se znovu spusti.

7.4.2 Nastaveni doby setrvani v otevieném stavu
» \Vizobr. 12.5

Dobu setrvani v otevieném stavu v poloze vrata oteviena do
zacatku automatického zavirani Ize nastavit v 5 stupnich.

Nastaveni doby setrvani v otevieném stavu:
1. Prepnéte prepina¢ DIL 12 do polohy ON.

12 ON Nastaveni doby setrvani v otevieném
stavu
12 OFF Bez funkce

ks

2. Stisknéte kratce tlagitko P na desce plosnych spoju,
chcete-li dobu setrvani v otevieném stavu zmensit.
nebo
Stisknéte kratce tlagitko T na desce plosnych spojd,
chcete-li dobu setrvani v otevieném stavu zvétsit.
P¥i nastavovani doby setrvani v otevieném stavu indikuje
Servena LED RT nasleduijici nastaveni:

LED RT Doba setrvani v otevieném stavu
(Gervena) v sekundach
1x bliknuti/ ~_

prestavka 30

2x bliknuti/ 60

13 ON e Preruseni doby setrvani v otevieném
stavu pfi impulsu

e Impuls béhem jizdy vrat zastavi vrata

13 OFF ProdlouZeni doby setrvani v otevieném
stavu pfi impulsu
7.4.4 Mez reverzace

» Vizobr. 12.7

AZ po mez reverzace (max. 50 mm), kratce pred koncovou
polohou Vrata zavrena, se pfi zareagovani bezpe¢nostniho
zafizeni vyvola jizda v opaéném sméru (reverzni jizda). PFi
prejeti této meze se tato akce neprovede, aby vrata bezpe¢né
dosahla koncové polohy bez preruseni jizdy.

P¥i provozu vratového zafizeni se musi u jizdy ve sméru
zavirani rozliSovat, zda kfidlo najizdi na koncovy doraz (kfidlo
se zastavi) nebo na prekazku (kfidlo popojede v opacném
sméru).

PFi nastavovani je tfeba dbat na to, aby se u dvoukfidlého
vratového zafizeni v zavislosti na dorazové listé mohlo
zvolené kfidlo volné pohybovat.

Mezni rozsah Ize nastavit v 8 stupnich.

Nastaveni meze reverzace:

1. Prepnéte prepinac DIL 14 do polohy ON.
14 ON
14 OFF

Nastaveni mezi reverzace

Bez funkce
2. Jen u dvoukfidlych vratovych zafizeni zvolte kfidlo
pomoci prepinace DIL 3:

30N Kridlo B/malé presazeni kridla

3 OFF

K¥idlo A/velké presazeni kridla

(2]
3. Stisknéte kratce tlacitko P na desce plosnych spoju,
chcete-li mez reverzace zmensit.
nebo
Stisknéte kratce tlagitko T na desce plosnych spojd,
chcete-li mez reverzace zvétsit.

P¥i nastavovani mezi reverzace indikuje zelena LED GN
nasledujici nastaveni:

prestavka
3x bliknuti/ 90 LED GN Mez reverzace
prestavka (zelena)
4x bliknuti/ 120 1x bliknuti/ Minimalni hodnota
prestavka prestavka
5x bliknuti/ 180 2x - 3x Mezihodnota
prestavka bliknuti/
prestavka
3. Prepnéte prepina¢ DIL 12 opét do polohy OFF, aby se 4x bliknuti/
nastavena doba setrvani v otevieném stavu ulozila. ),( |'nu ! L >
prestavka Stfedni hodnota
7.4.3 Impuls béhem doby setrvani v otevieném stavu 5x - 7X Mezihodnota
» Viz obr. 12.6 bliknuti/
Zde je mozno nastavit chovani vratového zafizeni, kdyz se prestavka
bé&hem doby setrvani v otevieném stavu vyda ovladaci impuls. 8x bliknuti/ Maximalni hodnota
prestavka
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4. Jen u dvoukfidlych vratovych zafizeni zvolte pomoci
prepinace DIL 3 kfidlo B a opakuijte krok 3 pro druhé
kfidlo.

5. Prepnéte prepinac¢ DIL 14 opét do polohy OFF, aby se
nastavené meze reverzace ulozily.

6. Prepinac DIL 3 znovu nastavte podle predtim zvoleného
presazeni kridla (viz kap. 4.2.11 /5.2.9).

7.4.5 Zména poéateénich bodi plizivé jizdy
(pozvolného zastaveni) pfi otvirani a zavirani

Nez je mozné zménit pocatecni body pro plizivou jizdu pfi

otvirani a zavirani, musi byt splnény nasledujici podminky:

e Koncové polohy musi byt nastaveny.

e Vrata musi byt v koncové poloze Vrata zaviena.

e Prepinac DIL 4 Sefizovaci provoz musi byt v poloze OFF.

Bez presazeni kridla:
Prepina¢ DIL 2 v poloze ON = kfidlo A a kidlo B se otviraji a
zaviraji sou¢asné

Nastaveni poéateénich bodt pro jednokFidlé vratové
zafizeni:

» Vizobr. 12.8

1. Prepnéte prepinac¢ DIL 15 do polohy ON.

15 ON Vytvoreni pozadovanych poc¢ate¢nich
bod
15 OFF Bez funkce

b

2. Stisknéte tlacitko T na desce plo$nych spoj.

Kfidlo vrat pojede normalni jizdou s automatickym
zastavenim ve sméru otvirani.

3. P¥i prlichodu vrat pozadovanou polohou pro zacatek
plizivé jizdy kratce stisknéte tlacitko P na desce plosnych
spoju.

Kfidlo vrat projede zbyvajici drahu do koncové polohy
vrata oteviena plizivou jizdou.

4. Stisknéte tlacitko T na desce plosnych spojd.

Kfidlo vrat pojede normalini jizdou s automatickym
zastavenim ve sméru zavirani.

5. P¥i prlichodu vrat pozadovanou polohou pro zacatek
plizivé jizdy kratce stisknéte tlacitko P na desce plosnych
spoju.

Kfidlo vrat projede zbyvajici drahu do koncové polohy
Vrata zavrena plizivou jizdou.

6. Prepnéte prepinac¢ DIL 15 do polohy OFF.

7. Zelena LED GN blika na znameni, Ze se maji provést dvé
po sobé nasleduijici jizdy pro naprogramovani sil
(viz kap. 7.1).

Nastaveni poéateénich bodt pro dvoukFidlé vratové
zarizeni:

» Vizobr. 12.8

1. Prepnéte prepinac¢ DIL 15 do polohy ON.

15 ON Vytvoreni pozadovanych poc¢atec¢nich
bodu
15 OFF Bez funkce

22

2. Stisknéte tlacitko T na desce plosnych spojd.
Nejprve pojede kfidlo A (pohyblivé kfidlo) a pak kfidlo B
normalni jizdou s automatickym zastavenim ve sméru
otvirani.
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3. P¥i prlichodu kfidla A pozadovanou polohou pro za¢atek
plizivého pohybu kratce stisknéte tlacitko P na desce
plodnych spojl.

4. P¥i prachodu kfidla B poZzadovanou polohou pro za&atek
plizivého pohybu kratce stisknéte tlacitko P na desce
plo$nych spojd.

Kfidlo vrat projede zbyvajici drahu do koncové polohy
vrata otevrena plizivou jizdou.

5. Stisknéte tlacitko T na desce plosnych spojd.

Nejprve pojede kfidlo B a pak kfidlo A normaini jizdou s
automatickym zastavenim ve sméru zavirani.

6. P¥i prlichodu kfidla B pozadovanou polohou pro za¢atek
plizivého pohybu kratce stisknéte tlacitko P na desce
plodnych spojl.

7. P¥i priichodu kfidla A pozadovanou polohou pro za¢atek
plizivého pohybu kratce stisknéte tlacitko P na desce
plo$nych spojd.

Obé kfidla vrat projedou zbyvajici drahu do koncové
polohy Vrata zavrena plizivou jizdou.

8. Prepnéte prepina¢ DIL 15 do polohy OFF.

9. Zelena LED GN blika na znameni, Ze se maji provést dvé
po sobé nasleduijici jizdy pro naprogramovani sil
(viz kap. 7.1).

UPOZORNEN:I:

Zména pocate¢nich bodu plizivého pohybu ma za nasledek
vymazani jiz naprogramovanych sil. Po ukonceni zmén
signalizuje blikani zelené LED GN, Ze se musi znovu provést
jizdy pro naprogramovani sil.

Navrat poéateénich bodii plizivé jizdy (pozvolného

zastaveni) na tovarni nastaveni:

» Prepnéte prepinac¢ DIL 16 do polohy ON a poté do
polohy OFF.

16 ON Pomala rychlost pojizdéni pro véechny
jizdy/vymazani po&ate¢nich bodd plizivé
jizdy

16 OFF Bez funkce

7.4.6 Nastaveni rychlosti plizivé jizdy:
Potenciometrem Speed V (rychlost V) Ize nastavit rychlost
plizivé jizdy v rozsahu 30 — 60 % normalni rychlosti.
Nastaveni rychlosti plizivé jizdy:

» Vizobr. 12.8a

1. Prepnéte prepinac¢ DIL 4 do polohy ON.

4 ON Sefizovaci provoz
4 OFF Normalni provoz s automatickym
zastavenim

2. Potenciometrem Speed V zmérite rychlost podle potieby.
30 % rychlost

Levy doraz

45 % rychlost E
60 % rychlost

Stiedni nastaveni

Pravy doraz

3. Prepnéte prepina¢ DIL 4 do polohy OFF.
Nastavena hodnota se prevezme.
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7.4.7 Pomala rychlost pojezdu

Je-li sila namérena v poloze potenciometru mezni sily 0 %
prilis velkd, Ize ji snizit zmensenim rychlosti pojezdu pro
normalni a plizivou jizdu.

Snizeni rychlosti pojezdu:

1. Prepnéte prepina¢ DIL 16 do polohy ON.

POZOR

Ovliviiovani funkce vlivy okolniho prostredi

Nedodrzeni téchto pravidel mlze mit za nasledek zhorseni
funkce!

Chrarite ruéni vysilace pred nasledujicimi vlivy prostfedi:

e piimym slune¢nim zarenim (pfip. teplota okoli:

2. Provedte tfi po sobé nasleduijici jizdy pro naprogramovani
sil (viz kap. 7.1).
3. Znovu zkontrolujte silu pomoci méficiho zafizeni.

8 Radiové ovladani
8.1 Rucéni vysila¢ HSM 4
A\ VYSTRAHA

Q—
STAN

Nebezpedi zranéni pri pohybu vrat

Pfi obsluze ru¢niho vysilate maze dojit

ke zranénim osob pohybujicimi se vraty.

» Dbejte na to, aby se ruéni vysila¢
nedostal do rukou détem a nebyl
pouzivan osobami, které nejsou
obeznameny s funkci vratového
zafizeni s radiovym ovladanim!

»  Rucni vysila¢ je obecné nutné
obsluhovat pfi vizualnim kontaktu
s vraty, jestlize jsou vrata vybavena
jen jednim bezpec¢nostnim
zafizenim.

»  Projizdéjte nebo prochazejte otvory
vratovych zafizeni ovladanych
dalkovym ovladanim, az kdyz vrata
stoji v koncové poloze “vrata
oteviena”!

» Dbejte na to, aby tlac¢itko na rué¢nim
vysilagi nemohlo byt stisknuto
neumysiné (napft. v kapse kalhot
nebo kabelce) a nemohlo tudiz dojit
k nechténému pohybu vrat.

A ]

/\ OPATRNE

Nebezpeéi zranéni v disledku nezamysleného pohybu

vrat

Béhem procesu zjistovani a ukladani dat (programovani)

v radiovém systému mze dojit k nechténé jizdé vrat.

» Dbejte na to, aby se pfi programovani radiového
systému nenachdzely v prostoru pohybu vrat Zadné
osoby ani pfedméty.
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16 ON Pomala rychlost pojizdéni pro véechny -20 °C az +60 °C)
jizdy/vymazani po&ateénich bodl plizivé ¢ vihkosti
jizdy e prachem
16 OFF Normalni rychlost pojezdu pro v§echny
jizdy
i~ POKYNY:
E e Po naprogramovani nebo rozsiteni radiového systému

provedte funkéni zkousku.

e Pro uvedeni radiového systému do provozu nebo jeho
rozsifeni pouzivejte vyhradné originalni dily.

e Mistni podminky mohou ovliviiovat dosah radiového
systému. Mimo to mohou pfi sou¢asném pouziti
ovlivhovat dosah i mobilni telefony GSM-900.

-
-

Popis ruéniho vysilace HSM 4
Viz obr. 13

LED

Tlac¢itka ruéniho vysilace

Viko pfihradky na baterie

Baterie

Tlagitko nastaveni vychoziho stavu
Upevnéni ruéniho vysilace

OMAWN= V¥V ®

8.1.2 Vlozeni/vyména baterie
» Vizobr. 13
» Pouzivejte vyhradné baterie typu 23A.

8.1.3 Obnova tovarniho kédu

» Vizobr. 13

Kazdému tlacitku ruéniho vysilace je pfidélen radiovy kéd.
Plvodni tovarni kdd je mozno obnovit nasledujicim
postupem:

UPOZORNENI:

Nasledujici kroky obsluhy jsou zapotrebi jen pfi procesu
rozsifeni nebo programovani.

1. Otevrete viko prostoru na baterie.

Tlagitko pro nastaveni vychoziho stavu (reset) (5) je
pfistupné na desce plosnych spoj.

POZOR

Zniceni tla¢itka nastaveni vychoziho stavu

» Nepouzivejte zadné Spic¢até predméty a netlacte na
tlac¢itko nastaveni vychoziho stavu pfili$ silné.

2. Stisknéte opatrné tlacitko nastaveni vychoziho stavu
tupym predmétem a drzte je stisknuté.

3. Stisknéte tlacitko ru¢niho vysilace, které se ma
zakodovat, a drzte je stisknuté.

LED vysila¢e pomalu blika.

4. Pridrzite-li tlaCitko nastaveni vychoziho stavu az do
konce pomalého blikani, tlacitko ru¢niho vysilace se
obsadi plivodnim kédem z vyrobniho zavodu a LED
zacne rychleji blikat.

5. Zavrete viko pfihradky na baterie.

Tovarni kod je opét obnoven.
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8.1.4 Vytah z prohlaseni o shodé pro ruéni vysilaé
Shoda vys$e uvedeného vyrobku s predpisy a smérnicemi
podle ¢lanku 3 Smérnic R&TTE 1999/5/EG byla prokdzana
dodrzenim téchto norem:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN 300 220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Origindlni prohlaseni o shodé je mozno si vyzadat u vyrobce.

8.2 Integrovany radiovy modul

U integrovaného radiového modulu je mozné funkce Impuls

(otvirdni-zastaveni-zavirani-zastaveni) a pohyblivé kfidlo

naprogramovat maximalné na 12 rlznych ru¢nich vysilagu.

Jestlize se naprogramuje vice nez 12 ru¢nich vysila¢d, funkce

se u prvné naprogramovaného vysilace vymazou.

Aby mohl byt radiovy modul programovan nebo jeho data

vymazdana, musi byt spinény nasledujici pfedpoklady:

e Neni aktivovan sefizovaci provoz (pfepina¢ DIL 4 v
poloze OFF)

e S vraty se nepojizdi

e Neni aktivni doba predbé&zného varovani ani doba
setrvani v otevieném stavu

POKYNY:

e K provozu pohonu s radiovym ovladanim se musi jedno
tlacitko ruéniho vysilace naprogramovat na integrovany
radiovy modul

e Vzdalenost mezi ru¢nim vysilaéem a pohonem by méla
byt alespori 1 m

e Je-li soucasné s radiovym dalkovym ovladanim vrat
pouzit mobilni telefon GSM-900, muZe ovliviiovat dosah
radiového délkového ovladani

8.2.1 Programovani tlaéitek ruc¢niho vysilace pro
integrovany radiovy modul
Jednokfidly provoz:

Kanal 1/2 = Kridlo A
Dvoukf¥idly provoz:

Kanal 1 = Kfidlo A+B
Kanal 2 = Kfidlo A

1. Stisknéte kratce tlacitko P na desce plo$nych spojl
jedenkrat pro kanal 1 nebo dvakrat pro kanal 2. Dal$im
stisknutim tlacitka P se pfipravenost k programovani
radiového systému ihned ukonéi.

V zavislosti na tom, ktery kandl se programuje, blikne
¢ervena LED RT 1x (pro kanal 1) nebo 2x (pro kandl 2).
V této dobé je mozné naprogramovat tlacitko ru¢niho
vysilace na pozadovanou funkci.

2. Tlagitko ruéniho vysilace, které se ma naprogramovat,
stisknéte a drzte tak dlouho, az ¢ervena LED RT na
desce plosnych spojli zaéne rychle blikat.

Réadiovy kod tohoto tlacitka ruéniho vysilace je nyni
uloZen v integrovaném radiovém modulu
(viz obr. 14a/14b).
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8.2.2 Vymazani vSech dat v integrovaném radiovém
modulu

1. Stisknéte tlacitko P dna desce plo$nych spojl a drzte je
stisknuté.
Cervend LED RT blika pomalu a signalizuje pfipravenost
k mazani.
Blikani se zméni na rychlejsi rytmus.
Nyni jsou v§echny naprogramované vysilaci kédy v§ech
ruénich vysilacd vymazany.

2. Uvolnéte tlacitko P na desce plosnych spojd.

8.3 Externi prijimac¢
Misto integrovaného radiového modulu je mozno k ovladani
pohonu garazovych vrat pouzit pro funkce impuls a pohyblivé
kridlo externi radiovy pfijimac.
8.3.1 Pripojeni externiho pfijimace
1. Konektor externiho pfijimace se zasune do odpovidajici
zasuvné pozice (viz obr. 11.8). Vodi¢e externiho pfijimace
musi byt pfipojeny takto:
— GN na svorku 20 (0 V)
— WH na svorku 21 (signal pro impulsni fizeni,kanal 1,
0V spinaci)
— BN nasvorku 5 (+24 V)

— YE na svorku 22 (signal pro pohyblivé kfidlo, kanal 2,
0V spinaci). Jen u dvoukandlového pfijimace.
Vymazte data integrovaného radiového modulu, aby
nedoslo k dvojnasobnému obsazeni (viz kap. 8.2.2).

3. Tlagitka ruéniho vysilace pro funkci Impuls (kanal 1) a
pohyblivé kiidlo (kanal 2) naprogramujte podle navodu
k obsluze pro externi pfijimac.

UPOZORNEN:i:

Anténni lanko externiho radiového pfijimace by nemélo pfijit
do styku s kovovymi predméty (hfebiky, vzpéry ap.). Nejlepsi
orientaci je tfeba zjistit pokusné. Je-li sou¢asné s radiovym
dalkovym ovladanim vrat pouzit mobilni telefon GSM-900,
muZze ovliviiovat dosah radiového dalkového ovladani.

8.3.2 Vytah z prohlaseni o shodé pro pfijimaé
Shoda vySe uvedeného vyrobku s pfedpisy a smérnicemi
podle ¢lanku 3 Smérnic R&TTE 1999/5/EG byla prokdzana
dodrzenim téchto norem:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN300220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Originalni prohlaseni o shodé je mozno si vyzadat u vyrobce.
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9 Provoz

A\ VYSTRAHA

Nebezpedci zranéni pfi pohybu vrat

V prostoru pohybu vrat mize pfi
pohybuijicich se vratech dojit ke
zranénim nebo poskozenim.

» Na vratovém zafizeni si nesmi hrat

déti.
> >
: "W
N
4

Zajistéte, aby se v prostoru pohybu

vrat nezdrzovaly Zadné osoby

a nenachazely zadné predméty.

Zajistéte, aby se mezi vraty

a mechanikou pohonu nezdrzovaly

zadné osoby a nenachazely zadné

predméty.

» Uvadéjte pohon vrat vybavenych
pouze jednim bezpecnostnim
zafizenim do pohybu, jen kdyz
mUzete vidét cely rozsah pohybu
vrat.

»  Sledujte chod vrat, dokud vrata
nedoséhnou koncové polohy.

»  Projizdéjte nebo prochazejte otvory

vratovych zafizeni ovladanych

dalkovym ovladanim, az kdyz vrata
stoji v koncové poloze “vrata
otevrena”!

Funkéni zkousky
»  Funkci mechanického odjiSténi kontrolujte mésiéné.

»  Chcete-li vyzkouset bezpecnostni
zpétny chod, pfidrzte vrata pfi
zavirani obéma rukama.

Vratové zafizeni by se mélo
vypnout a zahdjit bezpeénostni
zpétny chod.

» V pfipadé selhani bezpecnostniho zpétného chodu ihned
povérte odbornika kontrolou, popfipadé opravou.

9.1 Pouéeni uzivateld

» Poucte vSechny osoby, které vratové zafizeni pouzivaji,
o fadné a bezpecné obsluze pohonu oto¢nych vrat.

» Predvedte a vyzkou$ejte mechanické odpojeni
a bezpecnostni zpétny chod.

9.2 Normalni provoz

»  Aktivujte tlagitko T na desce plo$nych spoju, externi
tlacitko nebo impuls 1.
Vrata pojedou v impulsnim rezimu (otvirani-zastaveni—
zavirani-zastaveni).
P¥i detekci impulsu 2 se otevre kfidlo A (pohyblivé kfidlo),
pokud predtim bylo zavieno (viz obr. 11.4/11.8). Pri
aktivovaném presazeni kfidla Ize s kfidlem A pojizdét, jen
kdyz se kfidlo B nachazi v koncové poloze Vrata zavrena.
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9.3 Reverzace pri otvirani

Zareaguje-li funkce mezni sily nebo svételna zavora pfi
otvirani, provede pfislusné kfidlo kratkou reverzaci ve sméru
zavirani, tj. pohon s vraty popojede v opa¢ném sméru a poté
se zastavi. U dvoukfidlych vrat se nezi¢astnéné kridlo
zastavi.

9.4 Reverzace pfi zavirani

Zareaguje-li funkce mezni sily pfi zavirani, provede pfislusné
kfidlo kratkou reverzaci ve sméru otvirdni a zastavi se.
Zareaguje-li svételna zavora, provede se dlouha reverzace az
do koncové polohy vrata otevrena. V impulsnim provozu
zUstanou vrata stat a pfi automatickém zavirani se ¢as znovu
spusti.

9.5 Co délat p¥i vypadku napéti (bez nouzového
akumulatoru)

Aby bylo mozné vrata otvirat nebo zavirat pfi vypadku napéti,

je tfeba pohon vyradit ze zabéru (viz obr. 15.1). Pokud byla

vrata navic zaji$téna elektrickym zamkem, musi se zamek

napred odjistit odpovidajicim klicem.

9.6 Co délat po vypadku napéti (bez nouzového
akumulatoru)

» Po obnové napéti je tfeba pohon opét zafadit do zabéru.
(viz obr. 15.2)

Po vypadku napéti se pfi nasledujicim povelovém impulsu

automaticky provede potrebna referencni jizda ve sméru

zavirani. Béhem této referenéni jizdy volitelné relé cykli a

pfipojené vystrazné svétlo pomalu blika.

9.7 Vyrazeni ze zabéru bez vypadku napéti

Po vyfazeni ze zabéru se musi jednou odpojit napdjeci zdroj,
aby se automaticky provedla nova referenéni jizda ve sméru
zavirani.

9.8 Nastaveni vychoziho stavu

Tim mohou byt naprogramované koncové polohy a sily
nastaveny na vychozi stav.

Nastaveni vychoziho stavu:
1. Prepnéte prepinac¢ DIL 4 do polohy ON.

4 ON Sefizovaci provoz
4 OFF Normalni provoz s automatickym
zastavenim

ks

2. Poté ihned kratce stisknéte tlacitko P na desce plosnych
spojd.

3. Jakmile zagne rychle blikat ¢ervena LED RT, prepnéte
prepina¢ DIL 4 ihned do polohy OFF.

4. Ridici jednotka je nyni opét nastavena na tovarni

nastaveni.
Zelena LED GN blika pomalu.
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9.9 Provozni, chybova a varovna hlaseni

9.9.1 LED GN (zelend)

Zelend LED GN (viz obr. 5.1) indikuje provozni stav fidici
jednotky:

Trvalé sviceni

LED RT Blikne 3x

(Gervena)

Chyba/ Mezni sila ve sméru zavirani
Vystraha

Mozna pfi¢ina |V dosahu vrat je pfekazka.

Je nutné naprogramovat koncové polohy.

Normalni stav, vSechny koncové polohy vrata otevrena a sily Odstranéni Odstrarite prekazku, zkontrolujte sily a
jsou naprogramovany. je-li tfeba, zvyste je.

Rychlé blikani LED RT Blikne 4x

Je tfeba provést jizdy pro naprogramovani (zjisténi (Gervena)

a ulozeni) sil. Chyba/ Je rozpojen obvod zastaveni nebo obvod
Pomalé blikani Vystraha klidového proudu, pohon stoji

Nastaveni mezi reverzace:

e Pocet bliknuti/prestavka zavisi na zvolené mezi
reverzace.

e Minimalni mez reverzace = 1x bliknuti/prestavka

e Maximalni mez reverzace = 8x bliknuti/prestavka
(viz kap. 7.4.4)

9.9.2 LED RT (Gervena)
Cervena LED RT (obr. 5.1) indikuje:

V sefizovacim rezimu:

e Koncovy spina¢ zvoleného kfidla neaktivovan =
LED zapnuta

e Koncovy spina¢ zvoleného kfidla aktivovan =
LED vypnuta

Nastaveni doby setrvani v otevieném stavu:

e Pocet bliknuti/prestavka zavisi na zvolené dobé
setrvani v otevieném stavu

e Minimalni doba setrvani v otevieném stavu = 1x
bliknuti/prestavka

e Maximalni doba setrvani v otevieném stavu = 5x
bliknuti/pfestavka (viz kap. 7.4.2)

Indikace programovani radiového ovladani:
Blikani, jak je popsano v kap. 8

Indikace vstup provoznich tlagitek:
e  Stisknuto = LED sviti
e Nestisknuto = LED nesviti

Indikace chyb / diagnostiky

Pomoci ¢ervené LED RT je mozné jednoduse identifikovat
pficiny odchylek provozu od o¢ekavaného pribéhu.

LED RT Blikne 2x

(Cervena)

Chyba/ Zareagovalo bezpeénostni / ochranné
Vystraha zafizeni SE

Mozna pfi€ina |® S bezpe€nostnim / ochrannym

zafizenim bylo manipulovano.

e Bezpecnostni / ochranné zafizeni je
vadné.

e  Bez SE chybi propojka mezi
svorkami 20 a 72/73

Prezkou$ejte bezpe€nostni /
ochranné zafizeni.

e Zkontrolujte, zda bez pfipojeného
bezpecénostniho / ochranného
zafizeni jsou nainstalovany propojky.

Odstranéni .
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Mozna priéina | Rozpinaci kontakt na svorce 12/13 je
rozepnut.

e Proudovy obvod je prerusen.
Odstranéni e  Sepnéte kontakt.

e Zkontrolujte proudovy obvod.

LED RT Blikne 5x

(Gervena)

Chyba/ Mezni sila ve sméru otvirani.
Vystraha

Mozna pri¢ina |V dosahu vrat je prekazka.

Odstranéni Odstrarite prekazku, zkontrolujte sily a
je-li treba, zvyste je.

LED RT Blikne 6x

(Gervena)

Chyba/ Systémova chyba

Vystraha

Mozna pfic¢ina | Interni chyba

Odstranéni Obnovte tovarni nastaveni (viz kap. 9.8)
a provedte nové naprogramovani fidici
jednotky, popfipadé ji vymérite.

9.10 Potvrzeni chyby

Po odstranéni pfi¢iny chybu potvrdte:

»  Stisknéte interni nebo externi tlacitko nebo aktivujte
radiovy ruéni vysilac.
Chyba se vymaze a vrata pojedou v odpovidajicim
sméru.

10 Testovani a udrzba

Pohon vrat je bezudrzbovy.

Pro vasi vlastni bezpe¢nost vam vSak doporucujeme
nechavat vratové zafizeni kontrolovat a udrzovat podle udajt
vyrobce kvalifikovanym odbornikem.

A\ VYSTRAHA

Nebezpeci zranéni ne¢ekanym pohybem vrat

Jestlize pfi kontrole a Udrzbé vratového zafizeni jind osoba

vratové zafizeni nedopatienim znovu zapne, mize dojit

k neocekavané jizdé vrat.

»  P¥i vSech pracich na vratovém zafizeni vytahnéte
sitovou zastrcku i zastrcku nouzového akumulatoru,
je-li nainstalovan.

>  Zajistéte vratové zafizeni pfed neopravnénym
zapnutim.
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Kontrolu a nebo potfebnou opravu smi provadét jen odbornik.

Obracejte se v této véci na svého dodavatele.

Vizualni kontrolu miZze provadét provozovatel.

»  Funkénost vSech bezpecnostnich a ochrannych zafizeni
kontrolujte mésiéné.

»  Pripadné poruchy nebo nedostatky musi byt ihned
odstranény.

» Za neodborné nebo nevécné provedené opravy
neprebirdme zadné ruceni.

11 Volitelné prislusenstvi

Volitelné pfisluSenstvi neni obsaZzeno v rozsahu dodavky.

Veskeré elektrické prisluSenstvi smi pohon zatéZovat proudem

max. 100 mA.

K dispozici je nasleduijici pfisluSenstvi:

e  Externi radiovy pfijima¢

e Externi impulsni tla¢itko (napt. klic¢ovy spinac)

e Externi kddovaci klavesnice a transpondérovy spinac¢

e Jednocestna svételna zavora

*  Vystrazna svitilna/signalni svétlo

*  Universalni deska adaptéru UAP 1 pro hlaseni koncové
polohy a smérové a povelové vstupy

e Nouzovy akumulator HNA-Outdoor (venkovni)

e Elektricky zadmek pro pilifové uzamknuti

e Elektricky zamek pro podlahové uzamknuti

e Expandér svételné zavory

e  Skfifka s pfipojkou chranéna pred stfikajici vodou

e Nabézny podstavec

e Montaz specidlniho kovani

12 Demontaz a likvidace

UPOZORNEN:I:
Pri demontazi dodrzujte vSechny platné predpisy bezpec¢nosti
prace.

Nechte pohon vrat demontovat odbornikem podle tohoto
navodu smysluplnym obracenym postupem a odborné jej
zlikvidovat.

13 Zaruéni podminky

Zaruka

Jako vyrobce jsme zprosténi povinnosti poskytovat zaruku a
ruceni za vyrobek, jestlize byly bez naeho predchoziho
souhlasu provedeny nebo nafizeny k provedeni vlastni
konstrukéni zmény nebo neodborné instalace odporujici nami
predkladanym montéznim smérnicim. Dale vyrobce neprebira
odpovédnost za neimysliny nebo nepozorny provoz pohonu
a pfislusenstvi a za neodbornou udrzbu vrat a jejich vyvazeni.
Ze zaruénich narokd jsou rovnéz vyjmuty baterie a zarovky.

Trvani zaruky

Navic k zakonnému poskytnuti zaruky prodejce vyplyvajicimu
z kupni smlouvy poskytujeme nasledujici zaruku na dily od
data nakupu:

e 5 rokd na mechaniku pohonu, motor a fizeni motoru

e 2 roky na radiovy systém, pfisluSenstvi a zvlastni zafizeni.

Na spotfebni materidl se zaruka nevztahuje (napf. pojistky,
baterie, zdroje svétla). Uplatnénim zaruky se doba zaruky
neprodluzuje. Zaruéni Ihiita pro nahradni dodavky

a dodate¢né opravy ¢ini est mésicd, minimalné véak do
konce plvodni zaruéni Ihaty.
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Predpoklady

Zaruéni narok plati jen pro zemi, ve které bylo zafizeni
zakoupeno. Zbozi musi pochéazet z distribuéni cesty, ktera
byla ndmi stanovena. Zaruéni narok plati jen pro $kody na
vlastnim pfedmétu smlouvy. Nahrada nakladd na demontaz a
montaz, testovani odpovidajicich dilll a poZzadavky na usly
zisk a ndhradu $kod jsou ze zaruky vylouceny.

Nakupni doklad plati jako doklad pro zaruéni narok.

13.1 PInéni
Po dobu zaruky odstranime v8echny nedostatky produktu,
které jsou priikazné dusledkem chyby materialu nebo vyroby.
Zavazujeme se vadné zbozi dle nasi volby bezplatné vyménit
za bezvadné, opravit nebo nahradit snizenou hodnotu.
Vylougeny ze zaruky jsou $kody zplsobené:
e Neodbornou instalaci a pfipojenim
e Neodbornym uvedenim do provozu a neodbornou
obsluhou
prostfedim
*  Mechanickym po$kozenim pfi nehodé, padu, narazu
e Znienim z nedbalosti nebo svévolnym zni¢enim
e Normalnim opotfebenim nebo nedostate¢nou udrzbou
e  Opravou provadénou nekvalifikovanymi osobami
e Pouzitim dild ciziho plvodu
e Odstranénim typového $titku nebo jeho pozménénim
k nepoznani

Nahrazené dily se stavaji nasim majetkem.

14 Vytah z prohlaseni o vestavbé

(ve smyslu smérnice pro stroje EU 2006/42/EG pro vestavbu

neuplného stroje podle dodatku II, dil B)

Vyrobek popsany na zadni strané je vyvinut, zkonstruovan

a vyroben v souladu s nasledujicimi smérnicemi:

e smérnice EU 2006/42/EG Stroje

e smérnice EU Stavebni vyrobky 89/106/EWG

e smérnice EU Nizké napéti 2006/95/EG

e smérnice EU Elektromagnetickd kompatibilita
2004/108/EG

Pouzité a zohlednéné normy:

e ENISO 13849-1, PL “c”, kat. 2
Bezpecnost strojnich zafizeni — Bezpe¢nostni ¢asti
ovladacich systém0 - Cast 1: Véeobecné zasady pro
konstrukci

e EN 60335-1/2, pokud je pfipadna,
Bezpecnost elektrickych spotiebi¢d pro domacnost
a podobné ucely / Pohony pro vrata

e EN61000-6-3
Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Emise

e EN61000-6-2
Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Odolnost pro
pramyslové prostfedi

Neuplné stroje ve smyslu smérnice EU 2006/42/EG jsou
ur¢eny jen k tomu, aby byly vestavény do jinych strojd nebo
jinych neuplnych stroji nebo zafizeni, nebo aby s nimi byly
spojeny za Uc¢elem vytvoreni stroje ve smyslu vySe uvedené
smérnice.

Proto smi byt tento vyrobek uveden do provozu, az kdyz je
zjisténo, Ze cely stroj/zafizeni, do kterého byl vestavén,
odpovida ustanovenim vyse uvedené smérnice.
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15 Technicka data

Max. Sitka kfidla vrat

2500 mm / 4000 mm dle
typu pohonu

Max. vyska vrat

2000 mm

Max. hmotnost kfidla vrat

220 kg / 400 kg dle typu
pohonu

Max. vypli kridla vrat

Zavisi na ploSe vrat. Pfi
pouzivani vyplni vrat je nutno
brat v tvahu regionalni
zatizeni vétrem

(EN 13241-1).

Jmenovita zatéz

Viz typovy Stitek

Max. tazna a tlaéna sila

Viz typovy stitek

Max. rychlost vietena

Cca 16 mm/s

Zajisténi vrat

Elektricky zamek pro pilifové
a podlahové uzamknuti,
doporucen:
e od Sitky kfidla
>1.500 mm
e  pri Castecné vyplni
e  pfizvySeném zatizeni
vétrem

Odjisténi pohonu

Na pohonu, pomoci Sroubu
s okem

Skfin pohonu

Tlakovy zinkovy odlitek nebo
uméla hmota

Pfipojeni sité

Jmenovité napéti 230 V /
50 Hz, pfikon cca 0,15 kW

Ridici jednotka

Mikroprocesorové fizeni
programovatelné pomoci
16 prepinacl DIL, Fidici
napéti 24 V DC, tfida kryti
IP 65

Max. délka vedeni mezi
fidici jednotkou a pohonem

40m

Druh provozu

S2, kratkodoby provoz
4 minuty

Rozsah teplot

-20°C az +60 °C

Koncové vypnuti / mezni
sila

Elektronicky

Vypinaci automatika

Funkce mezni sily pro oba
provozni sméry

s automatickym
programovanim a kontrolou.

Doba setrvani v otevieném
stavu pfi automatickém
zavirani

Nastavitelna
30 - 180 sekund
(nutna svételna zavora)

Motor

Vfetenova jednotka se
stejnosmérnym motorem
24V DC a Snekovym
prevodem, tfida ochrany
IP 44

Radiové dalkové ovladani

dvoukanalovy pfijimag, ruéni
vysila¢
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16 Prehled funkci prepinaéa DIL

DIL 1 1k¥idly nebo 2k¥idly provoz

ON 1kfidly provoz
OFF 2kfidly provoz 27
DIL 2 S presazenim/bez presazeni kfidla (jen u 2k¥fidlého provozu)
ON Bez presazeni kfidla: kfidla A a B se otviraji a zaviraji souasné
OFF S presazenim kfidla: kfidlo A se otvira pred kiidlem B; kfidlo B se zavira pred kiidlem A (P9
DIL 3 Volba kridla/velikosti presazeni kridla
ON Programovani kfidla B/malé presazeni kfidla
OFF Programovani kfidla A/velké presazeni kfidla [P
DIL 4 Normalni provoz / sefizovaci provoz
ON Sefizovaci provoz
OFF Normalni provoz s automatickym zastavenim (P9
DIL5 DIL 6 Bezpecnostni zafizeni SE1 ve sméru otvirani (pfipoj na svorce 73)
ON ON DvouvodiCova svételna zavora
ON OFF Testovana svételna zavora
OFF OFF e Zadné bezpednostni zafizeni: dratovy mlstek mezi svorkou 20/73, = stav pfi dodani >
e  Netestovana svételna zavora
DIL 7 DIL 8 Bezpecnostni zafizeni SE2 ve sméru zavirani (pfipoj na svorce 72)
ON ON Dvouvodi¢ova svételna zavora
ON OFF Testovana svételna zavora
OFF OFF o 7adné bezpednostni zafizeni: dratovy mlistek mezi svorkou 20/72, = stav p¥i dodani) >
e Netestovana svételna zavora
DIL9 Bezpeénostni zafizeni SE2 ve sméru zavirani (pfipoj na svorce 72) jako svételna zavora prajezdu
ON Bezpec&nostni svételna zavora aktivovana jako svételna zavora prdjezdu
OFF Bezpecnostni svételna zavora neni aktivovana jako svételna zavora prijezdu >
DIL 10 DIL 11 Funkce pohonu Funkce Volitelné relé
ON ON Automatické zavirani, doba prfedbézného Relé cykli v dobé predbézného varovani rychle,
varovani pfi kazdé jizdé kridla béhem jizdy vrat normainé a v dobé setrvani
v otevieném stavu je vypnuto.
OFF ON Automatické zavirani, doba prfedbézného Relé cykli v dobé predbézného varovani rychle,
varovani jen pfi automatickém zavirani béhem jizdy vrat normainé a v dobé setrvani
v otevieném stavu je vypnuto.
ON OFF Bez automatického zavirani, doba Relé cykli v dobé predbézného varovani rychle,
predbéZného varovani pfi kazdé jizdé kfidla | béhem jizdy vrat normainé.
OFF OFF Bez zvlastni funkce Relé pfitahne v koncové poloze Vrata zavriena. [>2

DIL 12 Nastaveni doby setrvani v otevieném stavu

ON Nastaveni doby setrvani v otevieném stavu
OFF Bez funkce [P
DIL 13 | Impuls béhem doby setrvani v otevieném stavu
ON e Preruseni doby setrvani v otevieném stavu pfi impulsu
e |mpuls béhem jizdy vrat zastavi vrata
OFF Prodlouzeni doby setrvani v otevieném stavu pfi impulsu (P9

DIL 14 Mez reverzace

ON Nastaveni meze reverzace

OFF Bez funkce %9
DIL 15 Pocéatecni bod plizivé jizdy

ON Vytvofeni pozadovanych poc&atecnich bodl

OFF Bez funkce [P
DIL 16 Pomala rychlost pojizdéni pro viechny jizdy/vymazani po&ateénich bodu plizivé jizdy

ON Pomala rychlost pojizdéni pro vechny jizdy/vymazani po¢atec¢nich bodu plizivé jizdy

OFF Normalni rychlost pojezdu pro v§echny jizdy 5%
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